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Sammanfattning

”Skapa en plattform for att sprida kunskap om industriell digitalisering for att oka
attraktiviteten for tekniska studier och attrahera ungdomar till att vilja arbeta inom industrin.”-
Projekt smarta fabriker. Detta ar malet for det projekt som arbetet har utférts emot och har
resulterat i en toppmodern mini-fabrik som stansar ut ett par VR-glaségon i kartong samt
levererar linserna till dessa. Detta arbetes del i projektet &r gora elkonstruktionen till fabriken
med handledning av Elektroautomatik AB, vilket innebar att leverera fullstandigt elektriskt
ritningsunderlag for anvandning vid montering av fabriken. Resultatet av detta arbete anvands
vid montering av fabriken och dven som utbildningsmaterial for kompetensutveckling av bade
skola och industri.
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Abstract

”Create a platform to spread knowledge about industrial digitizing to increase the
attractiveness for technical studies and attract youth to work within the industry” —Projekt
smarta fabriker. This is the goal of the project which this work has been made for and have
resulted in a state of the art mini-factory, which makes VR-goggles made of cardboard and
delivers the lenses for these via a parallel line. The role for this work within the project is to
make the electrical construction mentored by Elektroautomatik AB, which means to deliver
complete electrical design documentation for use when the factory will be constructed and to
be used as educational material for developing the competence in both school and industry.
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1 INLEDNING

| januari 2016 presenterades regeringens nyindustrialiseringsstrategi[1]. Industrin star infor ett
paradigmskifte som drivs av globalisering, digitalisering och omstéallningen mot en grén
resurseffektiv ekonomi. Digitaliseringen medfor stora méjligheter att utveckla en smartare
och mer hallbar industri som dven méjliggor smarta arbetsplatser dar manniskor samverkar
med automation och skapar hdg konkurrenskraft.

Kompetens &r en avgorande faktor for att Sverige skall kunna mota den allt storre
konkurrensen fran omvérlden och en forutsattning for att kunna utnyttja digitaliseringens
mojligheter. Samtidigt har det i flera studier identifierats att det pa sikt kommer att vara brist
pa industriutbildade pa gymnasieniva, men aven pa hogskole- och civilingenjorer.

| nyindustrialiseringsstrategin har det konstaterats att det kunskaps- och teknikforsprang som
svenska naringslivet lutat sig mot kan inte langre tas for givet. Ett av strategins
huvudfokusomraden ar darfor kunskapslyft industri, dar syftet ar att tillse att
kompetensforsorjningssystemet ska mota industrins behov och framja dess langsiktiga
utveckling. Det innefattar saval kunskap om modern produktion som industriell digitalisering.
Utifran denna strategi bildades projekt smarta fabriker vars mal & “Skapa en plattform for att
sprida kunskap om industriell digitalisering for att 6ka attraktiviteten for tekniska studier och
attrahera ungdomar till att vilja arbeta inom industrin. ”’-Projekt Smarta Fabriker.

Mer specifikt ska smarta fabriker bygga en utstallning pa Universeum och syftar till att locka
ungdomar till industrin samt visa hur framtidens industri kan tankas att fungera. Utstallningen
kommer att besta av flera olika delar varav en demonstrator i form av en miniatyrfabrik som
ar huvuddelen i utstallningen. Denna demonstrator bestar av 2 delar dar den forsta kommer att
stansa ett par VR-glasdgon i kartong och den andra leverera ett par linser till glaségonen.
Anlaggningen skall enbart byggas utav studenter och har darmed delats upp i 10
examensarbeten och denna rapport syftar till att forklara och beskriva elkonstruktionen.

1.1 Bakgrund

Med detta projekt vill Smarta Fabriker visa hur en smart och toppmodern fabrik kan se ut och
fungera, detta genom att konstruera fysisk och fullt fungerande miniatyr av en fabrikslina.
Denna ska konstrueras helt och hallet av studenter och projektet hoppas med detta kunna
locka fler ungdomar till industrin, samtidigt som det visar pa att dagens studenter ar medvetna
och forstar framtidens krav pa industrin och automation. For att underlatta arbetet for
studenter har projektet tagit hjalp av foretag aktiva inom industrin och i framkant inom smart
automation dér elkonstruktionen och detta arbete handleds av Elektroautomatik AB.
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1.2 Syfte

Elkonstruktionen syftar till att konstruera en komplett elektrisk ritning av anldggningen for
anvandning vid byggnation av fabriken. Vidare skall ritningarna och denna rapport anvéandas i
utbildningssyfte for ungdomar och besdkare till utstallningen.

1.3 Avgransningar
Det som inte ingar i detta arbete ar som foljer:

e Val av komponenter

¢ Inga stora ekonomiska begransningar

e Robot 1/0

e Val av styrskap

e Pneumatik-schema

e Inritning av komponenter som inte &r direkt anslutna mot processen

1.4 Precisering av fragestallningen
Under arbetets gang har det véxt fram dnskemal och krav pa arbetet som antingen har
forkastats eller realiserats. De specifikationer som arbetet har utgatt ifran ar:

Uppfylla radande svensk el standard

Innehdlla komplett ritningsunderlag med tillhérande dokumentation
Uppfylla de sakerhetskrav som stélls pa en verklig fabrik i industrin
Utveckla en standard for bendmningar och 1/0

Dela upp anléggningen i lampliga moduler

Ett fokus pa sa lite kablage som majligt ut ur styrskapet

| storsta mojliga man anvénda distribuerade noder.

Ansvara for systemeringen
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2 TEKNISK BAKRUND

Nedanstaende delkapitel innehaller information som kravs for att kunna forsta och kunna
anvanda innehallet i denna rapport. Med en beskrivning av anlaggningen och dess process
som elkonstruktionen &r utford pa. Vidare beskrivs mer specifika funktioner som anvants vid
sjalva arbetet och systemeringen.

2.1 Beskrivning av processflode
Hela anlaggningen bestar av totalt 8 stycken moduler, dessa bildar tillsammans anlaggningens
tva floden, stansning av VR-glasdgon och leverans av linser (Figur 2.1).

Figur 2.1 Modell av anlaggningen som bestar av modulerna:

A10-100 Magasin A11-100 Flexlink
A10-110 Robot Al11-110 Scara
A10-120 Inmatning A11-120 Eton

A10-130 Stans
A10-140 Utmatning
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Processen startar vid magasinet (A10-100) som bestar av tva stycken fack for lagring av redan
stansade kartongark. Denna modul innehaller tva stycken fotoceller, en till varje fack, for att
ké&nna av nar magasinets respektive fack &r tomt. Det finns &ven en visionkamera (syns €j i
figur) for 6vervakning av arkens position i magasinet. En ABB robot IRB 1200 (A10-110)
plockar ett ark ifran magasinet for att dra detta forbi en blackstraleskrivare. Denna skriver en
unik QR-kod pa arket, var efter den kontrolleras av en multikodlasare, efter fem misslyckade
lasningar kasseras arket och en ny bestallning maste laggas. Roboten placerar sedan arket pa
inmatningsbordet (A10-120).

Modul A10-120 till Modul A10-140 bestar av tre hopsvetsade delar, inmatning, rullstansar
och utmatning. Inmatningen har tva stycken fotoceller for detektering av ark pa bordet samt
en lasergivare med tillnérande reflex for att detektera okanda féremal (sadan att det inte
kommer in nagot annat &n kartongark i stansen). Med hjalp av ett stalldon forflyttas arket in i
valsarna som drivs av tva stycken servomotorer. Dessa valsar simulerar stansningen av arket
och driver aven det vidare till utmatningen. Denna bestar av en transportor fran ENP samt tva
fotoceller for lagesdetektering av arket och ett stédlldon som skickar ut arket ur anldggningen
och vidare till kund.

Forsta modulen i andra flodet (A11-100) bestar av en palletbana ifran Flexlink. Pa dessa
paletter placeras lador med rack som innehaller linser till glaségonen. Denna bana forflyttar
linserna till en bestdmd position dar en ABB robot SCARA (A11-110) hanterar plockning av
linserna. For styrning och 6vervakning av palletbanan anvands ett ventilpaket samt tva
stycken induktiva givare. Ventilpaketet styr tva stycken monostabila cylindrar vars position
kontrolleras med hjalp av sparcylindergivare. Dessa lyfter paletten upp ifran banan och de tva
induktiva givarna anvénds for att styra stopp for separering av paletter.

Efter att ett pallet ar i position plockar roboten en lins och placerar denna i en linsfixtur
Fixturen lyfts sedan, med hjalp av ett stalldon, upp till Eton systems produktbéarare (A11-120).
Denna transporterar sedan linsen langs med banan till en avlamningsposition déar linsen slépps
ner i handen pa kunden. Vid fixturen och avlamningen finns en lasergivare for att kontrollera
att fixturen ar tom och att produktbéraren ar tom efter aviamning.
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2.2 Systemeringsprocessen

Systemering (Figur 2.2) ligger till grund for resten av arbetet och en vital del for att fortsatt
arbetet ska ga smidigt. Genom att forst kartlagga fabriken och definiera de olika floden som
finns skapas det utifran detta ett konstruktionsunderlag [se bilaga A] som innehaller bland
annat: Bendamningar, 1/0O lista och komponentlista.

Bendmn alla Bendamn In/Ut Sammanstall
komponenter gangar komponentlista

Figur 2.2 Processflodet for systemering

2.2.1 Bendmningar

Vid uppdelningen av anlaggningen har det tagits hansyn till hur de olika delarna skall tas isar
vid flytt. Denna moduluppbyggnad ligger till grund for bendmningarna i anlaggningen och
kan schematiskt beskrivas i Figur 2.3.

All] |
| 100 110 120 ! 130
| Flexlink Scararobot  Eton | Utmatning
! I
' [
| |
|
Huvudskap i 1/0 1/0 I/0 ! I/0
! 1
|
| |
e
o
A10: 100 110 120 130 140 1150
| MAGASIN  ROBOT IN VALS uT | UTMATNING

| |
! |
/0 I/O 1/0 /0 I/O i 1/0
| |
i !

|
Figur 2.3 Modulbeskrivning av A10: "Stansning av VR-glasdgon”, A11: “Leverans av linser"
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Komponenter skall bendmnas enligt Figur 2.4, Observera att den slutgiltiga bendmningen inte
nodvandigtvis maste bendmnas med alla delar ifran Figur 2.4. Bendmningarna inom parantes
”()” behover inte vara med. Exempelvis kan en fotocell pa magasinet (anlaggning A10, modul
100) bendmnas A10-120-SGO0O0 eller en motor pa utmatningen bendmnas A10-140-M1MEL.

Anlaggning | Modul Drivanordning | Typ av Typ av
AXX 77 (YN) anordning givare
(QON) (PPNN)
\ Bendamning | AXX -Z77- YN QQON PPNN

Figur 2.4 Benamning av komponenter dar XX och ZZZ valjs enligt ovan, Y enligt Tabell 2.1, QQ enligt Tabell 2.2 och och PP
enligt Tabell 2.3. De celler som &r gramarkerade behdver nodvandigtvis inte vara med i den slutgiltiga benamningen.

Da anlaggningen innehaller drivanordningar med flera typer av rorelse sarskiljs dessa enligt
Tabell 2.1. Varje siffra motsvarar en unik rorelseriktning. Till exempel riktning 1 &r vertikala
rorelser och riktning 3 roterande.

Tabell 2.1
M1 Drivanordning i riktning 1
M2 Drivanordning i riktning 2
M3 Drivanordning i riktning 3

Tabell 2.1Benédmning av drivanordning dér man véljer drivriktning t.ex. 1 till vertikal och 2 till horisontal riktning och 3 till
rotation.

Sensorer och givare bendamns pa samma satt som tidigare men enligt Tabell 2.2. Om en givare
skulle sitta pa eller tillhora en anordning skrivs givarens benamning med foljdnummer direkt
efter och tillsammans med anordningen.

Tabell 2.2
BF Flodesgivare
BP Tryckgivare
SG Fotocell, induktivgivare

Tabell 2.2 Bendmning av givare
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Varje typ av anordning bendamns med kombination av tva stycken bokstaver enligt Tabell 2.3.
Da flera komponenter av samma typ finns sa laggs ett foljdnummer till efter bokstaverna.
Dessa nummer &r dock separata for varje modul for att [amna plats for framtida funktioner
och ytterliga komponenter.

Tabell 2.3
AX Kopplingslada
DL DALI modul
EC Ethercat gateway
EG Likriktare
EX Armatur
FS Sakringar
JC PLC
JR Robot
JS Servodrive
JW Switch
JX I/O-link nod
IXI I/0 link ingangs hub
JXQ I/0 link ungangs nod
KF Expansions reld
KX KNX modul
MA Pneumatisk cylinder
ME Elektrisk motor
QB Huvudbrytare
oD Visionkamera
PN Porfinet gateway
PR Skrivare
PV Skarmar
QC Kontaktor
Ql Jordfelsbrytare
RE Lasare, Scanner
SH Tryckknapp, Sékerhetsmanoverdon
SP Vakumvakt
UE Frekvensomriktare
VE Ventilpaket
XS 230 V uttag

Tabell 2.3 Bendmning av anordning
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2.2.2 Informationssdkning

Varje komponent levereras tillsammans med manualer och datablad dar det star hur
komponenten skall kopplas in samt under vilka forutsattningar, standarder och certifieringar
som géller. Dessa dokument finns att ladda ner pa leverantérens hemsida och finns som
hyperlankar i konstruktionsunderlaget[se bilaga A, fliken komponentlista].

2.3 Séakerhet i anldggningen

| anlaggningen anvands framst tva sakerhetsfunktioner, en sakerhetsplc och STO (Safe
Torque Off). Dessa funktioner kombinerat med en liten anldggning gor det mojligt att
uppfylla sékerhetskrav utan att anvénda arbetsbrytare till drivanordningar. | 6vrigt skall alla
drivande delar (motorer, stalldon, ventilpaket, robot) kopplas ifran vid eventuellt nod- och
skyddstopp och forhindras att starta innan orsaken till stoppet ar atgardat.

2.3.1 Sékerhetsplc

Hantering av sakerheten i anlaggning sker med hjélp av en sékerhetsplc (Figur 2.5) som
hanterar alla séakerhetssignaler till och frdn komponenter, detta genom felsakra in- och
utgangar. Ytterligare sa minskas antalet kablar, komponenter och installationstid jamfort med
traditionella sakerhetskopplingar som ofta ar hardtradade.

Figur 2.5 Sékerhetsplc PLUTO

2.3.2 STO (Safe Torque Off)

Alla motorer (med undantag av robot och stéalldon) styrs med hjalp av frekvensomriktare och
servodrive ifran ABB. Dessa har som standard en inbyggd sakerhetsfunktion STO som
anvands for att pa ett sakert satt avlagsna effekt till motorn vid eventuellt ndd/-skyddsstopp
samt forhindra aterstart av motorn. Funktionen bestar av tva kanaler och kréaver hog signal pa
bada dessa kanaler samtidigt for att motorn skall fa vara igang.
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2.4 1/0O-Link

I/O-link &r ett smart granssnitt mellan givare/sensorer och styrsystem. Varje komponent med
I/O-link innehaller en mikroprocessor vilket gor det mojligt att till exempel fa information om
vilken temperatur den ha eller hur smutsig en sensorlins ar. Logiken har saledes flyttats till
givaren och denna skickar information och data istallet for enbart till/fran-signal. De stora
foretagen som ar med i 1/O link standarden &r: Beckhoff, Bosch, Codesys, Festo, IFM,
Schneider och Siemens|[2].

2.5 Yolean

Projektstyrning och planering sker digitalt och visuellt med hjalp av programvaran Yolean.
Denna har samma idé som ett traditionellt visuellt planeringsverktyg, en tavla med rutnét och
post-it lappar. Skillnaden &r att allt sker digitalt och uppkopplat vilket gér det mojligt att
planera och styra ett projekt nér och var som helst.

2.6 Virtcom (virtual commissioning)

Projektet har dven anvant en ny form av mote kallat Virtcom. Déar delgrupper sa som
elkonstruktion och PLC tillsammans med integrerande foretag sitter runt ett bord framfor en
virtuell modell av anlaggningen. Sedan gas anlaggningen igenom steg for steg dar varje grupp
far mojlighet att lyfta eventuella problem och funderingar infor hela projektet. Syftet med att
anvanda denna typ av méten ar att korta ner ledtider vid byggnation och férhindra manga av
de problem som annars kan uppsta vid monteringen av anlaggningen.

2.7 EPLAN-Dataportal-Macron

Elkonstruktionen har utforts med hjélp av programvaran Eplan, som &r ett utav de storre
programmen som anvands inom industrin i dag. Programmet har en dataportal dar foretag kan
ladda upp komponenter som da pa ett standardiserat sétt, enkelt kan lyftas in i ritningen med
tillhdrande grafiska makro (Figur 2.6). Komponenter som inte kan hittas i dataportalen skapas
pa egen hand med apparatrutor.

- - L — L - Ifiilﬂiléﬂﬁﬁ_ﬂll

* L- DO-Link

Fotocell - dverlamning produkt
PLC: Input_SG01

Figur 2.6 Grafiskt makro av fotocell, hamtad ifran dataportalen
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3 METOD

Nedan foljer en narmare beskrivning av den metodik som anvants i hela arbetet, ifran
systemering till slutdokumentation. (Figur 3.1)

Slutdokumentation

Elkonstruktion

Systemering

Projektstyrning

A\

Figur 3.1 Beskrivning av metoden som anvants, dar projektstyrningen &r basen i hela projektet och fungerar som en
uppgiftslamnare. Systemeringen gor att elkonstruktionen blir standardiserad och efter elkonstruktionen kommer
slutdokumentationen.

3.1 Projektstyrning

Da detta arbete ingar i ett storre projekt med ca 10 stycken andra delgrupper, och drivs som
ett riktigt projekt kravs ocksa samma typ av styrning och planering for att allting ska fungera
och flyta pa smidigt. Detta innefattar veckomaten dar alla delgrupper tréffas en gang i veckan
for att uppdatera de andra grupperna om statusen pa deras arbete och aven lyfta eventuella
problem. Till dessa méten anvands Yolean, som har mojlighet att visa alla gruppernas
planering flera veckor framat. Detta skapar ett bra forum for att lyfta storre fragor och
problem som eventuellt andra grupper kan ha en l6sning pa. En annan viktig funktion ar att
regelbundet synkronisera de grupper som, pa olika satt, &r ssmmankopplade da det ar valdigt
vanligt att flera grupper ar beroende av varandras leveranser och milstolpar. | och med att
Yolean &r ett helt digitalt verktyg dar alla medlemmarnas planering ar 6ppen for alla kan till
exempel elkonstruktion se hur det gar for PLC med programmeringen av sensorer.

3.2 Systemering

Det forsta som behdver goras i ett arbete av denna typ ar en systemering pa hela anlaggningen
som resulterar i ett konstruktionsunderlag ( se bilaga A ). Detta underlag &r en vital och
gemensam del for hela projektet, och syftar till att ytterligare synkronisera delgrupper som
anvander sig av samma information sa som bendmningar pa komponenter och anordningar.
Aven gruppspecifika saker som I/O-listor och komponentlistor. Dokumentet &r flytande och
arbetas pa genom hela projektet for att sedan slutforas tillsammans med projektet och
anvandas som underlag for att kunden ska kunna ta till sig och forsta bade elkonstruktion,
PLC och mekanik.
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3.3 Elkonstruktionen

Efter att ett konstruktionsunderlag tagits fram paborjas elkonstruktionen. Denna kan se valdigt
olika ut beroende pa projekt och applikation. Strukturen i ritningarna foljer tidigare satt
struktur i konstruktionsunderlaget. Det vill saga att ritningarna &r strikt uppdelade i moduler,
det ar ocksa viktigt att det som syns i ritningarna speglar det som finns i
konstruktionsunderlaget. For att pa ett korrekt satt rita in och visa hur kopplingar och matning
skall goras anvands de datablad och manualer som tillhandahalls av de olika foretagen. Detta
tillsammans med handledning och aterkoppling med partnerforetagen i projektet sakerstéller
att en korrekt och logisk ritning erhalls. Det sattes krav fran start att elkonstruktionen skall
utforas med modularitet i atanke, det vill sdga att fabriken ska vara smidig att montera och
demontera. For att astadkomma detta anvands till s stor grad som majligt distribuerade noder
och en strikt moduluppdelning av fabriken.

3.4 Slutdokumentation

De dokument och listor, eller som Eplan bendmner dem, rapporter som maste finnas med i en
elritning kan vara olika beroende pa vad for krav som stélls av kund eller elektriker. | detta
fall har minimikraven foljts och endast de absolut viktigaste rapporterna har tagits med. Till
dessa finns tidigare ndmnt konstruktionsunderlag.
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4 SYSTEMERING

Detta kapitel ger en ingaende beskrivning och forklaring av konstruktionsunderlaget som
systemeringsarbetet resulterat i. Konstruktionsunderlaget skapar en gemensam syn pa

bendmningar som anvands i alla sammanhang inom projektets dokumentation. Underlaget ar
framtaget ifran en mall som erhallits av Elektroautomatik AB. For fullstandigt
konstruktionsunderlag se bilaga A.

4.1 Benamningar

Benamningslistans (Figur 4.1) funktion &r att lista alla komponenter i anldggningen, interna

och externa. Samt visa dess benamning i bade elektriska och mekaniska ritningar och en kort

beskrivning av dess funktion. Till drivanordningar och sensor listas ocksa deras lage

(Till/Fran) eller typen av rorelse.

Typ av komponent

Benamning pa stationen

Funktion pa utrustningen

Komponent Station Funktion
A10 - Stansprocess
A10-100 - Magasin
I/O-link nod A10-100JX1

Positionsgivare

A10-100SG00

Magasin Fackl, tomt

Positionsgivare

A10-100SGO01

Magasin Fack2, tomt

Visionkamera A10-1000D1 Niva magasin
A10-110 - Robot

Ventil A10-110VE1 Satt pa luft
Vakumvakt A10-110SP1 Vakumvakt

Figur 4.1 Utdrag ur benamningslistan, konstruktionsunderlag
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4.2 1/0 lista

Underlaget innehaller flertalet listor (Figur 4.2) av 1/O-signaler, varje specifik for dess
komponent. Dessa listor ar vad som knyter ihop elkonstruktionen med PLC-programmeringen
da dessa innehaller bade tidigare satta bendmningar men dven namnet pa signalerna i PLC.
Adresserna i nastan alla fall reflekterar namnet pa porten pa komponenten. Kolumnen: PLC
Benamning &r skapad av den grupp som gor programmeringen av anldaggningen och de namn
dar ar helt valda av denna grupp, och har en annan struktur gentemot tidigare listor i
underlaget. I/O-listorna ar istéllet uppdelade i noder med full bendmning enligt tidigare.

PLC
Eplan Symbolik Adress |Benémning Funktion
A10 - Stansprocess
A10-120JX1 %IB1.56 | AL1100_02 Nod:Inmatning lagesgivare + stélldon
A10-120SGO00 X1 diSheetAtinput | Inmatning belagd
A10-120SG01 X2 diSheetAtStamp | 6verlamning produkt
A10-120AX10UT4 @8 IN4_in (IN4)Stop input INO to IN3 disabled/ enable
Digital ingangshub fran stélldon via
A10-120JX11 X4 HUB ko%plinggkés A10-120AX1

Figur 4.2 Utdrag av 1/0 lista, konstruktionsunderlag

4.3 Komponentlista

Detta dr ett extra tillagg som inte fanns med i mallen men som, i detta fall, behdvdes. Syftet ar
att pa ett bra och samlat satt lista alla komponenter efter fabrikat och dven antalet se Figur 4.3.
Denna lista fungerar som en referens vid bestallningar av komponenter till fabriken. Det &r
aven har som webb-lankar till datablad/manualer hittas samt fullstandigt artikelnummer enligt
fabrikat.

Datablad |Storhet |App|ikation |Typ |Antal |Artnr. |Anmarkning

IFM

Klarar bada
Lank Avstand | Visionkamera | Vision 3D IFM 1st. 03D302 | magasinen.

Svart bakgrund.
Avstand 1000 mm,
Lage Visionkamera | Vision 2D IFM 2st. | 02D222 | monteringsposition?

—
Q:
>

~

-
Q:
>

~

Niva Ultraljudsgivare 1st. |UGT204 |Monterat pa robot

Figur 4.3 Utdrag av Komponentlista, Konstruktionsunderlag
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4.4 Kabelbendmning

Nagot som inte finns med i konstruktionsunderlaget men som &nda hor till
systemeringsarbetet &r kabelbenamningar (Figur 4.4). Dessa foljer en struktur (Tabell 4.1)
som tagits fram i samrad med handledare ifran Elektroautomatik. Dessa sérskiljs pa sa sétt att
en kommunikationskabel till en sensor eller givare &r en signalkabel och en Profinetkabel
mellan 1/0-link masters ar en datakabel. Kraftkablar definieras som kablar som enbart leder
strom till komponenter.

Kabeloversikt

Kabelnamn islla (frén) Ml () Kabsltyp
+A51-A1E-FISHIWCL +A51-¥TLE =A10+AST-ALE-FISHL Sigraalicabed
+A51-A1N-FASHIWC L +A51-¥Ti6 =A1H-ASL-A1N-FOSH2 Shgraliabel
+AS1-IRAWC +A51-¥T1.7 =A1ASE-IR-KE 1 Shgraliabel

Figur 4.4 Utdrag ur kabel6versikt, dar kabelnamnet &r en funktion av kabeltyp och vilken komponent den gar till

Tabell 4.1
WC Signalkablar
WP Kraftkablar
WD Datakablar

Tabell 4.1 Bendmning av kablar
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4.5 Plintbendmning

| regel foljer inte plintar samma struktur som 6vriga benamningar i elkonstruktionen da dessa
ofta & mer allmanna och det ska finnas mojlighet att anvénda plintarna till olika saker. En hel
plintrad bendmns med XT och 6kande foljdnummer vid ny plintrad. Den som sitter i
styrskapet ar benamnd XT1 och de plintrader som sitter i kopplingslador blir XT2 och sa
vidare. Varje plintrad ar uppdelad i grupperingar dar varje grupp hor till en specifik
komponent eller matning. For exempel se Figur 4.5 dar, XT1.5 &r matningen till alla
komponenter som drivs av 24 V och XT1.6 & matning och 1/O till nédstopp.

Plintradsoversikt

Plintrad Plintradsdefinitionstext
+AS1-¥T1.1 Matning, 10 - Knax
+AS51-XT1.2
+AS1-XT1.3 Matning /0 - Smile 41
+AS1-XT1.4 Matriing. 10 - Smile 11RE Resst nédstopp
+AS51-XT1.5 24V matning, stalldon, IPM, Aventics
+AS1-XTLE Matning, 10 - Ndstopp
+AS1-XTL7 IRCS Ij0 - nédstopp + skyddstopp
+AS1-XT1.8 =
+AS1-KT1.9 230V maining IRCS
+AS1-XT1.10 =
+AS1-XT2.1 400V Kraftmaining Eton
+110-AX1-XTS I/ Skalidon
+110-AX1-X T 1 Matning stElkdon
+120-AX1-KT3 I/ =idlldon
+H120-AX1-¥T3.1 Matning stlldon
+140-A1-2T4 I/ siSlldon
+140-Ax1-2T4.1 Matning stSlldon

Figur 4.5 Utdrag ur ritning, Plintradsoversikt
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5 ELKONSTRUKTION

Nedan foljer en genomgang av exempel pa typiska kopplingar i fabriken och narmare
beskrivning av de unika l6sningar som behdvts for att 16sa uppgiften. For fullstandigt
ritningsunderlag se bilaga B. Tidigt gjordes valet att, ritningsmaéssigt, dela upp matning och
kommunikation till de komponenter som sitter utanfor skapet pa olika ritningsblad. Detta for
att underlatta vid montering av fabriken och strukturera upp ritningarna pa ett bra satt och
aven i ritningsstrukturen dela upp fabriken i de tidigare bestdmda modulerna.

5.1 Sensorer och givare

Alla sensorer och givare i fabriken levereras av IFM tillsammans med deras grénssnitt, 1/0O-
link. Detta tillsammans med ett stort fokus pa distribuerade noder med hjélp av deras 1/0-link
masters gor att fabriken ligger i framkant géllande arbetssétt och tekniska losningar. Da IFM
har ett stort och brett utbud i Eplans data-portal dér nastintill alla komponenter finns som
fardiga macron har dessa anvants i sa stor utstrackning som mojligt.

De 1/0-link masters som anvands i fabriken bestar av fyra stycken portar for inkoppling av
givare och tva portar for kommunikation som i detta fall sker via profinet. Dessa matas med
24 V ifrdn en ASi-kabel som gar igenom hela anlaggningen. Det kopplas da pd en M12 T-
koppling pa ASi-kabeln och mellan denna och mastern en M12 jumper-kabel, se Figur 5.1 for
ett exempel pa denna typ av koppling. Detta underlattar ocksa montering och demontering av
fabriken vilket var ett krav att konstruktionen ska fokusera pa.

SAL0+100-TX1AL | o
M1z T-oepling | I
|

=AL0+100-T1WP1L
PUR
4x1.00 > = 1] [

=A10+100-T51 :_ B :g,‘g‘:‘&f’:_ 5—*_ -

Matning L'O-link master AL1100
givare magasin

Figur 5.1 Matning 1/0 link master via M12 T-koppling som satts p& ASi-kabel
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Vidare kopplas sensorer in pa nagon av de fyra portarna avsedda for detta. Mastern kan
hantera alla typer av givare och sensorer och i manga fall dven de ifran andra fabrikat.

For exempel pa denna typ av koppling se Figur 5.2.

IfO-link master: Ligesgivare magain
PLC: AL1100_01

=A1u+1m-3><1r@

1/6-Link Master AL1100]
|
| oo 2 om w2
T T 5 PO D@ ;
| o @ens app g Re Wiz e oo AdL EIS S M1z
| o ; K02
| TR R g e T DT 1 R R T
=A10+100-5G00WCL =A10+100-5G01WC1
PUR PLUR
3x0,34 3x0,34
B 1] k3 B 1] -3
=A10+100-5G00 =A10+100-5G01
s S I e
L+ L oLk

tomit Fotocell - Magasin Fack 2 to b

PLC: diMagazineLeftEmpty PLC: diMagazineRightEmphy

Figur 5.2 Tva fotoceller inkopplade pa tva utav av masterns fyra kontakter
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Det finns dven majlighet att koppla in en ren Digital-ingangshub pa en 1/0-link master ifall
det skulle behdvas ytterligare ingangar vid en nod. Detta har anvénts bland annat till
stalldonen vid inmatning, utmatning och linsfixtur men dven for att underlatta signalutbytet
med Eton systems. For exempel, se Figur 5.3

Ben3mning manual Benamming manual:

(OUT1)Skopped, Ready, No Emar, Homing done {OUT2)Moving

PLC: OUT1_in PLC: 2_in

- Mm = ™ - M w N
= o]

EEE RS g 2 2 2 8

b

£ %233 %% 3 %2

=) o7 o = ==

8% 8¢ 8¢ 84 g¢ 8¢ 84 84 §

= =2 =i = =] = = = = =

¥ I I I%' = T 3 X = I

=A10+120-AX1WCE
PUR
Sxld, 34

=AL0+120-AXTWCT
PUR
Sx0,34

RESERV
_ r—- - - - - - - -0 - == - - - - R RN R R - - - -~
=A10+120-1T1 - 1 aml =3 4 2 s
dndi-Hub | S o) w12 AW e T ™ o) wiz s o EOS ES e o iz

I/O-Link Hub: DI frin stillden via kopplingsk3p A10-1204x1
PLC: HUB

Figur 5.3 Inkoppling av 1/0 signaler till hub for att Iasa ifran stalldonen.

5.2 Stalldon — SKF CASM32

Fabriken innehaller tre stycken linjara stalldon ifrdn SKF. Dessa har kravt en speciell och lite
unik 16sning for att uppfylla sékerhetskrav och funktion. Stalldonen kopplas in via en 12-pin
M16 kontakt som innehaller sju 1/0 signaler samt matning till bade motorn och logiken, detta
med 24 V. FOr att enbart kunna bryta styrstrommen vid eventuellt nod- eller skyddstopp
behdver kabeln delas upp. Detta gjordes genom att konstruera en kopplingslada innehallande
en plintrad med 3-vaningsplintar dar vi pa ladan satter en M16 kontakthylsa som stalldonet
kopplas in pa. In till ladan via en 3-pin Hartingkontakt kommer matning av styr- och logik till
stalldonet. Dessa forbindningar kopplas sedan in pa plint for att ga vidare till stalldonets
kontakthylsa. Alla 1/O signaler delas upp pa plintraden och dven dessa kopplas ihop med
kontakten till stalldonet. Signaler gar sedan via M12 kontakthylsor vidare till totalt tva
stycken 1/0O-link masters och en DI-Hub. For exempel pa denna koppling se Figur 5.4.

Nt || N2 [[outo||out1||out2|]|ours]|ours
~
Harting M12- kontakt Harting
Uin kontakt kontakt Uur

M16 kontakt

Stilldon

Figur 5.4 Skiss éver kopplingslada for inkoppling av stalldon
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5.3 Pluto B46 v2

FOr att hantera sakerheten i fabriken anvéands Jokab Safetys PLC, PLUTO. Denna Overvakar
anlédggningen och aven sig sjalv. Detta innebér att den detekterar ifall ett nod- eller
skyddstopp har gatt, antingen via komponenternas egna sakerhetsfunktioner eller om en fysisk
nodstoppsknapp har tryckts in. Om detta intraffar sa har PLUTO mojligheten, via egna
felsdkra signaler, att dra nddstopp pa de anordningar och komponenter som behdver stoppas. |
detta fall ar det: Bada robotarna, motorer och stalldon. Valet har gjorts att enbart bryta
matningsstrommen till komponenterna for att bibehalla positioner och underlatta vid aterstart
av fabriken (Figur 5.6). Mer specifikt sa kopplas alla knappar for siakerhet och Ias till grindar
in pd PLUTO:s in/utgangar. Aven styrningen av komponenternas siakerhet kopplas in och
later pd sa satt PLUTO styra dessa. Detta genom expansionsmoduler som bestar av flertalet
felsdkra sakerhetsrelaer. Modulerna kopplas in pa PLUTO:s transistorutgangar vilket medfor
att de far matningsspanningen 0 till -24 V for att skydda mot eventuell kortslutning (Figur
5.5).

! —Al0+A51
ﬁ; F514 M

E

u
¥ ¥

104 —
i B i
|.'.m_?;’._ g
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+
________ I
2 Tubwd & 8 8 &,
ol i NI
| Y
I - T I
i
& l l
1\ I I
I I
I ol I
I I

-+ laz " "
1
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I
: mEEzad &
" I
§E mrmuga ax
I
I EEEROA T
|

E =
I+ QTMZ  OEI+ i
1s 99 4 ol
4: EL g
Matning till aventics ventilpaket
I-Id f *.?:Iil""::.'pdl"'dl"
Figur 5.6 Dar 7L2+ ar styrspanningen till Figur 5.5 Inkoppling av ett expansionsreld dar A2 &r
Ventilpaketet och bryts vid nods/skyddsstopp. inkopplad pé Plutons transistor utgéng (-24V) och
5L2+ &r logikspanning och &r frénkopplat Alpa0Vv

s& att den inte bryts vid ndd/skyddsstopp,
7M2 gemensam nolla.
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Mer specifikt om hur de olika komponenternas sékerhet styrs via PLUTO.

e Stalldonens matning gar vid dubbla sakerhetsreléer inne i styrskapet och
hjalpkontakterna till dessa kopplas sedan pa PLUTO for dvervakning.

e Motorerna i fabriken styrs av antingen en servodrive eller en frekvensomriktare och
stoppas saledes genom att paverka STO-funktionen hos dessa med hjalp av
expansionmodulerna.

e Robotarna har egna tva-kanaliga funktioner for bada néd- och skyddstopp och har
mojlighet att skota sakerheten internt. | detta fall ska dock PLUTO styra dven dessa
funktioner och maste darfor kopplas in pa robotcontrollerns 1/O-signaler pa sa satt att
alla sakerhetssignaler och styrningen av dessa gar forst igenom PLUTO innan de gar
tillbaka till robotcontrollern.

5.4 Robot Controller IRC5 Compact

Som tidigare namnt innehaller fabriken tva stycken robotar ifran ABB, en IRB1200 for
hantering av kartongarken och en SCARA for plockning av linserna. Bada robotarna styrs
med varsin IRC5 Compact robot controller. Ritningsmaéssigt har en del begransningar gjorts,
mer specifikt sd har inte de ”standardkablage” som alltid kopplas mellan robot och respektive
controller inte ritats in. Istallet har fokus legat pa att visa sakerhetskopplingen mellan PLUTO
och robotcontroller, tidigare namnt i kap. 5.3. D4 ABB inte har, vad som klassas som
“motioncomponents” i Eplans data-portal har IRC5 ritats manuellt (Figur 5.7) med hjalp av
tillhdrande datablad. Controllern har fler portar &n vad som syns i ritningen men valet har
gjorts att enbart rita in de portar som anvands for att forenkla och tydliggora ritningen.

-PE
A=

XT1.001 ©2 03 Matning IRCS _
Robot controller till IRB1200

=A10+AS1-JR1WP1
Kraftkabel
3:’:2,5 B BEH &Y

monssim [ by TR ABB |

¥0.1 ¥0.2 XDPE 0.3 XD.4 XD
230VAC | ] )
IRCS .:mpxtl XP.0 Mains connection

Bryt bygling mellan X1.7 och X1.8 |
Bryt bygling mellan X2.7 och X2.8 |

X5 !
1 XIZ X1.7 %18 2 o X533 Xx5.11 l

HHHH_'

controller dar port X0 = huvudmatning och X1, X2 och X5 anvands for inkoppling pa

-

|
|
I x
|

=3

Figur 5.7 Inkoppling av robo
nod/skyddsstoppskretsen
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Robotcontrollern matas med 230 V som i sin tur matar roboten med samma spanning. Ifran
controller till robot gar en kabel med 10 ledare vidare till PLUTO for hantering av skydd- och
nodstopp. Hur denna kabel kopplas in pa controllerns 1/O-plintar har 16sts med stod ifran
ABB.

5.5 Servodrive microflex E150

De tva stansvalsarna drivs med hjalp av tva stycken servomotorer ifran ABB som i sin tur
styrs av varsin servodrive (Figur 5.8). Dessa matas med 230V och matar sedan servomotorn.
Det sitter dven en sa kallad “feedback-kabel” mellan motor och drive for att ge driven
information om motorns status. Aven hér har bara de portar som anvands ritats in av samma,
tidigare ndmnd, anledning. Servodriven har en separat krets for styrstrommen dér 0 V dven
anvands till sakerhetsfunktionen STO. Vid eventuellt spanningsfall eller kortslutning pa 230
V sa bryts darmed inte styrspanningen vilket underlattar vid aterstart. Det finns &dven en fyra
bitars DIP-switch pa driven for instalining av kommunikation och vilket natverksprotokoll
som skall koras.

|s
=A10+AS1-F501 5‘\}~
104, 2 7
.PE.?
e ol 3t enligt ritning Crvriga Portar
for dwrig funkiion se manuall |anvinds EJ
r——rr-——-r--- - -1 T-""1-"-~"-"—-—""="""="="="="="[r~-~-~"=—"=—=-= |
=.‘.'|,1{]+_E|51-:!§1 | e e g 1 1 DIF smibches |
o n = w0 oo :
e EL5: ACPhase L AC Phase 2N au::nm:z ]

X1 Power ¥2 Control L = |
I Circuit Power | coril gort| | !
| ] |
| %3 Inpet |
| |y
! %3 Inputf Output '
I X1 Power S.aFe torgue off{ STO) !
: l-'h:torJ h'l\:\lnr-. h'l\:\h:\rﬂ Emke- Emlce- EH.EF‘-'I".:u SREF :
| |

I A BT 3o3 o A

Figur 5.8 Servodrive, dar det pa port X1 kopplas inkommande spanning samt utgaende till servomotor. X2 logikmatning och
X3 STO
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5.6 Frekvensomriktare ACS380

| fabriken finns tva stycken trefasmotorer, en till transportbandet vid utmatningen och en for
drivning av Flexlinks palletbana. Motorerna styrs av tva stycken frekvensomriktare (Figur
5.9) ifran ABB. Frekvensomriktarna matas i detta fall med 230 V men det finns majlighet att
dven mata dom med 400 V. Aven dessa hittas inte i dataportalen och har darfor konstruerats
sjalva dar, precis som tidigare, endast de kontakter och portar som anvands &r ritade. Aven hér
anvands den inbyggda sakerhetsfuntionen STO men till skillnad ifran servodriven sa har
frekvensomriktaren intern +24 V matning som anvands for att styra STO-funtionen. Det finns
aven mojlighet att ifran frekvensomriktaren mata extra moduler eller komponenter via den
interna 24 V spénrpingen.

=A10+AS1-FS08 -1
6A

SL1

o

ety

=A10+AS1-UE1 :_ PSS

NI YT
" u 2 a PE +24v DGND DOOM2 DHIOR2 S+ SGNO S1 R
W%' Aux.voltage output Safe torque off(STO) !
: digital connect. :
| |
| / |
BTy ABB |
Frekvensomriktare
motor ENP-transporto

Figur 5.9 Frekvensomriktare, dér den matas med en fas och styr en trefas motor. Den har &ven inkoppling av STO men med
intern spanningsmatning
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5.7 Natverk

Kommunikationen mellan styrsystem och komponenter samt mot dverordnade system
distribueras med hjélp av switchar ifran ABB (Figur 5.10). Det finns totalt fyra stycken i
fabriken, dar en sitter i styrskapet och resten ute i anlaggningen. Da komponentval fran
arbetets sida har varit begransat har detta lett till att natverket bestar av flertalet olika
protokoll. Alla komponenter ifran IFM, forutom visionkamera och multikodlésare, samt
kommunikationen mellan PLC och PLUTO sker med Profinet (Figur 5.11).
Frekvensomriktare med EtherCAT och 6vriga komponenter med Ethernet. Detta medfor att
det kommer till ett antal gateways till PLC och PLUTO for att hantera dessa protokoll. PLC
har Ethernet som standard sa dar har en Profinet- samt EtherCATgateway lagts till. PLUTO
behover endast kommunicera med PLC och detta med hjélp av en Profinet-gateway. Resten
av kommunikationen mellan PLUTO och 6vriga sakerhetsfunktioner sker mer traditionellt
med hardtradade signaler. Detta ar ett beslut som tagits av projektledning och avviker ifran
strukturen pa évriga losningar i fabriken. For att fa ett flexibelt natverk och inte lasa
komponenter for mycket togs beslutet att anvédnda samma switchar till flera olika protokoll
och konfigurera enskilda portar pa vardera switch. Detta medfor att antalet komponenter
minskar och en snyggare samt smidigare 16sning fas.

Natverksoversikt

Al1-Flexlink-Scara-Eton

AS1-Styrskap ‘

Switch
8 port

Switch
8 port

AS2-Sluss

Switch
8 port Switch
4 port

A10-Magasin-Robot-in-stans-utmatning

e Ethernet
Profinet

Figur 5.10 Overskadlig bild for natverket i anldggningen.

=A10+AS1-JCIPN1 | PNIO1 P-192.168.0.23 PNIO2 |=A10+AS1-JC2PN1| PNIO  10.105 168.0.21

o |¥ PLC AC500 le) g Pluto B20 V2
PN-Gateway —A104+AS1-WD2 o PN-Gateway

RJ145
O

Profi netI
T

Figur 5.11 Utdrag ifran ritningarna som visar kommunikationen mellan PLC AC500 och Pluto
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Ritningsmassigt stalls det inte lika stora krav pa hur nétverk ritas gentemot andra kopplingar
och darfor har enbart visuella 6versiktsbilder av hela natverket ritats upp. De olika
protokollen ar dock uppdelade pa olika ritningsblad for att gora ritningen sa enkel som majligt
och behalla en bra struktur. Vilket ocksa innebér att endast en enkel och visuell bild av
komponenten och dess kommunikationsportar har ritats upp.

6 SLUTDOKUMENTATION

Elkonstruktionens tredje och sista stora fas dr, slutdokumentation, vilket innebér att alla
dokument som tagits fram under arbetets gang och som behdvs for att tillgodogora sig
ritningarna samlas pa ett stalle. Tekniskt sett rdknas dven denna rapport till
slutdokumentationen. | detta arbetes omfattning inkluderar slutdokumentationen alla listor
och rapporter som genererats ifran Eplan och konstruktionsunderlaget. Nedan foljer en
narmare beskrivning och forklaring av varje del.

6.1 Konstruktionsunderlag

Konstruktionsunderlaget ar ett vitalt dokument och ar gemensamt for hela projektet och syftar
till att skapa gemensamma bendmningar och strukturer i fabriken. Dokumentet skapas i
systemeringsfasen av arbetet och ska idealt vara klart innan elkonstruktionen pabdrjas men sa
ar ofta inte fallet. Istéllet blir det ett flytande dokument som revideras allt eftersom beslut tas
och en slutford version lamnas 6ver tillsammans med de kompletta ritningarna.
Konstruktionsunderlaget &r, i detta fall ett Excel-dokument som bestar av flertalet tabeller och
listor, ndrmare bestdmt: Bendmningslista, 1/0-lista for PLC, PLUTO och robotar, nétverk,
placering givare samt komponentlista.

Benamningslistan &r det som skapas forst i dokumentet och ar vad som férankrar de
bendmningar och den struktur som bestdmts under systemeringsfasen. Listan ar uppdelad i de
moduler som dven fabriken ar uppdelad i for att ge en tydlig éverblick av vad som finns var i
fabriken. Denna lista ska fungera som en slags sammanfattning av hela dokumentet dar
tanken &r att det ofta ska racka att titta pa denna for att fa en 6verblick av fabrikens
komponenter.

Efter detta foljer ett antal I/O-listor, dar varje lista ar strukturerad pa samma sétt. Dessa listor
ar vad som kopplar ihop och synkroniserar elkonstruktionen med PLC-programmeringen och
innehaller darfor bade benamningarna i Eplan tillsammans med bendmningarna pa signalerna
i PLC. De ér, precis som tidigare, uppdelade i moduler men ocksa vidare uppdelade i noder
dar varje nod ar en unik komponent. Under varje nod listas sedan namnet pa in- och utgangar
pa respektive komponent.

Natverkslistan ar, till skillnad ifran tidigare listor, inte uppdelad i moduler utan i de olika
natverk som finns i fabriken: Profinet, Ethernet och EtherCAT. Varje nétverk har tilldelats ett
visst antal IP-adresser dar varje komponent inom de olika natverken far en unik IP-adress.
Vart att notera ar att alla IP-adresser i natverken ndédvéndigtvis inte anvands, detta for att
lamna plats for utbyggnad av mer funktioner och komponenter.
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Placering givare &r en lista som normalt sett inte ingar i ett konstruktionsunderlag men som i
detta fall efterfragades av mek-konstruktdrerna. Denna lista dr uppdelad i de tv4 “linor”
fabriken bestar av. | varje del listas alla komponenter som hittas dar och en notering om hur
de ska vara placerade eller om de har nagra specifika krav vid placering s som vinklar,
avstand och liknande. Till varje komponent finns det ocksa en hyperlank till respektive
datablad om ytterligare information behdvs.

Komponentlistan syftar till att samla alla komponenter och anordningar, utefter fabrikat, som
ingar i fabriken. Har hittas exakta artikelnummer, antal pa varje komponent och i de flesta fall
sa listas de kablar som behovs till komponenten. Denna lista ska fungera som en
grundlaggande bestallningsunderlag och en dverblick pa komponenter samt anordningar. Till
varje komponent finns det aven har, hyperlankar till datablad men dven manualer.

6.2 Rapporter

Apparatlista:

Apparatlistan visar en dversikt pa alla komponenter och kablar som hittas i ritningarna.
Notera dock att det kan finnas fler komponenter som inte har blivit inritade, dessa hittas da
istallet i konstruktionsunderlaget. Listan innehaller postbeteckningen som anvands i Eplan,
vilken ar densamma som &ven hittas i andra dokument. Ovriga data som ses i listan ar
automatgenererad ifran Eplans data-portal vilket ocksa forklarar varfor vissa komponenter har
mer information &n andra da det ar upp till varje tillverkare att fylla i denna information i
data-portalen.

Plintradsoversikt:
Denna tabell &r, precis som namnet antyder, en dversikt av de plintrader och plintgrupper som
hittas i fabriken och dess funktion samt vilket ritningsblad dessa hittas pa.

Plintférbindningstabell (Figur 6.1) &r dock en mycket mer ingaende beskrivning av varije
plintrad och grupp. Denna lista visar exakt vad som kommer in pa varje plint och vad denna
forbindning gar vidare till och i de fall som en det &r en extern kabel som kopplas in pa en
plintgrupp visas denna med artikelnummer och vilken ledare som gar in pa vilken plint.
Denna tabell fungerar som ett underlag for elektriker vid inkoppling och montering av
anlaggningen.
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Plintférbindningstabell

4 List
g |z
3|8 XT
2 : +AS1-XT1.3
Matning I/O - Smile 41
£ é 1 8
3 E i E
Matning, 110 - Smie 41 Jknasgar 1 niestoop *mkion macpar e o] wH ~AIOAS2SH 1 1 ’ M2 2
XT14 1
Matning, 1O - Smille 41 3 kmappar + nidstopp funktion inappar ¢ def. aY =AL0+AR2S0 s 2 » =A10-2C2 ]
Keapp 51 vx MDA 6 3 . «A10-XC2 K2
Kaap0 52 D “ALOASZSD 8 4 ' «AI0-X2 Q3
Kaap0 53 e ALOASZSD 4 5 . «AI0-X2 Q14
Nadstopp N SALOHARSD 3 6 ' “A10-XC2 m
- El ~AIOAS2 SO 2 7 . AT12 1
ATLE 1
Nodsopp [ ALOAST A 7 8 T2 3
AT1L4 2

Figur 6.1 Utdrag ur plintférbindningstabell, elritning

Kabeloversikt ar en tabell som listar alla kablar som hittas i ritningarna och ger
grundlaggande information om dessa sa som kabelns langd, tvarsnitt, antal ledare och hur
manga av ledarna som anvands. Ytterligare hittas har ocksa en tydligare bild 6ver kabelns

kalla och mal, externt och internt. Det &r &ven har vart att notera att denna tabell listar bara de

kablar som finns i ritningen och visar nddvandigtvis inte pa alla kablar i fabriken.

Kabelforbindningstabell (Figur 6.2) &r en noggrann tabell 6ver varje kabel och dess funktion
samt visar exakt hur dessa kopplas in och var varje ledares kalla och mal. Har hittas ocksa

referenser till de ritningsblad kabeln finns pa i ritningen.

Kabelférbindningstabell

Kabelnamn +AS1-A1X-FOSHIWC1 Kabeltyp Signalkabel

Funktionstext Nodstopp Antzl ledare 4 Tvarsnitt 0,34

Funktionstext Blad / Kolumn Milbatackning frin Anchutning Ledara Milbatackning il Anchtning Biad | Kolumn

Matning, I/0 - Nodstopp Smile 11EA Tina =A10/21.1 KT i EK =A10-ALX-FISHL 1 =A10/21.1

= =A10/21.1 -XT16 2 EN =A10-A1X-FISHL 2 =A10/21.1

= =A10/21.2 -XT16 4 BU =A10-A1X%-FISH1 4 =A10/21.2

= =A10/21.1 -XT16 3 GY =A10-A1X-FI5H1 3 =A10/21.1
Figur 6.2 Utdrag ur kabelforbindningstabell, elritning
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7 SLUTSATS OCH DISKUSSION

Nedan foljer de slutsatser och erfarenheter som dragit och erhallits under detta projekt och
arbete och en diskussion kring vissa av de beslut som har tagits under tidens gang.

7.1 Slutsats

Sett till de initiala krav som stalldes pa arbetet och projektet har de blivit uppfyllda och dven
mer dartill. Ungefar halvvégs in i arbetet uppstod en oro att vissa delar skulle behdvas lamna
ute pa grund av tidsbrist, men med lite extra hart arbete fick vi klart alla delar.

Det har varit otroligt givande att fa vara en del i ett sahar stort och viktigt projekt som
resulterar i en fysisk produkt och kénslan av att man ar med och paverkar framtidens industri.
| och med att detta projekt har drivits precis som ett riktigt projekt i arbetslivet har detta gett
oss valdigt bra erfarenheter hur dessa planeras, styrs och genomfors.

Mer specifikt om vad som gick bra sa ar vi valdigt néjda med alla egna apparatrutor som
behdvde ritas in da dessa komponenter inte fanns i datablad. Detta gav oss en bra erfarenhet i
hur man tolkar och anvander sig av olika fabrikats datablad samt manualer, nagot som ofta
kan vara lite oklart. De visuella ritningarna 6ver natverket i fabriken kanner vi oss ngjda med
da vi lyckades fa till en tydlig och bra dverblick samt struktur pa dessa. Som i alla projekt av
denna typ sa behovdes en utforlig systemering utféras pa hela fabriken. Denna tog vi
huvudansvaret for och nagot som vi har fatt bra feedback pa i projektet och kanner oss valdigt
néjda med. | och med att projektet har anvént sig av en ny form av planering och métesform
(Virtual Commisioning) har vi fatt mojlighet att uttrycka vara asikter om savél mekaniska
som elektriska dela i fabriken och vi kanner att en del av vara idéer har hérsammats och
slutligen blivit den I6sning som valdes.

Sett till syftet med arbetet och om det har uppfyllts sa ar det svart att ge ett konkret svar, da
fabriken kommer féardigstéllas efter att detta arbete &r klart och anvandningen av allt material
kommer ocksa ske i ett senare skede. Det som vi ar mindre nojda med ar de tre kopplingslador
som vi fick skapa for att realisera kopplingen mellan stélldon och styrsystem. Dessa var ett
stort och tufft problem under en lang tid och fick goras om flertalet ganger for att tillslut
komma fram till den 16sning som finns i den fardigstéllda ritningen. Men &ven denna visade
sig, nar monteringen av fabriken startade, vara felaktig och fick rattas pa plats.
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Projektet Smarta Fabriker syftar som sagt till att visa pa framtidens industri och férutom att
denna ska vara sa smart som bara mojligt maste det ocksa finnas ett stort fokus pa hallbar
produktion och utveckling. Denna aspekt syns i detta arbete pa flertalet delar av fabriken. Det
tydligaste ar det stora fokus pa distribuerade noder vi har haft, vilket medfor mindre kablage i
hela fabriken. Genom att anvanda oss av Virtual Commisioning som inkluderar att forst
konstruera och testa en virtuell modell av fabriken har vi saledes minskat monteringstiden.
Alla val av komponenter i fabriken har gjorts med energiférbrukning och miljo i atanke, till
exempel sa styrs alla motorer av frekvensomriktare eller en servodrive vilket medfor att dessa
aldrig gar snabbare &n vad som behdvs for att optimera bade effektivitet och
energiférbrukning.

Aven nar det kommer till produkten som fabriken tillverkar sa har miljoaspekter tagits med.
Detta genom att ’tvinga” kunden att dtervinna kartongspillet ifrdn glasdgonen for att kunna
kvittera ut linsen till dessa.

7.2 Diskussion

Overlag har projektet och dven detta arbete fungerat bra men det finns vissa saker som &r
varda att diskutera om en annan lésning inte hade varit battre. Till exempel sa anvéands en
PLC ifran ABB och sensorer ifran IFM, dessa tva fabrikat fungerar inte bra med varandra
utan kraver en viss mangd handpalaggning i programmeringen. Dessa diskussioner var dock
valdigt svara att ta da projektet blev sponsrade med alla komponenter och fick det som
foretagen ville visa upp i fabriken. Av denna anledning behovdes ocksa komponenter ofta
placeras synligt for askadare vilket inte alltid var optimalt rent funktionsmassigt. Eftersom
fabriken skall ingd i en utstallning och ska vara underhallande att titta pa sa finns det vissa
rorelser hos robotar och transportband som i vanliga fall inte hade funnits. Det har blivit en
balansgang mellan en underhallande fabrik och en industririktig fabrik men som i slutandan
resulterade i nagon som alla kan vara nojda med.
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BILAGA A — Konstruktionsunderlag
BILAGA B — Ritningar
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w Konstruktionsunderlag

Den ledande Kund Projektnummer: Utrustning
Automationsintegratéren

Version:

01

n . o . .
Konstruktionsunderlaget skapar en gemensam syn pa benémningar som
anvdnds i alla sammanhang inom projektets dokumentation”.

Benamningslista |/O-lista
Utfardare: DZ & WP Utfardare: DZ & WP
Skapat: 2017-01-21 Skapat: 2017-01-21
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m Benamningslista

Automatoneintearatoron Kund Projektnummer Utrustning Utfardare Skapat
0 0 DZ & WP 2017-01-21
Benamning p& utrustningens delar Information
Benamning pa rérelser. Benamning p& positioner. T T e ————
Typ av komponent Benamning pa stationen Funktion pa utrustningen Benamn delens rorelse mot Benamn delens position i yp av ror b VA PIIETIENE
2 .. " 2 . . hydraulisk, servo, motor osv.
utgangslaget forst. utgangslaget forst.
Komponent Station Funktion Rorelser Positioner Typ av rorelse Artikelnummer Kommentar
A10 - Stansprocess
A10-100 - Magasin
1/0-link nod A10-100JX1 AL1100
Positionsgivare A10-100SG00 Magasin Fackl, tomt 08H220
Positionsgivare A10-100SGO01 Magasin Fack2, tomt 0O8H220
Visionkamera A10-1000D1 Niv magasin 03D302
A10-110 - Robot
Ventil A10-110VE1 Sétt pa luft
vakumvakt A10-110SP1 Vakumvakt PQ3834
Tryckgivare A10-110BP1 inkommande luft PQ3809
Flodesgivare A10-110BF1 inkommande luft SD600
Robot- IRB 1200 A10-110JR1 Robot IRB 1200
Skrivare, QR A10-110PR1 Skrivning QR-kod
Skanner, QR A10-110RE1 Skanner, QR-kod 021301
Visionkamera A10-1100D1 omtagningsbord korrekt 02D222
A10-120 - Inmatning
1/0-link nod A10-120JX1 AL1100
1/0-link nod A10-120JX2 AL1100
Positionsgivare A10-120SG00 Inmatning belagd 0O8H220

Stalldon inmatning A10-120M1ME1 Inmatning produkt Bak/Fram Tillbaka/Framme Motor CASM32-BS-0100AM-000-U
Kopplingsléda A10-120AX1 Styrning stélldon

Positionsgivare A10-120SG01 odverlamning produkt 08H220

Lasergivare A10-120SG02 Skogivare 0J5136

Utgangsnod 4xDO A10-120JXQ1 Skrivning stélldon AL1100

1/0-Hub 4xDI A10-120JXI1 Lasning stélldon AL2400

A10-130 - Stans

Arbetsbrytare évre vals A10-130QD1 Arbetsbrytare dvre vals BW316TPN

Motor, 6vre vals A10-130M1ME1 Rotation vals Rotation Servo ESMO08B-751-302 -T10A00
Arbetsbrytare undre vals A10-130QD2 Arbetsbrytare undre vals BW316TPN

Motor, undre vals A10-130M1ME2 Rotation vals Rotation Servo ESMO08B-751-302 -T10A00
Switch 8 Port A10-130JW1 Fordelning Profinet, Ethernet NE810

1/0-master, SKF A10-130JX1 Master, underhallsgivare IMX8

Vibrationsmatare A10-130SG00 Valslager CMSS MT-1
Vibrationsmétare A10-130SG01 Valslager CMSS MT-2
Vibrationsmatare A10-130SG02 Valslager CMSS MT-3
Vibrationsmétare A10-130SG03 Valslager CMSS MT-4
Vibrationsmétare A10-130SG04 Valsmotor 6vre CMSS MT-5
Vibrationsmétare A10-130SG05 Valsmotor nedre CMSS MT-6

A10-140 - Utmatning

1/0-link nod A10-140JX1 AL1100

1/0-link nod A10-140JX2 AL1100

Utgangsnod 4xDO A10-140JXQ1 AL1100

1/0-Hub 4xDI A10-140JXI1 AL2400

Switch, Ethernet A10-140JW1 Switch, distrubera ethernet

Positionsgivare A10-140SG00 overlamning produkt 08H220

Arbetsbrytare ENP A10-140QD1 Arbetsbrytare ENP BW316TPN

Motor, transportband A10-140M1IME1 Utmatning produkt Framét Motor

Positionsgivare A10-140SG01 Produkt pa vippa 0O8H220

Kopplingslada A10-140AX1 Styrning stélldon

Stalldon A10-140M1ME2 Utldmning av produkt Bak/Fram Tillbaka/Framme Motor CASM32-BS-0200AM-000-U
Visionkamera A10-1400D1 Kvalitets kontroll 02D222

A10-150 - Brevlada

Positionsgivare

A10-150SG00

Brevlada full

08H220

All - Linsprocess
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A11-100 - Flexlink

Induktiv givare A11-100SG00 Stopp for uplyft av ldda IFS290

Induktiv givare A11-100SGO01 Stopp, ko efter kurva IFS290

Induktiv givare A11-100SG02 Stopp, ké innan kurva IFS290

1/0-link nod A11-100JX1 Nod, givare flexlink AL1100

1/0-link nod A11-100JX2 RESERV AL1100

1/0-Hub 4xDI A11-100JXI11 Nod, givare flexlink AL2400

Monostabil cylinder A11-100MA1 Cylinder stopp ko innan kurva Ner/Upp Uppe/Nere

Monostabil cylinder A11-100MA2 Cylinder stopp ko efter kurva Ner/Upp Uppe/Nere

Bistabil cylinder A11-100MA3 Cylinder Upplyft Ner/Upp Uppe/Nere

Bistabil cylinder A11-100MA4 Cylinder Upplyft Ner/Upp Uppe/Nere

Induktiv givare A11-100MA1SGO03 givare, position cylinder, nere MZT7-03VPS-KRO
Induktiv givare A11-100MA2SG04 givare, position cylinder, nere MZT7-03VPS-KRO
Induktiv givare A11-100MA3SG04 givare, position cylinder, uppe MZT7-03VPS-KRO
Induktiv givare A11-100MA4SGO05 givare, position cylinder, uppe MZT7-03VPS-KRO
Ventilpaket A11-100VE1l styrning riktning cylindrar R480761256
Arbetsbrytare flexlink A11-100QD1 Arbetsbrytare flexlink BW316TPN

Motor, flexlink A11-100M1ME1 drivning flexlink Framét Motor

Vibrationsmatare A11-100SG06 Motor CMSS MT-6
A11-110 - Robot

Robot, SCARA 910SC Al11-110JR1 Robot, plockning linser

Kopplingslada A11-110AX1 Styrning stalldon

Stalldon, linser Al11-110ME2M1 Hoijning linser Upp/Ner motor/servo CASM32-BS-0400AM-000-U

Lasergivare A11-110SG00 Lins i fixtur 0J5190
1/0-link nod A11-110JX1 AL1100
Utgangsnod 4xDO A11-110IXQ1 Skrivning stalldon AL1100
1/0-Hub 4xDI A11-110JXI1 Lasning stélldon AL2400
Switch 4 Port A11-110JW1 Fordelning Profinet, Ethernet NE801
A11-120 - Eton
1/0-link nod A11-120JX1 nod, Eton systems AL1100
Utg&ngsnod 4xDO A11-120IXQ1 nod, Eton systems AL1100
1/0-Hub 4xDI A11-120JXI1 nod, Eton systems AL2400
Lasergivare A11-120SG00 givare, leverans linser 0J5190
Ultraljudsgivare A11-120SG01 Utleveransgivare, linser UGR500
Vibrationsmatare A11-120SG02 Motor CMSS MT-6
AS1 - Huvudskap
Sakringar - 3 poler
Dvargbrytare AS1-FS00 Eton-matning S203M-C16
Sakringar - 1 pol(230V)
Dvargbrytare AS1-FS01 Servodrive, dvre vals S201M-C10
Dvargbrytare AS1-FS02 Servodrive, under vals S201M-C10
Dvérgbrytare AS1-FS03 IRB 1200 S201M-B20
Dvargbrytare AS1-FS04 SCARA S201M-B20
Dvargbrytare AS1-FS05 Likriktare IFM, priméarsida S201M-C6
Dvargbrytare AS1-FS06 Likriktare ABB, primarsida S201M-C16
Dvargbrytare AS1-FS07 Uttag S201M-C10
Dvargbrytare AS1-FS08 Frekvensomriktare 1 S201M-C6
Dvargbrytare AS1-FS09 Frekvensomriktare 2 S201M-C6
Dvargbrytare AS1-FS10 Likriktare IFM, sekundérsida DF2216
Dvérgbrytare AS1-FS11 Stélldon SKF S201M-C16
Dvargbrytare AS1-FS12 Sakring 24 V S201M-C10
Dvérgbrytare AS1-FS13 DALI/KNX S201M-C6
Dvargbrytare AS1-FS14 Aventics ventilpaket S201M-C10
Ovrigt
Uttag AS1-XS0 Uttag, 3st
Uttag AS1-XS1
Uttag AS1-XS2
Jordfelsbrytare, 2pol AS1-QI00 F202A-25/0,03
Kontaktor AS1-FOQC1 Kontaktor stélldon AF16Z-30-01-21
Kontaktor AS1-FOQC2 Kontaktor stalldon AF16Z-30-01-21
Huvudbrytare AS1-QB1 Huvudbrytare OT25FT3
PLC AC500 AS1-JC1 Huvud-PLC AC500-PM583
1/0 DC532 AS1-JX1 DC532
Ethercat modul AS1-JC1EC1 CM579-ETHCAT
Profinet Modul AS1-JC1PN1 CM579-PNIO
Pluto B20 V2 AS1-JC2 Sékerhets-PLC Pluto B46 V2
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Expans-rela AS1-JC2KF1 STO frekvens BT51

Expans-reld AS1-JC2KF2 STO Servdrive BT51

Expans-rela AS1-JC2KF3 Skyddstopp robot BT51

Expans-reld AS1-JC2KF4 Nodstopp robot BT51

Gateway PN AS1-JC2PN1 2TLA020071R8300

Likriktare 230/24, IFM AS1-EG1 Likriktare for IFM-komponenter DN4013

Likriktare 230/24, ABB AS1-EG2 Likriktare for 6vriga komponenter CP-C.1 24V/20.0A

Frekvensomformare AS1-UE1 Omriktare, flexlink motor ACS380-04xx-02A4-1

Frekvensomformare AS1-UE2 Omriktare, ENP motor ACS380-04xx-02A4-1

Servodrive AS1-JS1 Ovrevalsmotor E152A06EIOA000

Servodrive AS1-JS2 Nedrevalsmotor E152A06EIOA000

KNX powersupply AS1-KX1 SV/S30.160.1.1

DALI-Gateway AS1-DL1 DG/S1.16.1

KNXnet/IP AS1-KX2 IPS/S3.1.1

USB Interface AS1-KX3 USB/S1.1

Switch 8 Port AS1-JW1 Fordelning Profinet, Ethernet NE810

AS2- Sluss

Skarmar

Matthews 7" AS2-PV1

Good Solution 15" AS2-PV2

Datormskarmar 1 st AS2-PV3

SKF (IPAD) AS2-PV4

Eton (IPAD) AS2-PV5

ABB IPC AS2-PV6

IFM 10" AS2-PV7

Ovrigt

L&s inre dorr AS2-SH1 Knox 2x V2

Magnetlas AS2-SH2 Magne 2Bx

3 st tryckknappar + Nodstopp|AS2-SH3 SMILE41 EWWWP

Tryckknapp AS2-SH4 Smile 11 RB

Switch 8 Port AS2-JW1 NE810

A1X-Hela fabriks ytan

Armatur ALX-EXL

Armatur ALX-EX2

Armatur A1X-EX3

Armatur A1X-EX4

Armatur A1X-EX5

Armatur A1X-EX6

Nodstopp ALX-FOSH1 Smile 11 EA Tina

Nodstopp A1X-F9SH2 Smile 11 EA Tina
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w 1/0O-lista

Automatoneintearatsren Kund Projektnummer Utrustning Utfardare Skapat

0 0 DZ & WP 2017-01-21
Ska alltid fyllas i for att skapa ratt forutsattningar for gemensamma benamningar inom projektets dokumentation Fylls i vid behov

Eplan Symbolik Adress [Datatyp [PLC Benamning Postbeteckning Nodbeteckning |Funktion Typ Artikelnummer Anmaérkning

ABB PLC JC1 JC1

1/0 kort

A10 - Stansprocess

A10-100JX1 AL1100 01 A10-100JX1 Nod:Givare magasin

A10-100SG00 X1 diMagazineLeftEmpty A10-100SG00 Magasin Fackl, tomt

A10-100SGO1 X2 diMagazineRightEmpty A10-100SG01 Magasin Fack2, tomt

RESERV X3 RESERV

RESERV X4 RESERV

A10-110IX1 A10-110JX1 Nod:RobotTryck/Fléde métning

A10-110SP1 X1 A10-110SP1 Vakumvakt

A10-110BP X2 A10-110BP Tryckgivare inkommande luft

A10-110BF X3 A10-110BF Flodesgivare inkommande luft

RESERV X4 RESERV

Robot IRB1200 IRC5_Controller_IRB1200 IRB 1200: Hamta ark och placera i inmatning

Input Robot %I1B1.183 IRC5_Controller_Inputs_DUT Robot Inputs

Output Robot %QB1.28 IRC5_Controller_Outputs_DUT Robot Outputs

A10-120JX1 %IB1.56 AL1100_02 A10-120JX1 Nod:Inmatning lagesgivare + stalldon

A10-120SG00 X1 diSheetAtinput A10-120SG00 Inmatning belagd

A10-120SG01 X2 diSheetAtStamp A10-120SG01 overlamning produkt

A10-120AX10UT4 _ IN4_in (IN4)Stop input INO to IN3 disabled/ enable

A10-120JX11 X4 HUB A10-120JX11 Digital ing&ngshub frén stélldon via kopplingskap A10-120AX1

A10-120JX2 AL1100 9 A10-120JX2 Nod:Inmatning

A10-120SG02 X Shoe_Sensor* A10-120SG02 Skogivare

RESERV X RESERV

RESERV X RESERV

RESERV X4 RESERV

A10-120IXQ1 AL1100_06 A10-120IXQ1 Nod:Styrning av stélldon via kopplingsskdp A10-120AX1

A10-120AX10UTO INO_in (INO)Limit Switch ON/OFF

A10-120AX10UT1 IN1_in (IN1)Begin homing

A10-120AX10UT2 IN2_in (IN2)Position 1

A10-120AX10UT3 IN3_in (IN3)Position 2

A10-120JXI1 HUB A10-120JXI1 Digital ing&ngshub fran stélldon via kopplingskap A10-120AX1

A10-120AX1IN1 1.1 OUT1_ in (OUT1)Stopped, Ready, No Error, Homing done

A10-120AX1IN2 1.2 QUT2_in (OUT2)Moving

RESERV 1.3 RESERV

RESERV 1.4 RESERV

A10-140JX1 %IB1.74 AL1100 03 A10-140JX1 Nod:Utmatning lagesgivare

A10-140SG00 X diSheetAtOutput A10-140SG00 Gverlamning produkt

A10-140SG01 X diSheetAtFlip A10-140SG01 Produkt p& vippa

A10-150SG02 X Output_Full* A10-150SG02 Brevlada full

RESERV X4 RESERV

A10-140JX2 AL1100 10 A10-140JX2 Nod:Utmatning I/O signaler stalldon via kopplingsskap A10-140AX1

A10-140AX10UT4 IN4_out (IN4)Stop input INO to IN3 disabled/ enable

A10-140JXI1 X2 HUB Digital ing&ngshub frén stélldon via kopplingskap A10-140AX1

RESERV X3 RESERV

RESERV X4 RESERV

A10-140JXQ1 AL1100 07 A10-140JXQ1 Nod:Styrning av stélldon via kopplingsskap A10-140AX1

A10-140AX10UTO INO_out (INO)Limit Switch ON/OFF

A10-140AX10UT1 IN1_out (IN1)Begin homing

A10-140AX10UT2 IN2_out (IN2)Position 1

A10-140AX10UT3 IN3_out (IN3)Position 2

A10-140JXI1 HUB A10-140JXI1 Digital ingdngshub fran stalldon via kopplingskap A10-140AX1

A10-140AX1IN1 OUT1 out (OUT1)Stopped, Ready, No Error, Homing done

A10-140AX1IN2 OUT2_out (OUT2)Moving

RESERV b RESERV

RESERV 4 RESERV

All - Linsprocess

A11-100JX1 %IB1.92 AL1100 04 A11-100JX1 Nod:Lagesgivare flexlink pallet

A11-100SG00 X doStopPickPos A11-100SG00 Stopp fér upplyft av [ada

A11-100SGO1 X doStopBeforePickPos A11-100SG01 Stopp, ko efter kurva

A11-100SG02 X FINNS EJ enl Flexlink A11-100SG02 Stopp, ko innan kurva

A11-100JXI1 X4 HUB Digital ing&ngshub for cylindergivare pé felxlink

A11-100IX2 AL1100 11 RESERV

RESERV X RESERV

RESERV X RESERV

RESERV X RESERV

RESERV X4 RESERV
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Avtomatonsmsecstbron Kund Projektnummer Utrustning Utfardare Skapat

0 0 DZ & WP 2017-01-21
Ska alltid fyllas i for att skapa ratt forutsattningar for gemensamma benamningar inom projektets dokumentation Fylls i vid behov

Eplan Symbolik Adress |Datatyp |PLC Benédmning Postbeteckning Nodbeteckning |Funktion Typ Artikelnummer Anmarkning

A11-100JXI1 HUB A11-100IXI11 Digital ingangshub fér cylindergivare pa felxlink

A11-100MA1SG03 1.1 diCylinder1Down A11-100MA1SG03 Cylindergivare, nere

A11-100MA2SG04 1.2 diCylinder2Down A11-100MA2SG04 Cylindergivare, nere

A11-100MA3SG05 1.3 diCylinderUp A11-100MA3SG05 Cylindergivare, uppe

A11-100MA4SG06 1.4 diCylinder2Up A11-100MA4SG06 Cylindergivare, uppe

SCARA robot Robot, plockning linser

A11-110IX1 AL1100 5 A11-110JX1 Nod: I/O signaler stélldon via kopplingsskép A11-110AX1 samt lagesgivare lins

Al11-110AX10UT4 IN4_lens (IN4)Stop input INO to IN3 disabled/ enable

A11-110JXI1 X2 HUB Digital ing&ngshub frén stalldon via kopplingskap A11-110AX1

A11-110SG00 X3 diLensInFixture Lins i fixtur

RESERV X4 RESERV

A11-110IXQ1 AL1100 8 A11-110JXQ1 Nod:Styrning av stélldon via kopplingsskap A11-110AX1
A11-110AX10UTO INO_lens (INO)Limit Switch ON/OFF

A11-110AX10UT1 IN1_lens (IN1)Begin homing

A11-110AX10UT2 IN2_lens (IN2)Position 1

A11-110AX10UT3 IN3_lens (IN3)Position 2

A11-110JXI1 HUB A11-110IXI1 Digital ingdngshub fran stalldon via kopplingskap A11-110AX1
A11-120AX1IN1 1.1 OUT1_lens (OUT1)Stopped, Ready, No Error, Homing done
A11-120AX1IN2 1.2 QUT2_lens (OUT2)Moving

RESERV 1.3 RESERV

RESERV 1.4 RESERV

A11-120JX1 AL1100 12 A11-120JX1 Nod:L&gesgivare Eton + 1/O signaler Eton

A11-120SG00 X doCarrierEmpty Eton klamma tom

A11-120JX11 X Eton_Input Digital ingangshub Eton

A11-130SGO1 X Drop_SGO01 Kanna av hander

A11-120EXT1Q5 Sléapp stopp fére hamtning

A11-120IXQ1 nod, Eton systems A11-120IXQ1 Nod Styrning Eton

A11-120EXT1Q1 doDeliveryDone Leverans av lins, klar

Al11-120EXT1Q2 doReadyToDrop klart for att slappa lins

A11-120EXT1Q3 lastbérare tom efter leverans

A11-120EXT1Q4 fabriken i drift

A11-120JXI1 nod, Eton systems A11-120JXI1 Digital ing&dngshub Eton

A11-120EXT1I1 1.1 diCarrierAtPickingPos Lastbéarare pa plats for hamtning av lins

A11-120EXT1I2 1.2 diCarrierAtDelivery Lastbérare pa plats for leverans av lins

A11-120EXT1I3 1.3 diEtonRunning Eton i drift

RESERV 1.4 RESERV
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Eplan Symbolik Adress Datatyp |PLC Benamning Postbeteckning Nodbeteckning Funktion Typ Artikelnummer Anmarkning |

ABB PLC JC2 JC2 Sakerhetsplc AC500

AS2-SH1:4 10 L&sning Knox

AS2-SH2:4 11 Lasning Magne
12

A10-AS1-F9QC?2 13 Lasning kontaktorer

Nodstopp bur 14 2 Nodstopp bur + nédstopp sluss

Nodstopp robot 130 Lasning IRB 1200 & SCARA

Nodstopp robot 131 L&sning IRB 1200 & SCARA

AS2-SH3:3 132 Lasning smile 41

AS2-SH3:1 1010 DYN_A

AS2-SH3:5 1011 Knapp S1 pé smile 41

AS2-SH3:6 1Q12 Knapp S2 pé smile 41

AS2-SH3:8 1013 Knapp S3 pé smile 41

AS2-SH3:4 1Q14 Nodstopp pa smile 41

AS2-SH1:5 1015 Lasning Knox

AS2-SH2:5 1016 L&sning Magne

AS2-SH4:3 1Q17 Knapp Smile 11 RB

Bryt matning stélldon+ventilpaket flexlink

Dra Eton sékerhetsrel&

A10-AS1-JC2-Q2

Exp rela: Skydsstopp(STO) + Skydsstopp robot

A10-AS1-JC2-Q3

Exp reld: Nodstopp robot

2017-05-24
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Component
Ultrasound
Ultrasound
Vision camera

Vision camera

Sensor sheet by input
Sensor sheet by stamp
Status bit 1 input
Status bit 2 input
Motor input

Motor input

Absolute encoder top
Absolute encoder bottom
Motor cylinder top

Motor cylinder bottom

Sensor sheet by output
Sensor sheet by flip
Motor transporter
Status bit 1 flip

Status bit 2 flip

Motor flip

Motor flip

Sensor

Inputs/Outputs to/from P Description

diMagazineLeftEmpty
diMagazineRightEmpty
?27??

22?2

diSheetAtinput
diSheetAtStamp
ouT1_in
ouT2_in
dolnputMoveln
dolnputMoveOut

giCylinderPosTop
giCylinderPosBottom
doRotateCylinderTop
doRotateCylinderBottom

diSheetAtOutput
diSheetAtFlip
goMotorSpeedENP
OUT1_out
OUT2_out
doFlipMoveUp
doFlipMoveDown

diSheetDelivered

dilRBStrobe
giPLCComBits
goPLCComBits
doPLCStrobe

low when empty
low when empty

high when sheet is placed at input position
trigger movement of cylinder

output from actuator at stamp input(input to plc)
output from actuator at stamp input(input to plc)
moves the input from end position

moves the input from start position

gives the angular position of the top cylinder
gives the angular position of the lower cylinder
rotates the top cylinder 360 degrees(?)

rotates the bottom cylinder 360 degrees(?)

high when sheet is at output(could be used to trigger transporter)
high when sheet is at "hand"/flip

speed of the conveyor at the stamp output

output from actuator at flip(input to plc)

output from actuator at flip(input to plc)

high to make flip go up

high to make flip go down

high when sheet is delivered into the box

used for handshake/communication between robot and PLC(see 2nd sheet)
used for handshake/communication between robot and PLC(see 2nd sheet)
used for handshake/communication between robot and PLC(see 2nd sheet)
used for handshake/communication between robot and PLC(see 2nd sheet)

strobe set by the IRB1200 robot

gi=group input. Group of a spec. number of bits(4 in this stage).
go=group output. Group of a spec. number of bits(4 in this stage).
strobe set by the PLC

gi=group input. Group of a spec. number of bits(4 in this stage).
go=group output. Group of a spec. number of bits(4 in this stage).



giPLCComBits/goPLCComBits Function

0 Pick left
1 Pick right
2 Reset offset picking position
3 Printer
4 Scanner
5 QR code ok
6 QR code not ok
7 Robot moved from input
8
9

10

11

12

13

14

15



Module
Flexlink
Flexlink

Flexlink
Flexlink
Flexlink
Flexlink
Flexlink
Flexlink
Flexlink
Flexlink
Flexlink
Flexlink
Flexlink

Eton
Eton
Eton
Eton

Eton
Eton
Eton
Eton
Eton
Eton
Eton
Eton
Eton
Eton

Component
Stop at picking pos
Stop before picking pos

Sensor stop at picking pos

Sensor stop before picking pos
Sensor plate at picking pos
Conveyor

Sensor somewhere

End position sensor 1 fixturing up
End position sensor 1 fixturing down
End position sensor 2 fixturing up
End position sensor 2 fixturing down
Actuator fixturing up

Actuator fixturing down

Motor actuator lens fixture up
Motor actuator lens fixture down
Status bit 1 lens fixture act.
Status bit 1 lens fixture act.

Sensor deliver box

Photocell carrier

Photocell lens-fixture

Eton status signal(carrier at delivery)

Eton status signal(carrier at picking position)
Eton status signal(running)

PLC status signal(delivery done)

PLC status signal(running)

PLC status signal(ready to drop lens)

PLC status signal(carrier empty after drop)

Inputs/Outputs to/from PLC

doStopPickPos
doStopBeforePickPos

diSensorPickPos
diSensorBeforePickPos
diPlateInPosition
goMotorSpeedFlexlink
?2??

diCylinderlUp
diCylinderlDown
diCylinder2Up
diCylinder2Down
doCylinderUp
doCylinderDown

doLensFixtureUp(fake)
doLensFixtureDown(fake)
OUT1 lens

OUT2 lens

diHandAtDelivery
diLensInCarrier
diLensInFixture
diCarrierAtDelivery
diCarrierAtPickingPos
diEtonRunning
doDeliveryDone
doFactoryRunning
doReadyToDrop
doLensInCarrier

diSCARAStrobe
giPLCComBits2
goPLCComBits2
doPLCStrobe2

Description
rotate stop up/down. High=rotate up, low=rotate down(monostable)
rotate stop up/down. High=rotate up, low=rotate down(monostable)

active when plate passes. Before stop to trigger it? Kind unknown
active when plate passes. Before stop to trigger it? Kind unknown

speed conveyor(may not be needed in model)

inductive sensor. Placed at fixture?

active when cylinder 1 is up

active when cylinder 1 is down

active when cylinder 2 is up

active when cylinder 2 is down

Move the fixture actuators up(bistable,controls both actuators)
Move the fixture actuators down(bistable, controls both actuators)

Moves lens fixture up("fake signal" only used for the model. Actually combination of 5 signals)
Moves lens fixture up("fake signal" only used for the model. Actually combination of 5 signals)
output from actuator carrying lens fixture(input to plc)
output from actuator carrying lens fixture(input to plc)

active when hand is in delivery station. Used to know when to drop lens.
used to see if lens dropped at delivery. Placement unknown

used to see if there is a lens in fixture. Placed on table.

active when carrier are at position for delivery

active when carrier are at position for picking lens

when lens delivered, lens fixture is empty and actuator is down

when hands are at deliver position and lens in carrier
photocell used to check

used for handshake/communication between robot and PLC(see 2nd sheet)
used for handshake/communication between robot and PLC(see 2nd sheet)
used for handshake/communication between robot and PLC(see 2nd sheet)
used for handshake/communication between robot and PLC(see 2nd sheet)

gi=group input. Group of a spec. number of bits(4 in this stage).
go=group output. Group of a spec. number of bits(4 in this stage).



giPLCComBits/goPLCComBits

O~NOUThAWNERELO
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26
27
28
29
30
31
32
33
34
35
36
37
38
39
40
41
42
4
44
45
46
a7
48
49
50
51

w

Function

Pick lens from index 1
Pick lens from index 2
Pick lens from index 3
Pick lens from index 4
Pick lens from index 5
Pick lens from index 6
Pick lens from index 7
Pick lens from index 8
Pick lens from index 9
Pick lens from index 10
Pick lens from index 11
Pick lens from index 12
Pick lens from index 13
Pick lens from index 14
Pick lens from index 15
Pick lens from index 16
Pick lens from index 17
Pick lens from index 18
Pick lens from index 19
Pick lens from index 20
Pick lens from index 21
Pick lens from index 22
Pick lens from index 23
Pick lens from index 24
Pick lens from index 25
Pick lens from index 26
Pick lens from index 27
Pick lens from index 28
Pick lens from index 29
Pick lens from index 30
Pick lens from index 31
Pick lens from index 32
Pick lens from index 33
Pick lens from index 34
Pick lens from index 35
Pick lens from index 36
Pick lens from index 37
Pick lens from index 38
Pick lens from index 39
Pick lens from index 40
Pick lens from index 41
Pick lens from index 42
Pick lens from index 43
Pick lens from index 44
Pick lens from index 45
Pick lens from index 46
Pick lens from index 47
Pick lens from index 48
Pick lens from index 49
Pick lens from index 50
put lens in fixture

Description

handshake finished when robot moved to pos above plate. When finished PLC starts moving the plates one lap and increase picking-counter

handshake finished when robot moved to safe "home position”. When finished the actuator moves the lens fixture up



m Natverk
Ao dande & Kund Projekthummer Utrustning Version:
utomationsintegratoren
0 0 0 01
Nodnr. |Né‘1tverkstyp |Device Name IP-adress Sub net Gateway Buss adress Postbeteckning |I/O-nummer Anmarkning
Abb 192.168.0.(10-29)
EtherCat 192.168.0.11 AS1-JS1 Ovrevalsmotor
EtherCat 192.168.0.12 AS1-JS2 Nedrevalsmotor
PROFINET 192.168.0.13 AS1-UE1 Omriktare, flexlink motor
PROFINET 192.168.0.14 AS1-UE2 Omriktare, ENP motor
PROFINET 192.168.0.15 A10-110JR1 Robot_JR1 IRB1200-Robot
PROFINET 192.168.0.16 A11-110JR1 SCARA-Robot
EtherNet/IP 192.168.0.17 IPC1
EtherNet/IP 192.168.0.18 IPC2
EtherNet/IP 192.168.0.19 IPC3
PROFINET 192.168.0.20 AS1-JC1 PLC AC500
PROFINET 192.168.0.21 AS1-JC2 Pluto B20 V2
EtherNet/IP 192.168.0.22 AS1-KN1 KNX-Styrenhet
PROFINET 192.168.0.23 AS1-JC1PN1 PLC AC500 Profinet-gateway
EtherCat 192.168.0.24 AS1JC1EC1 PLC AC500 EtherCat-gateway
IFM 192.168.0.(30-59)
EtherNet/IP 192.168.0.30 A10-1000D1 Magazine OD1 Niv& magasin
EtherNet/IP 192.168.0.31 A10-110RE1 Scanner_RE1 Skanner, QR
EtherNet/IP 192.168.0.32 A10-1100D1 Fixture_OD1 Visionkamera
EtherNet/IP 192.168.0.33 A10-1400D1 Kvalitetskontroll
PROFINET 192.168.0.34 A10-100JX1 1/Olink
PROFINET 192.168.0.35 A10-120JX1 1/Olink
PROFINET 192.168.0.36 A10-120JX2 I/Olink
PROFINET 192.168.0.37 A10-120JXQ1 1/Olink
PROFINET 192.168.0.38 A10-140JX1 I/Olink
PROFINET 192.168.0.39 A10-140JX2 1/Olink
PROFINET 192.168.0.40 A10-140JXQ1 I/Olink
PROFINET 192.168.0.41 A11-100JX1 1/Olink
PROFINET 192.168.0.42 A11-100JX2 1/Olink
PROFINET 192.168.0.43 Al11-110JX1 1/Olink
PROFINET 192.168.0.44 Al11-110IXQ1 I/Olink
PROFINET 192.168.0.45 Al11-120JX1 1/Olink
PROFINET 192.168.0.46 Al11-120JXQ1 I/Olink
EtherNet/IP 192.168.0.47 All-PV7 IFM 10" skdarm
Matthews 192.168.0.(60-69)
EtherNet/IP 192.168.0.60 A10-110PR1 Printer PR1 Skrivare, QR
EtherNet/IP 192.168.0.61 All-PV1 Matthews 7" skarm
Goodsolutions 192.168.0.(70-79)
[EtherNet/IP [192.168.0.(70-79) [ | [ [A11-PV2 [Good Solution 15" skarm
Prevas 192.168.0.(100 - 119)
EtherNet/IP 192.168.0.100 Prevas
EtherNet/IP 192.168.0.101 Overorndatsystem
EtherNet/IP 192.168.0.102 QR-Readerl
EtherNet/IP 192.168.0.103 QR-Reader2
EtherNet/IP 192.168.0.104 QR-Reader3
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192.168.0.105

[1200-nod
Ovrigt
EtherNet/IP A11-PV3 Datormskarmar 1 st
EtherNet/IP All-PV4 SKF (IPAD)
EtherNet/IP Al1-PV5 Eton (IPAD)
EtherNet/IP A11-PV6 ABB IPC
PROFINET A11-100VE1l Flexlink_VE1 Styrning Flexlink
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Angaende placeringar: Placeringar ar inte
fasta, utan om ni anser att ni ser béattre platser
konstruktionsmassigt ska det inte vara nagra
problem att flytta s& ldnge givaren uppfyller
sin funktion. Lagg dock en tanke p3 att alla
givare kopplas med M12-skruvkontakter, sa
att det lamnas utrymme vid inkoppling Detta

Angaende bendmningar: Vi har inkluderat de
stationsbendmningar vi anvander i var
systemering och som har gétts igenom sedan
tidigare med er. Det hade varit snyggt om vi
kunde ge givaren och dess féste tillhérande

Givarfasten: Det finns ett par olika dimensioner
av givarfasten under tillbehdr pa produktsidan.

Vilj ett med lampliga dimensioner och skriv ner
art.nr

Angéende visionkamera: Det finns fisten dven
till dessa, maste nog dock tillverkas ndgon form
av stativ for att kameran ska komma upp pa

ratt lashojd. All information om detta ska finnas

Al10

erkning VR-glaségon

All = Leverans linser

Datablad |[Modul Givare(Art.nr) |Givarfaste(Art.nr) _|Benamning Funktionsbeskrivning Placering Anmarkning
Lan| A10-100 Magasin 08H220 A10-100SG00 Fotocell fér att avgéra om magasinet(fack 1) &r tomt Tanken &r att givaren ska sitta och titta underifrdn p& magasinets vardera fack Avkanningsavstand 80 mm
Léan| A10-100 Magasin 08H220 A10-100SG01 Fotocell for att avgéra om magasinet(fack 2) ar tomt Tanken &r att givaren ska sitta och titta underifrén p4 magasinets vardera fack Avkénningsavstand 80 mm
Lan| A10-100 Magasin 03D302 Bestamma |&get pé kartongark i magasin(Visionkamera) | mitten ovanfér magasinet Centrerad, en kamera for bdda magasinfack.
Lén| A10-100 Magasin UGT204 A10-100SG02 Mata avstand till dversta arket P& robot
Lan A10-100 Magasin AL1100 A10-100JX1 1/O-link nod Néra givarna men samtidigt synligt for &skadarna/kunden

A10-110 Robot Al10-110VE1 Ventilpaket, sétt p& vakuum P4 robot bord
Lank A10-110 Robot AL1100 A10-110JX1 1/O-link nod Néra givarna men samtidigt synligt for &skadarna/kunden
Lank A10-110 Robot PQ3809 A10-110SP1 Tryckgivare vakuum Vid ventilpacket pé robotbord?

A10-110 Robot A10-110PR1 Skrivning QR kod P4 eget stativ, bredvid fixturen
Léank A10-110 Robot 021301 Al10-110REL Avldsning QR kod Bredvid Printer, OBS méste monteras pé ratt las avsténd Objekten i fixerad position mot varandra (ingen scanner)
Lank A10-110 Robot 02D222 A10-1100D1 Méta arkets position i omtagsfixtur(Visionkamera) Helst vinkelrat mot omtagsfixtur, men en vinkel p& xx grader &r tillétet(star i manualen) Svart bakgrund. Avst&nd 1000 mm, monteringsposition?.
Lank A10-110 Robot PQ3834 A10-110SP1 Tryckgivare inkommande luft Placering?
Lank A10-110 Robot SD 6000 A10-110BF1 Flodesgivare inkommande luft Placering?
Lank A10-120 Inmatning _[AL1100 A10-120JX1 1/O-link nod Nara givarna men samtidigt synligt for askadarna/kunden
Lank A10-120 Inmatning _[AL1100 A10-120JX2 1/O-link nod Nara givarna men samtidigt synligt for askadarna/kunden
Lank A10-120 Inmatning _[AL1100 A10-120JXQ1 Utgéngsnod 4xDO Nara givarna men samtidigt synligt for ask&darna/kunden
Lan A10-120 Inmatning _[AL2400 A10-120JXI1 1/O-Hub 4xDI Nara givarna men samtidigt synligt for ask&darna/kunden
Lan A10-120 Inmatning | O8H220 A10-120SG00 Fotocell, inmatning belagd Inmatnings halva mot roboten, om mdjligt pa ett sant avstand add 10-120SGOO inte &r aktiv samtidigt som SGO1 Avkénningsavstand 80 mm
Lan| A10-120 Inmatning _[O8H220 A10-120SG01 Fotocell, produkt i stans, fore Néra stansen pé inmatningens sida. Avkanningsavstand 80 mm
Lén| A10-120 Inmatning | 0J5136 A10-120SG02 "skogivare” Néra stansen pa inmatningens sida, tittar dver banan horisontellt.
Lan A10-140 Utmatning _[02D222 A10-1400D1 Kvalitetskontroll Ovanfor utmatningen
Lén| A10-140 Utmatning [AL1100 A10-1400X1 1/O-link nod Néra givarna men samtidigt synligt fér skadarna/kunden
Lan A10-140 Utmatning [AL1100 A10-140JX2 1/O-link nod Néra givarna men samtidigt synligt for &skadarna/kunden
Lan| A10-140 Utmatning [AL1100 A10-140JXQ1 Utgangsnod 4xDO Néra givarna men samtidigt synligt fér skadarna/kunden
Lan| A10-140 Utmatning [AL2400 A10-140JXI1 1/0-Hub 4xDI Néra givarna men samtidigt synligt for &skadarna/kunden
Lanl A10-140 Utmatning | O8H220 A10-140SG00 Fotocell, produkt i stans, efter Néra stansen pa utmatningens sida Avkénningsavstand 80 mm
Lan A10-140 Utmatning _[O8H220 A10-140SG01 Fotocell, "vippa" belagd Om mojligt pa ett s&nt avstand att 10-140SGO0 in &r aktiv samtidigt som SGO1
Lan| A10-150 Breviada 08H220 A10-150SG00 Fotocell, antal ark i breviddan insidan brevladan
Lan| A11-100 Flexlink IFS290 A11-100SG00 Stopp for upplyft av Iada Finns fardiga fasten i CAD konstruktionen
Léan| A11-100 Flexlink IFS290 A11-100SG01 Stopp, ko efter kurva Finns fardiga fasten i CAD konstruktionen
Lan| A11-100 Flexlink IFS290 A11-100SG02 Stopp, K6 innan kurva Finns fardiga fasten i CAD konstruktionen
Lén| A11-100 Flexlink AL1100 A11-100JX1 Nod, givare flexlink Synligt for kunden
Lan A11-100 Flexlink AL1100 A11-100JX2 Nod, givare flexlink Synligt fér kunden
Lén| A11-100 Flexlink AL2400 A11-100JXI1 1/0-Hub 4xDI Synligt for kunden
Lan A11-100 Flexlink R480761256 A11-100VE1 styrning riktning cylindrar Synligt fér kunden
Lan| A11-110 Robotbord | 0J5190 A11-110SG00 Lins i fixtur P4 robotbordet, tittar pa linsfixturen for att detektera om linns finns i fixtur
Lan A11-110 Robotbord [AL1100 A11-110JX1 1/0-link nod P4 robotbord
Léan| A11-110 Robotbord [AL1100 A11-110JXQ1 Utgangsnod 4xDO Pa robotbord
Léan| A11-110 Robotbord _[AL2400 A11-110JXI1 1/0-Hub 4xDI P4 robotbord
Léan| A11-120 Eton AL1100 A11-120JX1 nod, Eton systems Uppe i systemet vid deras skap
Lan| A11-120 Eton AL1100 A11-120JXQ1 Utgangsnod 4xDO Uppe i systemet vid deras skép
Lén| A11-120 Eton AL2400 A11-120JX11 1/0-Hub 4xDI Uppe i systemet vid deras skap
Lan| A11-120 Eton 0J5190 A11-120SG00 givare, leverans linser Vid Hangaren, skall kdnna om produkten &r slappt
Lan| A11-130 Utleverans | UGR500 A11-140SG00 Utleveransgivare, linser Underifran, sa att den kanner nar man har handerna inne i 1adan
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Lank Datablad |Lénk Manual |Storhet |App|ikation |Typ |Ama| |an nr. |Kab|age |Momeringsquehor |anmérkninq
IEM
Lank Avstand Visionkamera Vision 3D IFM 1st. 03D302 E12283 (RJ45,5m rak)+ E12432(matning,0.3m) E3D301 Klarar bada magasinen. Monteringshdjd och lage?
Lan Lage Visionkamera Vision 2D IFM 2 st. 02D222 E12283 (RJ45,5m rak)+E12432(matning,0.3m) E2D110 Svart bakgrund. Avstand 1000 mm, monteringsposition?
Lan Niva Ultraljudsgivare IFM 1st. UGT204 EVC058 (2m rak) E10736 (vinkelfaste) Monterat pé robot
Lan Lage Ultraljudsgivare IFM___ |1 st. UGR500 EVCO058 (2m rak) E10736 (vinkelfaste)
Lan Lage Fotocell IFM 7 st. 08H220 EVC218 (5m rak) E21289 Avkanningsavstand 80 mm
Lan "skogivare" Fotocell IFM 1st 0J5136 Reflex E20722? EVC243 (2m)
Lan Kanna av linser Fotocell IFM 2 st. 0J5190 EVC100(3m)/EVC350(1,5m)/EVC014(5m)
Lank Avlasning QR kod Avlasare IFM 1st 021301 E12283 (RJ45,5m rak))+E12432(matning,0.3m) E2D110 Objekten i fixerad position mot varandra (ingen scanner)
Lank Tryck Tryckgivare vakuum IFM 1 st. PQ3809 EVC243 (2m) E37340 (For DIN-skena)
Lank Tryck Tryckgivare inkommande luft IFM 1 st. PQ3834 EVC243 (2m) E37340 (For DIN-skena)
Lank Flode Flodesgivare inkommande luft IFM 1 st. SD 6000 EVCO058 (2m rak)
Lank Fordelning 24VDC T-Koppling AS-i 15 st. AC5005
Fordelning 24VDC Skarv-Koppling AS-i Ev.4st.? AC5000 + AC3000
Div. kablage for anslutning mot I/O Link(Profinet) E21138 2m E21139 5m Efter behov
Lank 1/O Link Master 15 st. AL1100 EVC719 (Matning,2m) + EVC718(1m)
Lank 1/0 link ing&ngs hub 8xDI 1st AL2401 EVC040 (com i/o-link,0.3m)
Lank 1/0 link ing&ngs hub 4xDI 4st. AL2400 EVC040 (com i/o-link,0.3m)
Lank AS-i kabel svart 50m E74012 50m
Lank Matning varvtal vals 2 st. IFS305
Lank Natagg 10A 1st. DN4013
Lank Sakring 24V sidan 1st. DF2216 6A (2 kanaler)
Lank Lage Avkanning flexlink stopp 3 st. IFS290 EVC350(1,5m)
Profinet med RJ45 kontakt 1 st. E12491 (5m?)
Kontakt till kopplingsskép AX E10411
Kablage till kopplingsskép AX EVCO055(0,3m) + EVCO056(0,6m)
Kablage Eton EVC159(1,5m) EVC720(5m) matning AL1100
Aventics
Lank [ [ [Reguilator [ [3st. [R480324138 [ [Vakum IRB, Flexlink, Eton
Lank | | | Ventilblock flexlink | |1st. |R480761256 |EVC719 (Matning,2m) + EVC718(1m) | [Profinet, 1 st bistabil, 3 st Unistabil
ABB
Huvudstrémbrytare oT 1st OT25FT3 Behovs ett vred
Jordfelsbrytare F200 typ A 1 st. F202A-25/0,03
Kontaktor AF16Z 2 st. AF16Z-30-01-21
Sakring 20 A Typ B 2 st. S201M-B20
Sékring 20 A Typ C 1st. S201M-C20
Sakringar 16 A 3 fas Typ C 1 st. S203M-C16
Sékringar 16A TypC 2 st S201M-C16
Sakring 10A Typ C 4 st S201M-C10
Sakring 6A Typ C 4st. S201M-C6
Likriktare 20 A 1st. CP-C.124/20.0
Sakerhetsplc Pluto 1st. Pluto B46 V2 Sakra 6A
Expansions reld BT51 4 st BT51
Tryckknapp Smile 11 1st Smile 11 RB
Nodstopp Smile 11 2 st Smile 11 EA Tina
Gateway PN 1st. 2TLA020071R8300
PLC AC500 1st. AC500-PM583 sakra 10A
1/0 Modul st DC532
Ethercat modul 1st. CM579-ETHCAT
Profinet Modul 1st. CM579-PNIO
Switch 8 port 3st. NE810
Switch 5 port 1st. NE801
Robotcontoller IRC5 Compact 2st. 3x2,5mm2
Robot 1st. IRB 1200-0,9
SCARA robot 1st. IRB 910SC -3/0,65
Lank s.15 Lank Manual Frekvensomriktare 2st ACS380-04xx-02A4-1 STO(Safe torque off) stoppkat 0 (EN 60204-1)
Lank Magnetlas Magne 1st Magne 2Bx Lank-Tillebhor Pluto
Lank Lénk Manual 1&s inre dorr Knox 1st. Knox 2x V2
Lank Knox 1st Knox 1A-R v2
Lank knappar SMILE41 1st. SMILE41 EWWWP
Lank KNX powersupply 1 st. SV/S30.160.1.1
DALI-Gateway 1st. DG/S1.16.1
KNXnet/IP 1st. IPS/S3.1.1 Adrian sékra 1A
USB Interface 1st. USB/S1.1 Adrian sakra 2A
Ljusfyr pa styrskapet 1st
Lank Manual Drive Servo drive typ E150 + AC-filter 2 st. E152A06EIOA000 STO(Safe torque off) stoppkat 0 (EN 60204-1)
Lank S.9 Motor Servomotor typ ESM 1st. ESM08B-751-302 -T10A00
Power cable kraftkabel drive-motro 1st CBLxxx-EPP-PB06
Feedback cable |Feedback kabel drive-motor 1st CBLxxx-EFP-F22
EMC filter EMC filter till servo drive 1st. FI0029A00
Ethernet cable | Ethernet kabel PLC drive 1st CBLxXXCM-EXS
Lank Gearbox Véxel som &r vald &r en Wittenstein 1st LPO50MF 100:1
Kablar for profinet och ethernet (RJ45/RJ45) ?

SKF
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Lank Stélldon 1st. CASM32-BS-0100AM-000-U
Lank Stélldon 1st. CASM32-BS-0200AM-000-U
Lank Stélldon 1st. CASM32-BS-0400AM-000-U
Lank-Prd-Katalog |Manual Lank-Motor Motor 3 st. BG45X30PI Hittar ej négot om sékerhet, ingen inbyggd sékerhet
Lank Kablage - behévs denna? ? ZSC375525-NO
Kabelkit - gar de att dela? 3 st ZBE-530632-10
Programmeringskit - récker 1 st? 1 st. ZBE-530615
Lénk Manual IMX8 1st
Lank manual s 94 CMSS MT-1 8 st CMSS MT-1
Matthews
Lank Skrivare L25 1st 898420
MPERIA Lite 7" inkl Power supply 1 st. 133907
Power supply for L25 1 st. 700789,02
Flexlink
|molor |1 st. |
SICK
Cylindergivare 8st MZT7-03VPS-KRO Givares egna kablage + EVC218(2m), EVC217(1m)

35 A kréver minst 10 mm? kabelarea.
25 A kréver minst 6 mm? kabelarea.

20 A kréver minst 4 mm? kabelarea.

16 A kréver minst 2,5 mm? kabelarea.
0-10 A kréver minst 1,5 mm? kabelarea.
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http://www.skf.com/binary/tcm:12-267858/CM-P1 11604-14 EN Vibration Sensor Catalog_tcm_12-267858.pdf
https://matthewsmarking.com/download/product_data_pages/MPERIA/L-Series_Data_Sheet.pdf

Bendmningslista

Rorelser Positioner Typ av rorelse
Ner/Upp Nere/Uppe Pneumatisk
Upp/Ner Uppe/Nere Hydraulisk
Till/Frén Till/Fran Servo
Fran/Till Fran/Till Motor
Lossa/Spann Lossad/Spand
Spann/Lossa Spand/Lossad
Fram/Back Framme/Tillbaka
Back/Fram Tillbaka/Framme
In/Ut Inne/Ute
Ut/In Ute/lnne

Magasin tomt/fullt
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Natverk

Natverkstyp

PROFIBUS DP

PROFINET

EtherNet/IP

EtherCat

DeviceNet

CC-Link

CANopen

AS-Interface




1 ¥ i
100 110 120 ' 130

Benamningsforklaring Flexlink Scararobot  Eton i Utmatning

! I

! 1
Pa begaran kommer har nu en forklaring av de bendmningar som ) i
anvands i detta dokument( med bendmningar menas t.ex A10- Huvudskap 170 170 /o ; 110
100SG00). | ]

l |

e
Ett exempel: T T T T T

A10) 100 110 120 130 140 | 150

| i
A10-100-SG00 = Stansprocessen - modul 1(magasinet, se bild till H MAGASIN ROBOT 1N VALS ut i UTMATNING
hoger) - givare 1 i !

| |

) ) . . | 110 1/ 1/o 110 /0 1| o

Foljdnummer for komponenter sa som SG/ME osv. &r interna for E / / / / ! /
modulen, dvs. ny modul och dessa bérjar om p& 00/1. | E

: 1

1 i

For vidare beskrivning beakta kaptiel 2
Figur 2 Modulbeskrivning av A10: "Stansning av VR-glasdgon”, A11: “Leverans av linser"

[ [Anlaggning [AXX] [Modul [Drivanordning (YN)[Typ av anordning (QQN) [Typ av givare (PPNN) |
[Bendmning [AXX |-zzz- [YN [QQN [PPNN
Figur 3 Benamning av komponenter dar XX och ZZZ

valjs enligt ovan, Y enligt Tabell 1, QQ enligt Tabell

2 och och PP enligt Tabell 3. De celler som &ar

gramarkerade behdver nodvandigtvis inte vara med i

den slutgiltiga benamningen.

Tabell 1

M1 Drivanordning i riktning 1
M2 Drivanordning i riktning 2
M3 Drivanordning i riktning 3
Tabell 1Benamning av drivanordning dar man valjer

drivriktning t.ex. 1 till vertikal och 2 till horisontal

riktning och 3 till rotation

Tabell 2

BF Flodesgivare

BP Tryckgivare

SG Fotocell, induktivgivare
Tabell 2 Benamning av givare

Tabell 3

AX Kopplingslada

DL DALI modul

EC Ethercat gateway

EG Likriktare

EX Armatur

FS Sékringar

JC PLC

JR Robhot

JS Servodrive

Jw Switch

JIX 1/0-link nod

IXI 1/0 link ingdngs hub

JIXQ 1/0 link ungéngs nod

KF Expansions reld

KX KNX modul

MA Pneumatisk cylinder

ME Elektrisk motor

QB Huvudbrytare

oD Visionkamera

PN Porfinet gateway

PR Skrivare

PV Skérmar

QC Kontaktor

Ql Jordfelsbhrytare

RE Lé&sare, Scanner

SH Tryckknapp, Sékerhetsmanéverdon
SP Vakumvakt

UE Frekvensomriktare

VE Ventilpaket

XS 230 V uttag

Tabell 3 Benamning av anordning
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Innehallsforteckning

Kolumn X: ett automatist genererat blad har efterredigerats manuellt F06_001
Blad Bladbeskrivning Sidoextrafalt Datum Redigerare X
/1 Titel- / forsattsblad 2017-05-08 Deltagare X
/2 Innehdllsférteckning : /1 - =A10+120/33 2017-05-08 Deltagare
/3 Innehdlisférteckning : =A10+120/34 - /66 2017-05-08 Deltagare
/4 Innehdlisforteckning : /67 - /99 2017-05-08 Deltagare
/5 Innehdllsférteckning : /100 - /119 2017-05-08 Deltagare
=A10+AS1/6 Layout skdp 2017-05-05 Deltagare
=A10+AS1/7 AS1-Kraftmatning 2017-05-05 Deltagare
=A10+AS1/8 AS1-Servo-Matning 2017-05-08 Deltagare
=A10+AS1/9 AS1-Frekvens-Matning 2017-05-05 Deltagare
=A10+AS1/10 AS1-IRC5 2017-05-05 Deltagare
=A10+AS1/11 KNX/DALI 2017-05-05 Deltagare
=A10+AS1/12 AS1-230/24 Matning 2017-05-05 Deltagare
=A10+AS1/13 AS1-230-Uttag 2017-05-05 Deltagare
=A10+AS1/14 AS1-24V Matning 2017-05-05 Deltagare
=A10+AS1/15 PLUTO 2017-05-05 Deltagare
=A10+AS1/16 PLUTO 2017-05-05 Deltagare
=A10+AS1/17 PLUTO-Knappar/L3s 2017-05-05 Deltagare
=A10+AS1/18 PLUTO-Knappar/L8s 2017-05-05 Deltagare
=A10+AS1/19 Pluto - BT51- Skyddsstopp 2017-05-05 Deltagare
=A10+AS1/20 Pluto - BT51- Nodstopp 2017-05-05 Deltagare
=A10+AS1/21 Skdrmar 2017-05-05 Deltagare
=A10+AS1/22 ASi - A10-100 2017-05-05 Deltagare
=A10+AS1/23 ASi - A10-110 2017-05-05 Deltagare
=A10+AS1/24 Asi - A10-120 2017-05-05 Deltagare
=A10+AS1/25 Asi - A10-130 2017-05-05 Deltagare
=A10+AS1/26 Asi - A10-140 2017-05-08 Deltagare
=A10+AS1/27 Asi - A11-100 2017-05-05 Deltagare
=A10+AS1/28 Asi - A11-110 2017-05-05 Deltagare
=A10+AS1/29 Asi - A11-120 2017-05-08 Deltagare
=A10+100/30 A10-100-Magasin-JX1 2017-05-08 Deltagare
=A10+110/31 A10-110-Robot-JX1 2017-05-05 Deltagare
=A10+120/32 A10-120-Inmatning-JX1 2017-05-05 Deltagare
=A10+120/33 A10-120-Inmatning-JX2 2017-05-05 Deltagare

Datum

2017-05-08

Redigerare

Deltagare

Kontollerad

Andring

Datum

Namn

Ursprung

Erséttning for Ersatt av

€) SMARTA

elektroautomatik

Innehdlisférteckning : /1 - =A10+120/33

Blad

2

Blad

2/119




Innehallsforteckning

Kolumn X: ett automatist genererat blad har efterredigerats manuellt F06_001

Blad Bladbeskrivning Sidoextrafalt Datum Redigerare X
=A10+120/34 A10-120-Inmatning-JXQ1 2017-05-05 Deltagare
=A10+120/35 A10-120-Inmatning-JXI1 2017-05-05 Deltagare
=A10+120/36 A10-120-Stalldon 2017-05-08 Deltagare
=A10+130/37 A10-130- IMX8 2017-05-05 Deltagare
=A10+140/38 A10-140-Utmatning-JX1 2017-05-05 Deltagare
=A10+140/39 A10-140-Utmatning-JX2 2017-05-05 Deltagare
=A10+140/40 A10-140-Utmatning-JXQ1 2017-05-05 Deltagare
=A10+140/41 A10-140-Utmatning-JXI1 2017-05-05 Deltagare
=A10+140/42 A10-140-Stalldon 2017-05-05 Deltagare
=A11+100/43 A11-100-Aventics 2017-05-05 Deltagare
=A11+100/44 A11-100-Flexlink-JXI1 2017-05-05 Deltagare
=A114+100/45 A11-100-Flexlink-JX2 2017-05-05 Deltagare
=A11+100/46 A11-100-Flexlink-JX1 2017-05-05 Deltagare
=A11+120/47 A11-100-Eton-JX1 2017-05-05 Deltagare
=A11+120/48 A11-100-Eton-JXI1 2017-05-05 Deltagare
=A11+120/49 A11-100-Eton-JXQ1 2017-05-05 Deltagare
=A11+120/50 A11-120-Eton-skép 2017-05-05 Deltagare
=A11+110/51 A11-110-Robot-JX1 2017-05-05 Deltagare
=A11+110/52 A11-110-Robot-JXQ1 2017-05-05 Deltagare
=A11+110/53 A11-110-Robot-JXI1 2017-05-05 Deltagare
=A11+110/54 A11-110-Stalldon 2017-05-05 Deltagare
=A10+AS1/55 Profinet 2017-05-05 Deltagare
=A10+AS1/56 Profinet 2017-05-05 Deltagare
=A10+AS1/57 Ethernet + EtherCAT 2017-05-08 Deltagare
/58 Kabeldversikt : +AS1-A1X-FOSH1IWC1 - +100-JX1WP1 2017-05-08 Deltagare X
/59 Kabeldversikt : +100-JX1WP01 - +110-WD16 2017-05-08 Deltagare X
/60 Kabeldversikt : +120-AX1WC1 - +120-EXT1WC8 2017-05-08 Deltagare X
/61 Kabeldversikt : +120-EXT1WCS8 - +130-WD31 2017-05-08 Deltagare X
/62 Kabeloversikt : +130-WD32 - +140-WD20 2017-05-08 Deltagare X
/63 Plintradsdversikt : +AS1-XT1.1 - +140-AX1-XT4.1 2017-05-08 Deltagare X
/64 Plintférbindningstabell +AS1-XT1.1 2017-05-08 Deltagare X
/65 Plintférbindningstabell +AS1-XT1.2 2017-05-08 Deltagare X
/66 Plintférbindningstabell +AS1-XT1.3 2017-05-08 Deltagare X

Datum

2017-05-08

Redigerare

Deltagare

Kontollerad

Andring

Datum

Namn

Ursprung

Erséttning for Ersatt av

€) SMARTA

elektroautomatik

Innehdlisférteckning : =A10+120/34 - /66

Blad

3

Blad

3/119




0 | 1 | 2 3 4 5 6 7 8 9
In nehé I ISfO rtec kn | ng Kolumn X: ett automatist genererat blad har efterredigerats manuellt F06_001

Blad Bladbeskrivning Sidoextrafalt Datum Redigerare X
167 Plintférbindningstabell +AS1-XT1.4 2017-05-08 Deltagare X
/68 Plintférbindningstabell +AS1-XT1.5 2017-05-08 Deltagare X
/69 Plintférbindningstabell +AS1-XT1.6 2017-05-08 Deltagare X
/70 Plintférbindningstabell +AS1-XT1.7 2017-05-08 Deltagare X
/71 Plintférbindningstabell +AS1-XT1.8 2017-05-08 Deltagare X
172 Plintférbindningstabell +AS1-XT1.9 2017-05-08 Deltagare X
/73 Plintférbindningstabell +AS1-XT1.10 2017-05-08 Deltagare X
/74 Plintférbindningstabell +AS1-XT2.1 2017-05-08 Deltagare X
/75 Plintférbindningstabell +110-AX1-XT5 2017-05-08 Deltagare X
/76 Plintférbindningstabell +110-AX1-XT5.1 2017-05-08 Deltagare X
177 Plintférbindningstabell +120-AX1-XT3 2017-05-08 Deltagare X
/78 Plintférbindningstabell +120-AX1-XT3.1 2017-05-08 Deltagare X
/79 Plintférbindningstabell +140-AX1-XT4 2017-05-08 Deltagare X
/80 Plintférbindningstabell +140-AX1-XT4.1 2017-05-08 Deltagare X
/81 Apparatlista : IFM.E74012 - IFM.EVC159 2017-05-08 Deltagare X
/82 Apparatlista : IFM.EVC159 - ABB.2CDS271001R0064 2017-05-08 Deltagare X
/83 Apparatlista : ABB.2CDS251001R0164 - IFM.AL1100 2017-05-08 Deltagare X
/84 Apparatlista : IFM.AC5005 - IFM.0J5190 2017-05-08 Deltagare X
/85 Apparatlista : IFM.AL1100 - SKF.CMSS MT-1 2017-05-08 Deltagare X
/86 Kabelférbindningstabell +AS1-A1X-FOSH1WC1 +AS1-A1X-FOSH2WC1 +AS1-JR1WC1 2017-05-08 Deltagare X
/87 Kabelférbindningstabell +AS1-JR1WP1 +AS1-JR2WC1 +AS1-JR2WP1 2017-05-08 Deltagare X
/88 Kabelférbindningstabell +AS1-WP1 +AS2-SH1IWC1 +AS2-SH2WC1 2017-05-08 Deltagare X
/89 Kabelférbindningstabell +AS2-SH3WC1 2017-05-08 Deltagare X
/90 Kabelférbindningstabell +AS2-SH4WC1 +100-JX1WP1 +100-JX1WP01 +100-JX2WP01 2017-05-08 Deltagare X
/91 Kabelférbindningstabell +100-JXI1WC1 2017-05-08 Deltagare X
/92 Kabelférbindningstabell +100-M1ME1WP1 2017-05-08 Deltagare X
/93 Kabelférbindningstabell +100-M2A1SGO3WC1 +100-M2A2SG04WC1 +100-M2A3SGO5WC1 +100-M2A4SG06WC1 +100-O01WP1 2017-05-08 Deltagare X
/94 Kabelférbindningstabell +100-OD1WP1 +100-SGOOWC1 +100-SGOOWCO01 +100-SG01WC1 2017-05-08 Deltagare X
/95 Kabelférbindningstabell +100-SG01WC01 +100-SG02WC01 +110-AX1WC1 +110-AX1WC02 2017-05-08 Deltagare X
/96 Kabelférbindningstabell +110-AX1WC02 +110-AX1WC03 +110-AX1WC04 +110-AX1WC05 2017-05-08 Deltagare X
/97 Kabelférbindningstabell +110-AX1WCO05 +110-AX1WC06 +110-AX1WC07 +110-AX1WP1 2017-05-08 Deltagare X
/98 Kabelforbindningstabell +110-AX1WP2 +110-BF1WC1 2017-05-08 Deltagare X
/99 Kabelférbindningstabell +110-BP1WC1 +110-JX1WP1 +110-JX1WP01 +110-JXI1WC01 2017-05-08 Deltagare X

3 5

2:;:19”;rare ZDZT;;ZOS w S M ART A Innehdlisférteckning : /67 - /99 =
Kontollerad : Blad 4
Andring Datum Namn Ursprung Erséttning for Ersatt av elektroautomatik Blad  4/119




0 | 1 | 2 3 4 5 6 7 8 9
In nehé I ISfO rtec kn | ng Kolumn X: ett automatist genererat blad har efterredigerats manuellt F06_001

Blad Bladbeskrivning Sidoextrafalt Datum Redigerare X
/100 Kabelférbindningstabell +110-JXQ1WP01 +110-RE1WP1 +110-SGOOWCO01 +110-SP1WC1 2017-05-08 Deltagare X
/101 Kabelférbindningstabell +120-AX1WC1 +120-AX1WC2 +120-AX1WC3 +120-AX1WC4 2017-05-08 Deltagare X
/102 Kabelférbindningstabell +120-AX1WC4 +120-AX1WC5 +120-AX1WC6 +120-AX1WC7 2017-05-08 Deltagare X
/103 Kabelférbindningstabell +120-AX1WC7 +120-AX1WP1 +120-EXT1WC1 +120-EXT1WC2 2017-05-08 Deltagare X
/104 Kabelférbindningstabell +120-EXT1WC3 +120-EXT1WC4 +120-EXT1WC5 +120-EXT1WC6 2017-05-08 Deltagare X
/105 Kabelférbindningstabell +120-EXT1WC6 +120-EXT1WC7 +120-EXT1WC8 +120-JX1WP1 2017-05-08 Deltagare X
/106 Kabelférbindningstabell +120-JX1WP1 +120-JX1WP01 +120-JX2WP1 +120-JXI1WC1 +120-JXI1WCO01 2017-05-08 Deltagare X
/107 Kabelférbindningstabell +120-JXI1WC01 +120-JXQ1WP1 +120-JXQ1WP01 +120-SGO0WC1 2017-05-08 Deltagare X
/108 Kabelférbindningstabell +120-SGO0WC01 +120-SG01WC1 +120-SG01WC01 +120-SG02WC1 2017-05-08 Deltagare X
/109 Kabelférbindningstabell +130-M1ME1WC1 +130-M1ME1WP1 2017-05-08 Deltagare X
/110 Kabelférbindningstabell +130-M1ME2WC1 2017-05-08 Deltagare X
/111 Kabelférbindningstabell +130-M1ME2WP1 2017-05-08 Deltagare X
/112 Kabelférbindningstabell +130-SGOOWC1 +130-SG01WC1 +130-SG02WC1 +130-SGO3WC1 +130-SG04WC1 2017-05-08 Deltagare X
/113 Kabelférbindningstabell +130-SGO5WC1 +130-SG06WC1 +130-SG07WC1 2017-05-08 Deltagare X
/114 Kabelférbindningstabell +140-AX1WC1 +140-AX1WC2 +140-AX1WC3 +140-AX1WC4 2017-05-08 Deltagare X
/115 Kabelférbindningstabell +140-AX1WC4 +140-AX1WC5 +140-AX1WC6 +140-AX1WC7 2017-05-08 Deltagare X
/116 Kabelférbindningstabell +140-AX1WC7 +140-JX1WP1 +140-JX2WP1 +140-JXI1WC1 2017-05-08 Deltagare X
/117 Kabelférbindningstabell +140-JXQ1WP1 2017-05-08 Deltagare X
/118 Kabelférbindningstabell +140-M1ME1WP1 2017-05-08 Deltagare X
/119 Kabelférbindningstabell +140-OD1WP1 +140-SGOOWC1 +140-SG01WC1 +140-SG02WC1 2017-05-08 Deltagare X

4 =A10+AS1/6

2:;:19”;rare ZDZT;;ZOS w S M ART A Innehdlisférteckning : /100 - /119 =
Kontollerad : Blad 5
Andring Datum Namn Ursprung Erséttning for Ersatt av elektroautomatik Blad  5/119




Matt Skap:
B:800 .y s .
H:1600 + 200 sockel Positionlista layout F18_004
D: 500 Kabelkanaler : 60 x 60
7@ éi Positionsnummer Postbeteckning Typnummer
=D & 100 QI1 F202 A-25/0,03
@ @ 101 FS00 S203M-C16
102 FS01 S201M-C10
103 FS02 S201M-C10
J -M 104 FS03 S201M-B20
o ols|s|sls]s|sle]s]sls]s]s 122 zg‘s‘ zizmiz"
107 FS06 S201-C16
1S 108 FS07 S201M-C10
g 109 FS08 S201M-Cé
Qo 110 FS09 S201M-C6
a g @ 111 FS10 Fuse/I0-Link/24VDC/2x6A
BT ooooeee - 112 FS11 S201M-C10
O s ; Mathews 113 FS12 S201M-C10
® - |Power 114 FS14 S201M-C10
Supply 115 FS13 S201M-C6
oom eoe 120 JC1IA1 TB523-2ETH
121 JC1PN1 CM579-PNIO
122 JCIEC1 CM579-PNIO
123 ic1 PM583-ETH
124 JC1IX1 DC532
127 EG1 PSU-1AC/24VDC-10A
8 ? 37 128 EG2 CP-C.1 24/20.0
R
131 JC2PN1 GATE-PN
g 132 ic2 Pluto_B46 v2
8 505 00 G050 ses | oes | ‘o] oms | 133 JC2KFL BT51
o) LI S 134 JC2KF2 BT51
- 135 JC2KF3 BT51
136 JC2KF4 BT51
137 FO9QC2 AF16Z-30-01-21
138 FO9QC1 AF16Z-30-01-21
139 w1 NE810
E E o % 140 KX2 IPS/S3.1.1
i ! 141 KX3 USB/S1.1
0 0 145 DiL1 2CDG110103R0011
= = 151 Js1 E152A06EIOA000
| 152 JS2 E152A06EIOA000
153 UE1 ACS380-04xC-02A4-1
154 UE2 ACS380-04xC-02A4-1
155 KX1 2CDG110144R0011
Kraft Signal
-XT2 -XT1
® @
=p o=
@ ®
60 mm
800 mm
=+/5 7
Datum 2017-05-27 Layout skép = A10
Redigerare| Deltagare SM ARTA + AS1
Kontollerad H Blad 6
Andring Datum Namn Ursprung Erséttning for Ersatt av elektroautomatik FA B R I K E R Blad 6/119




P 111/80
P 112/80
P 1L3/80
-N PE
? <
/7.2
1 3 5
=A10+AS1-FS00 ;‘%2% - |-
16A
2 4 6
2,5 mm LBU GNYE
o o 9 =
~ ~N ~ ~N
-XT2.102L1 O212 023 6 2N OPE
Matning Eton 400VAC
6 mm: | |
! | Jordskena
| L e PR PE PE PEPERE
i =A10+AS1-N =A10+A§1-PE T
H /7.2 /7.3
1 3 5 | /12.2 /8.1 |
_ O\ _ /12.5 /8.6
=A10+AS1-QB1 F~-X — X — \ ! 128 o1
25A 2 4 6 | /9.6 16 mm3J 2,5 mm3J 2,5 mm3aJ 2,5 mm3aJ 2,5 mm3] 16 mm
OT25FT3 | /10.1 |
! /10.4
| /11.3
i /12.2 -PE:PE  PE PE PE PE PE
! /12.5 q‘j
/128 -JORD &g + o
! /13.1 a2 2 3 2
! /14.1 9 @ 2 2
| /14.2 8 = = o c
! /14.4 = g ¢ % = g
7] :
6 mm LBU | GNYE /161 = 8 8 w 8 s
r
O O O J) (L
L1 L2 L3 N PE
Inkommande 400VAC matning
6 8
Datum 2017-05-05 ASl-Kraftmatning = A10
Redigerare| Deltagare SM ARTA + AS1
Kontollerad o Blad 7
— lektroautomatik
Andring Datum Namn Ursprung Erséttning for Ersatt av elektroautoma FA B RI K E R

Blad 7/119



0 1 2 3 4 5 6 7 8 9
1L1 /79> - 1L1/9.0
1L2 / 79> P 112/9.0
1L3 / 79> P 113/9.0
N/ 8.9-9> P N /8.0
: z : z0
=A10+AS1-FS01 o - S =A10+AS1-FS02 % Tz
10A ) /7.4 IR 10A ) /7.4 o3
-PE <X g x o
o T R, N 2 9
< i i N i i
i i — i — —
1,5 mm I (</() 2 1,5 mm I 2 2
o S — . o S — _
I T Satts enligt ritning Ovriga Portar I T Satts enligt ritning Ovriga Portar|
for ovrig funktion se manual| |anvands EJ for 6vrig funktion se manuall [anvénds EJ
r——rr-— - -~ - T -1-~"-~"—-—-—--"~—-"=-"=-"-~"~-"“~-~" [~ ~- - =—-/ =/ = | r——rr-—-7 - - = - T - 1-~"-~"—-"—-—--"~—-"=-"~-"-~"~-"“~-~"[~=—-"=—-"=-/=-/-/ = |
=A10+AS1-JS1 0 =A10+AS1-J52 &
O O i O O i
/57.0 it ] 3 7YY DIP switches ' /57.2 | it ] 3 2 oV DIP switches '
o IA0OVAC | ACPhase 1/L ACPhase2/N  AC Phase 3 (] : o VAO0VAC | ACPhase 1/L ACPhase2/N  ACPhase 3 (] 0 :
X1 Power X2 Control 0 X1 Power X2 Control [
X6 RS485 6 RS485
: Circuit Power [ | : : Circuit Power ] :
] B
X3 Input X3 Input
| | | |
X4 Input 4 Input
' X3 Input/Output ' ' X3 Input/Output '
' X1 Power Safe torque off(STO) ' ' X1 Power Safe torque off(STO) '
I Motor U Motor V. Motor W Brake Brake STO1  SREF STO2  SREF I I Motor U Motor V. Motor W Brake Brake STO1 SREF STO2  SREF I
| u v oW Rl R2  Feedback 18 8 19 9 A DD | | u vow R R2  Feedback 18 8 19 9 A DD |
[ ¢ Q@ Q Q ADD [ [ Q Q@ Q Q ADD [
Servodrive Servodrive
motor Gvre vals motor undre vals
=A10+130-M1ME1 =A10+130-M1ME2
=A10+130-M1ME1WP1 WC1 =A10+130-M1ME2WP1 WC1
Kraftkabel Signalkabel Kraftkabel Signalkabel
BK BN GY 1 A BK BN GY I A
— o — ~
o o o (@]
& & & &
s g RN IA
2w ) SN 2w
0 n P i
BI — b —
2 2 < 2
_ r—-r—r-—r - - - - - -~ = | _ I = 1
=A10+130-M1ME1 O O 0o o =A10+130-M1ME2 o 0O o
400vAC | Ul Vi wi Feedback ' 400VAC Ul Vi owi Feﬂbih '
Servomotor ESM08B-751-302 -T10A00 | | Servomotor ESM08B-751-302 -T10A00 | | I
| | | MRpD |
| | | |
! app ! !
I R | I I
Servomotor, dvre vals Servomotor, nedre vals
7 9
Datum 2017-05-08 ASl-Servo-Matning = A10
Redigerare| Deltagare SMARTA * A
Kontollerad & Blad 8
Andring Datum Namn Ursprung Erséttning for Ersatt av elektroautomatik FA B RI K E R Blad 8/119




1L1 / 8> P 1L1/100
112 / 89> P 112 /100
1L3 / s> P 113/ 100
N /999> P N /9.0
=A10+AS1-FS08 1 =A10+AS1-FS09 1
6A 6A
i i
— —
N /7.4 © /7.4
-PE -PE
1,5 mm: (:5 E q 1,5mm (:5 a a
ks - - o~ NERENEN
S ¢ 3259 2 253
3 3 g 7 5
______ __ - < < < A I R < < <
!_ ______ S !_ ______ 8
e S R I S S R R N e A O S ! e R =~ R N N N R S Y i O O S o
230/406 f/SAé L1 2 3 PE +24V DGND DCOM2 DI1DI2 S+ SGND SI S2 ' 230/4063/% L1 2 3 PE +24V DGND DCOM2 DI1DI2 S+ SGND S1 S2 '
Frekvensomriktare ACS380 I Aux.voltage OUtpUt Safe torque Off(STO) I Frekvensomriktare ACS380 I AuX.VOltage Output Safe torque Off(STO) I
: digital connect. : : digital connect. :
| | | |
I Tyu T2V TYW ApDp | I Tyu TV YW ADpD '
I é d (/) R | I 6 CQ/ C/) MR |
Frekvensomriktare Frekvensomriktare
motor ENP-transportor motor Flexlink palletbana
=A10+140-M1ME1WP1 =A11+100-M1ME1WP1
Kraftkabel Kraftkabel
BK BN GY BK BN GY
Ul (VI |wil |PE Ul (vi (w1 |PE
e |
=A10+140-M1ME1 =A11+100-M1ME1
400VAC 3~ 400VAC 3~
Motor utmatning, ENP-transportor Motor Flexlink palettbana
8 10
Datum | 2017-05-19 AS1-Frekvens-Matning = AL0
Redigerare| Deltagare w SMARTA * Aol
Kontollerad . N F A B RI K E F€ Blad 9
Andring Datum Namn Ursprung Erséttning for Ersatt av elektroautomati Blad 9/119




0 1 2 5 7 9
1L1/99 » B 111/110
112/99 B P 112/11.0
1L3/99 B 113/ 110
N/109 P N/ 10.0
X1 +24V
Dyn_A, avkanning nédstopp via X1.1 och X1.7
—A10+AS1-FSO3 —A10+AS1-FSO4 Nodstopp genom pluto via X1.2 och X1.8
20A 20A
X2 +24V(extern)
J g avkanning nddstopp via X2.1 och X2.7
Nodstopp genom pluto via X2.2 och X2.8
2,5mm 2,5 mm X5
e s Skyddstopp genom pluto via X5.3 och X5.11
< <
Matning IRC5
-XT1. 2 3 -XT1. 3
X719 Robot controller till IRB1200 XT1.10 Matning IRCS
=A10+AS1-JR1WP1 =A10+AS1-JR2WP1 ;
Robot controller till SCARA
Kraftkabel Kraftkabel obot controller till SC
3X2,5 BN GY 3X2,5 BN GY
I_ - _PoEr _GNF _PE_ n.c_ n.c_ n.c_ __________ I I_ - _GNF _PE_ n4c_ n.c_ n.c_ __________ |
=A10+AS1-JR1 A DD =A10+AS1-JR2 ABRD
/556 | x%?1 x%).z x&)PE x%g x%g x%.gs FADD | /55.7 1 ><%?1 X0.2 XO.PE X0.3 X0.4 X0.5 DD |
ZvAC XP.0 Mains connection ' 2N XP.0 Mains connection '
IRC5 Compact | ' Bryt bygling mellan X1.7 och X1.8 | IRCS Compact ' Bryt bygling mellan X1.7 och X1.8 |
I Bryt bygling mellan X2.7 och X2.8 I Bryt bygling mellan X2.7 och X2.8 |
! X1 X2 X5 ! ! X2 !
I xt1 x12 X7 Xx18 X21 X222 X277  X2.8 X53 X511 | R X1.7 X18 X211 X2.2 X2.7 X28 x53 x5.11 |
;0 9 O O 0O O 0O O o o ) o 0 o 0 O O o) |
=A10+AS1-JR1IWC1 =A10+AS1-JR2WC1
Signalkabel Signalkabel
1OXO,75 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 10X0,75 3 4 5 6 7 10
-XT1.7 Q1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 -XT1.8 3 4 5 6 7 10
Ay A Ay A A A vV VvV A VV A A &
s3 O3 *® R B @ M NY NT R NN m -
e X" X% g X X X TR X TR R R
0 = > X = = S ¥? 2 & g 2 g 2 =
i i i i i o i i i i i i i i i i
a0 hY "I o Y THe me . . . h a9 Anh By Ge oo
2 2 <= <5 £ 2L< Lo Lo Serie koppling av nddstopp 2 2 4= X 2 2= Qs Qg
IRC5 matning + I/0 - nédstopp och skyddstopp IRC5 matning + I/0O - nédstopp och skyddstopp
11
Datum 2017-05-09 AS1-IRC5 = A10
Redigerare| Deltagare SMARTA * A
Kontollerad o Blad 10
Datum Namn Ursprung Erséttning for elektroautomatik FAB RI KE R Blad 10/ 119




0 1 2 3 4 5 6 7 8 9
1L1 10.9 /- P 1L1/12.0
1L2 109/ 9> P 112/ 120
113109/ > P 113/120
Ni119/ P N/ 11.0
1
=A10+AS1-FS13
6A 2
™M
|
53
1,5 mm
/7.4
-PE
Inkoppling armatur
=ato+ast-outt O 0 T T T e ! =ato+ast-kxt T OO 0 D T T e caroeastioe T T T T LT T T ARR ! =aoeasios T 0 DT T App
230vAC/24vDC | R DA+ DA FADD | sovacaoc | Y N e MApp | /57.5 Ethemet DD | usB/s1.1 | 3B Tl
DALI DG/S1.16.1 | Power DALI Outputs | KNX power supply | Power | IPS/S3.1.1 | | | |
| | | Voltage output | | | | KNX |
KNX KNX without choke Power KNX
I 24V 0V I I 24V 0OV - + I I t24v  ov +24V 0V I I +24V OV I
[ [ [ o ‘T [ [ [ [ [
DALI power supply/gateway KNX Power Supply
matning armatur hela anlaggningen matning styr/logik KNX KNX Ethernet interface KNX USB interface
10 12
Datum 2017-05-05 KNX/DALI = A10
Redigerare| Deltagare SMARTA * A
Kontollerad & Blad 11
Andring Datum Namn Ursprung Erséttning for Ersatt av elektroautomatik FA B RI K E R Blad 11/119




1L1/ 1159 B 1L1/13.0
1L2 /1159 P 112130
1L3/ 1.5 P 113/130
1 1
=A10+AS1-FS05 =A10+AS1-FS06
6A 2 16A 2
o ™M
— —
™M (e8]
/7.2 [74 /7.2 [74 /7.2 [74
N -PE - -PE N -PE
15 mmiv 2,5 rnrriT -e' 2,5mm
aorsstea” "L L LT N g O N AV T } oo W S S
230vAc e ! L N PE @ ' 230vAC/24voc! FAIDID | 230vac/2avdc ! U+ PE '
: pri- ;gg;ig&ﬁg : : j]"; L OUTPUT Adjust © : : : Power supply ti”.
Power supply till = — OUTRUT OK ® Mathews L25 skrivare
| DN4013 | | e POWER RESERVE I>IR @ | | |
IFM-komponenter | PSU-1AC/24VDC-10A | | | | |
ute i anldggningen 26" G&“)D
via ASi-kabel : sec. 24...28 V DC : '_ e T T e a3 (w4 R _' '_ L. e '
+ + - + + +
O O O N N Y o < I
R R A A m: o I - Power supply till 24V ZSm: =
' 1L2+4/M2 -> skdpskomponenter '
4L.2+/4M2 - >SKF stalldon
+ i
i =
=A10+AS1-XT1.5 OL4+ M4
1,5 mm:
+
1 1 |1 B < I
AOSASLESIO — — =~ ~rF | A10+AS1-FS12 —A10+AS1-FS11 2% SAL0nAS I
! oA D6 ] ! o ’ ! : ? 10A =at0+110-pR2 L L T o
| DF2216 | & & Ao 0-/57-5 LG &b Ethg !
| 2X6A I .~ el Matthews skrivare L25 | emne I
| | 1,5 mm 2,5 mm3| 1,5 mmiv | |
I @ or o2 | I I
! Q ! =A10+AS1 — | | VY T T T T T T T ===
————— - = Yy v -FoQC1 _dl q3 a5 Matning Mathews L25 skrivare
12+ M2 /16.5 av QR-kod vid robotmodul IRB1200
140 14.0 +[ |2 4 6
3 &
” @
2,5 mmiv 1,5 mmiv
=A10+AS1
1 3 5
-F9QC2 K d
/16.4 1 j
2 4 6
1,5 mm 2,5 mmiv 1,5 mmiv
=A10+AS1-XT1.5 O1L1+ M1 212+ 42+ 04M2 712+ O7M2  OQ5L2+
=A10+AS1-WP1
AS-i EPDM bk -2 B \/ v v \/ \/
+ -~ +° Qo +° oo + 2
>3y v 3 Ji FE NES T
e M1 : : 3 g g 78
22.0 22.0 = = = = - =
T T W T T W
Matning till IFM-komponenter via Asi-kabel med T-kopplongar
Matning till 3 seriekopplade Matning till aventics ventilpaket
SKF stélldon vid inmatning, vid flexlinkbanan
utmatning och SCARA-robot
11 13
Datum 2017-05-27 ASl-230/24 Matning = A10
Redigerare| Deltagare SMARTA * A
Kontollerad o Blad 12
Andring Datum Namn Ursprung Erséttning for Ersatt av elektroautomatik FA B RI KE F( Blad 12/119




> 111/

1L1/12.99
1L2/ 1259 112/
1L3/ 1259 113/
N/ 1359 P N/ 13.0
1/2 3/4
|_|
=A10+AS1-QI1 FH- — - X — X — \ 1
230VAC
25A
q
2/1 4/3
i
—
™
1
=A10+AS1-FS07
2
i
—
<
/7.4
-PE
©
1 2 PE 1 2 PE 1 2 PE
_ 1 R N _ [ O N . _ [ N .
=A10+AS1-XSO, ™ M TTJ =A10+AS1-XS1 Lf\ ) ] =A10+AS1-XS2 Lf\ e ]
230VAC uttag pa skdpsgavel
till skarm/IPC osv.
12 14
Datum 2017-05-05 ASl-230-Uttag = A10
Redigerare| Deltagare SMARTA * A
Kontollerad & Blad 13
Andring Datum Namn Ursprung Erséttning for Ersatt av elektroautomatik FA B RI K E R Blad 13/119




0 1 2 4 5 6 7 8 9
112+ > 112+
123 15.0
M2 > M2
12.4 15.0
/7.4 /7.4
-PE -PE
Foow4a00 I [ T T [ T [ T roopo0 I [ 7 T [ T [ T
AC-Filter | oE | AC-Filter | PE |
| © O I | © @] I
UL _ _ Al Ferit! UL _ _ Al Ferrit!
/7.4
-PE
_ _ |____f'\__f\__f'\__f\__ __| _ . |__ ______‘|
=A10+AS1 /JS%I XZPUP 51 (52 53 54 55 | =A10+AS1 JW1I o |
. L+ M FE /55.0 +24V ov
AC500 | 24VDC 0ovDC | /57.6) |
L+ M > o > o > o© >~ Switch 8 Portar
' 24VDC ovDC ' 8 o 8 Q@ NEs10 | Apn'
' ' + K + N L ____ _ RADPD
I I o — o I
| ZP/UP | S 8 09
______________ 2 q g
':AEB_ PM583-ETH ~  PART10F2 ' E < (.7.) <
< <
Matning PLC ABB AC500 Matning styrkrets servodrive Matning styrkrets servodrive Matning switch Ethernet/Profinet
port X2 port X2 i skapet
Matning switch
13 15
Datum 2017-05-09 AS1-24V Matning = A10
Redigerare| Deltagare SMARTA * A
Kontollerad & Blad 14
Andring Datum Namn Ursprung Erséttning for Ersatt av elektroautomatik FA B RI K E R Blad 14/119




0 1 2 3 4 5 6 7 8 9
1L2+ > » 112+
14.9 16.0

M2 = » M2
14.9 3 16.0
o & g
Qa
S 5 z S
E = 2 o § o
o =) =) S5 o)
£ £ £ cy =
wn
g g 2 G fg &
= = _pqe2/ -
/16.4 22 ™~ ™~
2 oo
= = =, &0 % + 3
NN - s 85 &
S or N — = o2
~ M —. o~ 21 O 1 b ~
nh u -FIQC1 — “ o o
< < /1650 2 < 2
=A10+AS1-3C2 [ !
Pluto B46 V2 | ﬁ I
| |
| 0 2 3 M ||| 3 AE I
| Q0 _-
Al Al A V/ / Dra kontaktorer, matning stalldon och ventilpaket
l SR4L SR45 SR47 Inputs, individual failsafe Inputs, individual failsafe l
| O— P AS1-JC2:0L/ 16.4
| Digital/Analogue A& OLI
| \4 Q1 -
—O +24v Inputs, individual failsafe | Dra sakerhetsreld, Eton
|
: Power ABB
| ov supply Q4 _EEO_‘
Safety outputs
|
i Pluto_B46 v2 o TR
—OID Identifier IDFIX I
I 4L
16.1/AS1-1C2:.CL4¢—+Oa I
| } Pluto bus, B46-6 ) . . ) |
16.1/ AS1-JC2:CH <& O CcH Failsafe inputs / Outputs (neEfallsafe) / Dynamic outputs Q AS1-1C2:Q2 Skyddsstopp
Lr‘ Lr‘ 19.0
| AL B |
| 1Q10 Q11 1Q12 Q13 Q14 IQ15 1Q16 Q17 1Q20 1Q21 1Q22 1Q23 1Q24 1Q25 1Q26 1Q27 Q3 AS1-]C2:Q3 Nodstopp
| A‘r‘ B‘r‘ | 20.1
| |
| |
2 a = 2 A 2 3 S
e g 9 @& g g g g
g7 gr §f g0 gr 8¢ g g
D D i ™ R i D
y 3 8 B3 9§y B 3 B
< < < 2 2 < 2 <
< b %) A a P ) E
| a a a o 8 c —
< a a a @ 7 2 —
e 2 2 2 bS] = = 2
7 7 7 = g o e
) A= n
o0 c
— wn
k]
Smile 41( 3 knappar + nddstopp) 1Q11-14
14
Datum 2017-05-09 PLUTO = A10
Redigerare| Deltagare SM ARTA + AS1
Kontollerad o Blad
Andring Datum Namn Ursprung Erséttning for Ersatt av elektroautomatik FA B RI KE R

Blad

15/119



12+ > 112+
15.9 17.0
M2 > > M2
15.9 17.0
=A10+AS1-JC2PN
- - - - - - 7 77 - T T
[ [
| |
| | S
I PLUTO I S
| BUS | 2
hn el
' OK ' 2o
| | *
| |
| |
— I
O O | |
S T IR |
DO [
e |
| |
I Mod I
| Status |
CH Net ] I
Status I
CL
| |
/7.4 cs
PE : Modbus TCP : Al Al
| PROFINET | =A10+AS1-FOQC2 [ | =A10+AS1-FoQCi ]
—O24vDC | A2 A2
—O ov |
| |
I Jokab Safety l_f I
Profinetgateway 1o —~2 /125 1o ~2 /125
30/—4 /12.5 33/—4 /12.5
50/—6 /12.6 SU/—G /12.6
21 ~—22 /152 21 ~—22 /152
Noddstopp SKF stélldon
15 17
Datum 2017-05-05 PLUTO = A10
Redigerare| Deltagare SMARTA * A
Kontollerad & Blad 16
Andring Datum Namn Ursprung Erséttning for Ersatt av elektroautomatik FA B R I K E R Blad 16/119




1.2+ 112+
16.9 18.0
M2 > > M2
16.9 18.0
> |
1A5$21-JC2:IQ10 AS1-JC2:1Q10/ 18.0
Ln
— el — N ™ A ~N
s g - O S o S S 0 S
.. I . - ..(\! "m_ = . __m. - |.—:v
— - — | 1 ' 1 1 ] b
G & i ¢ % 3 3 ;
AV A A y v ¥ ¥ ¥
=A10+AS1-XT1.1 Q1 2 3 4 5 =A10+AS1-XT1.2 Q1 2 3 04 5 =A10+AS1-XT1.301 2 3 4 5 6 708 =A10+AS1-XT1.4 Q1 2 3
Knox 2X Magne 2B Smile 41 Smile 11RB
=A10+AS2-SH1WC1 =A10+AS2-SH2WC1 =A10+AS2-SH3WC1 =A10+AS2-SH4WC1
Signalkabel Signalkabel Signalkabel Signalkabel
5X0,34 BN WH BU BK GY 5X0,34 BN WH BU BK GY 8X0,34 WH GY PK RD YE GN BN| BU 5X0,34 WH BU BK
=A10+AS2-SH1 T~ "W "B "N 1 =A10+AS2-SH2 ™ - - - - 1 =A10+AS2-SH3 I - T - T - T - T - - I =A10+AS2-SH4I [~ — T — |7 ~|I” 7|~
Knox 2X | 8 8 | Magne 2BX | 1 8 2 g & 8 4 g 5 8 | 3 knappar + Nédstopp | g g g g g g g | Smile 11RB| O O (g (g
X1.1  X1.2 X1.3 Xi4 X1.5 1 5 6 8 4 3 2 7 3 4 1 5
| § o Q . % | | + r - I | | Dynln Q Q Q 11Q 1IA 4V oV | | g;’r:]ut ovbe o r;gto Not used Not used |
amm g | L ABB e 41 Evp | | _
I_"_"!' B EnOX_ZX_VZ _ _" _| | coilltr - - - - - - - -7 (: _______ ; ________ E- 1 ZS\:‘
~— ™M
[ Adam - 0 0 n g ' | + Smile 11 RB
Matni - ' I e e e % NI [
atning, I/0 - Knox o © © ° 1 A DD
L&s innergrind : : > > < 2 S PRI |
M 2Bx v2
Y (W (] | ¥ Matning, 1/O - Smile 11RB
e _____ MDD Matning, I/O - Smile 41 Reset nodstopp
. 3 knappar + nddstopp
Matning, I/O - Magne . -
Magnetlas innergrind funktion knappar ej def.
16 18
Datum | 2017-05-05 PLUTO-Knappar/L3s = A0
Redigerare| Deltagare SMARTA * A
Kontollerad & Blad 17
Andring Datum Namn Ursprung Erséttning for Ersatt av elektroautomatik FAB RI KE R Blad 17 /119




1L2+» 112+

17.9 19.0

M2 B > M2

17.9 19.0
> >

=A10+AS1-XT1.6
Smile 11EA Tina

A1X-F9SH1WC1
Signalkabel
4x0,34

GY

BU

AIX-FOSH1 ™ I ‘g,rf -

Smile 11EA Tina |
|
|

e

lnmmp
AP

iy

Matning, I/O - Nodstopp Smile 11EA Tina

S

4

Smile 11 EA Tina
_____________ J S

A
~N
L2
e
9]
<
A
5 6 7 8
A1X-F9SH2WC1
Signalkabel
4X0,34 BK BN GY BU
o -1 AX-FosH2 I " 7 7 R R
(M) | e Il
—g | Smile 11EA Tina| g g —8 —g
5 1 2 3 4
| I & |
| | | |
| |
| terr-\@ & @
[ ™
| |
I l non Smile 11 EA Tina
PP

—_ —_— e _— —_— _— _- -

Matning, I/O - Nodstopp Smile 11EA Tina

\J

AS1-JR1:X2.1
10.1

Extern 24V robot
Nodstopp

AS1-JC2:1Q10/ 10.1

17 19
Datum 2017-05-05 PLUTO-Knappa r/Lés = A10
Redigerare| Deltagare S M ARTA + AS1
Kontollerad & Blad 18
" lektroautomatik
Andring Datum Namn Ursprung Erséttning for Ersatt av elektroautoma FA B RI K E R Blad 18/119




1.2+ 112+
18.9 20.0
M2 B> > M2
18.9 20.0
+ +
— ~N
W o L~
Do Do
— —
) )
<C <
Fr T[T 11" 17 r - —E——— i i Bl Y —4-4-4-
=A10+AS1-JC2KF1 (£ l i ‘[ i =A10+AS1-JC2KF2 =A10+AS1-JC2KF3 r I
a O Azg X4 5 3 3 4a ! AL Azg X4 3 2 8 Q1 A O Azg Xa 2 8
| | |
NN IR ]
-t -t RURUR
| | |
| | |
R R '
. . R
| | |
14 24 314 4 | 14 24 3 4 | u 14 4 |
O @] O (ON -A20 -AZE @] O (ON A20 Azi O O O ol
- = -- I = i e ne 22 \1ue =9
o E ™ i ﬁ ~ %] wn (%2} wn > LN > LN
Lo 32 855 55 _HoY S0 NN A~ - X & =
T ;' T ‘l| N® (nE NP (no o — [a'4 [Vl
h 9 0 I T 5o
< <C < <C i — hanl i i 1 ~— 1
2 3 4 9 5 % 4 g
< < <
Skyddstopp(STO) Frekvensomriktare Skyddstopp(STO) Servodrive Skyddstopp Robot
Motor Flexlink och Eton Servomotor vals Gvre och undre IRB1200 och SCARA
AS1-]C2:Q2/ 158>
18 20
Datum | 2017-05-09 Pluto - BT51- Skyddsstopp = AL0
Redigerare| Deltagare SMARTA * A
Kontollerad o Blad 19
Andring Datum Ursprung Erséttning for elektroautomatik FA B RI K E R Blad 19/119




1L.2+ >

12+
19.9 21.0
M2 > > M2
19.9 o
Nodstopp  Nodstopp
SCARA IRB 1200
(g\] o o (a\]
I — I —
X X X X
N ~N — —
2 2 Z g
Gedcgo o
<2 <Yc s 22 29
=ato+astackra T L DT LT l l l l
I AL 3 23 3 4 !
| |
. NN
| - F-b -
| |
| BTSL |
| bt
| |
| |
I — 4 24 34 4 |
| A2 -Azi o O o
Yy v vy Y
. 23 @ @y @7
o N ~ ~ — —
w9 ¥ £ «£
o o m o i
— — — — —
(g %) %) %) %)
< < < <
Nodstopp  Nodstopp
SCARA IRB 1200
19 21
Datom ] 2017-05-09 Pluto - BT51- Nédstopp = AlD
Redigerare| Deltagare SMARTA * A
Kontollerad & Blad 20
Andring Datum Namn Ursprung Ersattning for Ersatt av elelroautomatik FA B RI K E R

Blad 20/119




0 1 2 3 4 5
1L2+-9 112+
20.9
M2 > > M2
20.9
=ato-as2pwi b b o =ato-as2pw2 b L o —At0-as2-pw7 - L L !
Mathews 7" skarm +24V ov I Good Solutions 15" skarm | +24V oV I IFM 10" skarm +24V o I
| | | |
| | | |
L - - - - - - _ | L - - - - - - _ | L - - - - - - _ |
Funktion skarmar oklart
visuellt blad, koppling tillfallig
20 22
Datum 2017-05-05 Skarmar = A10
Redigerare| Deltagare SMARTA * A
Kontollerad & Blad 21
Andring Datum Namn Ursprung Erséttning for Ersatt av elektroautomatik FAB RI KE R Blad 21/119




0 1 | 2 | 3 | 4 5 9
=A10+100-0XIAL T = 7 L0 e\ =A10+100-0D1A1 T o 7 Lo e !
M12 T-koppling I I M12 T-koppling I I
| | | |
| LINE 1 LINE 2 | LINE 1 LINE 2 |
1L1+4/ 12.+9» T O O T T O O T > 1L1+ /230
+ + + +
| | | |
M1/122 > I O T O— I O T O I P M1/230
Y ov ' Y ov '
S L gl
=A10+100-JX1WP1 =A10+100-OD1WP1
PUR PUR
4x1,00 BN WH BU BK 4x0,25 BN WH BU BK
=At0+1000x1 T W o &5 ®a ' -ato+100-0D1” 0 Ea B W5 Es Es We By B !
+10)OQ/L3]%(1) : 24VDC(US) GND(UA) GND(US) 24VDC(UA) : 03{)5370; : U+ In ov Outl Out3 Out2 Inl In2 37 :
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Benamning manual: Benamning manual:
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Kopplingslada for matning och I/O av SKF stélldon
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Cylinder 1 nere Cylinder 2 nere Cylinder 1 uppe Cylinder 2 uppe
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SICK.1070821 SICK.1070821 SICK.1070821 SICK.1070821
MZT7-03VPS-KRO MZT7-03VPS-KRO MZT7-03VPS-KRO MZT7-03VPS-KRO
siek  + - Siek  + - siek  + - SICHENR
¢\ &\ ¢\ O
Q PNP Q PNP Q PNP Q PNP
| | | |
=A11+100-M2A1 =A11+100-M2A2 =A11+100-M2A3 =A11+100-M2A4
SGO3WC1 SG04WC1 SGO5WC1 SGO6WC1
PUR PUR PUR PUR
3x0,34 3x0,34 3x0,34 3x0,34
BN BU BK BN BU BK BN BU BK BN BU BK
1 3 4 1 3 4 1 3 4 1 3 4
1 3 4 1 3 4 1 3 4 1 3 4

r-—«£. £, & & " & - -~ -~ -~ - -"-" - "&£ L& " FK- - - -~ -~ -~ - - "5§ """ & - - - - - - - -7 - T T 7
=ALL+H100-XIL (81 33 34 32 35

U AU A A P AU AN A A — . — K. K
1 4 2 1 4 2 1 4 2
146.6 AN X1.1 53 5 5 55 o o% X1.2 63 5 6 55 A X1.36 53 5 5 65 AP\ I
‘ +24v ov IN1  IN2 nc. o +24v ov IN3  IN4 ne. o +24V ov IN5  IN6 nc. o +24v ov IN7  IN8 nc. o

| NI N2 \0° 9 M12 N3 N4 \°° 9 M12 NS N6 \2°9) M12 N7 N8 \°° 9, mial

|

! @ AL2400 !
| |

1/0 link hub: DI cylindergivare pa flexlink
PLC: HUB

Datum | 2017-05-05 A11-100-Flexlink-JXI1 = All

Redigerare| Deltagare SM ARTA + 100

Kontollerad i F A B R | KE R“ Blad 44

Andring Datum Namn Ursprung Erséttning for Ersatt av Blad 44/ 119




RESERV RESERV RESERV RESERV

r—- &~ .~ &5 " §E_" . K. K 5. " K. K . KT I |
= - 1 4 2 1 4 2 1 4 2 1 4 2

ALLFI00-X2 | 81 83 84 82 &S , w3l 33 3% 32 33 . ol 3 3% 3% &8° . ol 33 3% 32 o° |

=A10+AS1/27.2 /o0 1o o o o1 1 IR g2 D ° o o3 13 (I

24vDC(L+) GND(L)  C/Q nc. o 24vDC(L+) GND(L)  C/Q nc. [} 24vDC(L+) GND(L) C/Q. nc. o 24vDC(L+) GND(L)  C/Q nec. o

=A10+AS1/55.6 | c/Q1 DI1 050 M12 c/Q2 DI2 050 M12 c/Q3 DI3 050 M12 c/Q4 DI4 050 Mm12!
1/0-Link Master AL1100 | (10-Link) 4 3 (10-Link) 4 3 (10-Link) 4 3 (10-Link) 4 3 |
|

|
' @ AL1100 '
| |

I/O-Link master: RESERV
PLC:AL1100_11

Datum | 2017-05-05 A11-100-Flexlink-JX2 = All

Redigerare| Deltagare SM ARTA + 100

Kontollerad i F A B R | K E FQ Blad 45
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I/O-Link master: Lagesgivare flexlink pallet

PLC:AL1100_04

=A11+100-IX1"
=A10+AS1]27.
=A10+AS1/55. @
1/O-Link Master AL11od

C/QL

(IO-Link)

DIl

| 24VDC(L+) GND(L) A1 4 E5.0 n.c.
| X01
R B 24 22 2s
=A11+100-SGOOWCO01
PUR
4x0,34
BN WH BU BK
Alt.EVC350(1,5m)
1 2 3 4
1 2 3 4
4

=A11+100-5G00 :_

Induktiv givare - Stopp for upplyft av 1&da

L+

L-

I1 I3 I4

Out

10..30 VDC  —— <O>|
O @

PLC:doStopPickPos

5 Cc/Q C/Q3
[olNe) (IO-Link) DI2 [e] 0 (I0-Link) DI3
O?O 24VDC(L+) GND(L-) Al.5 E5.1 n.c. 24VDC(L+) GND(L-) Al.6 E5.2 n.c.
M12 3 M12
2 3 X02 X03
9: Q5 94 92 Qs 9: 2 94 9 Qs

=A11+100-SG01WC01 =A11+100-SG02WC01
PUR PUR
4x0,34 4x0,34
BN WH BU BK BN WH BU BK
Alt.EVC350(1,5m) Alt.EVC350(1,5m)
1 2 3 4 1 2 3 4
1 2 3 4 1 2 3 4
5 6
_ (. - | _ (. - |
=A11+100-SG01 | 2 m: @ =A11+100-SG02 | T m we

L+ L- Out

| 10..30 VDC  —~ <O>|
e @)

PLC:doStopBeforePickPos

Induktiv givare - Stopp, ko efter kurva

L+ L- Out

| 10..30VDC  —~ <O>|
e @)

) C/Q4
(o3 e) (IO-Link) D14
0?0 24VDC(L+) GND(L-) Al.7 E5.3 n.c.
M12
3 X04
f Q 1 Q 3 Q4 Q 2 Q 5

=A11+100-JXI1WC1
PUR
3x0,34

BN BU BK

Alt.EVC040(0,3m)

=A11+100- JXIl
/4.

Iounkg)l 62 53 64

UB+ UB- 10-Link

1
|
| @, M12
' @ AL2400
|

Induktiv givare - Stopp, k6 innan kurva

4 x DI-Hub
PLC: HUB

2
[e] O
M12

45 +120/47
Datum | 2017-05-05 A11-100-Flexlink-JX1 = ALl
Redigerare| Deltagare S MARTA 10
Kontollerad o Blad 46
- lektroautomatik
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I/O-Link master: Lagesgivare Eton + I/O signaler Eton
PLC:AL1100_12

r .- -~ -~ -—~"-—"—-—-"-"=-"-" - - - -—"=——"=-""""-""=" """ "="""=""="""=""=""=""=""="»"="-»"="-»"="»"="»"""="-="-=""="»"="»"="-=-==- === ¥\ \="»=”""/"=”"»="”"="=""= |

=A11+120-IX1
=A10+A51/29.3 |
=A10+AS1/55.2 |

I/O-Link Master AL1100 |

I XOI%l_%}_%j_%Z_QS

=A11+120-SGOOWCO1
PUR
4x0,34

BN

C/QL

(10-Link)
| 24VDC(L+) GND(L) A9 4

WH

BU

b1
E6.0 n.c.

BK

=A11+120-SG00™ _L+_ -

Lasergivare - Eton kldmma tom
PLC: doCarrierEmpty

24VDC(L+) GND(L-)

nc
= 050
_Q3_8_4_8_2_8_5 N5 M2 X3

2
[elN¢)
2 3 M12 X02

_________ iy

=A11+120-JX11WCO01
PUR
3x0,34

BN

c/Q2
(10-Link)
A2.5

D12
E6.1

BU

BK

=A11+120-IXI1
/481

uB+

I
I 1
I I
I 3 4
I
I

n.c.

M12

UB-

r o T TN Ty T
I IO—Link61 62 63 64

10-Link

24VDC(L+) GND(L-)

1

_________ [

=A11+120-SG01WCO01
PUR
5x0,34

BN

C/Q3
(10-Link)
A2.6

DI3
E6.2

n.c.

R Qe R Qs

WH

BU

BK

GY

C/Q4

(I0-Link)
24VDC(L+) GND(L-) A2 7

2
[elgNe]
2 3 M12 X04

4 x DI-Hub

PLC: Eton_Input

=A11+120-SGO1™ ~ v, ™

|
L+ L
| 10..30 VDC

Out n.c.
R
UGR500

2 B+ B2 ms

n.c.

E6.3
_________ ILI_%3_%_4_I_2_IL5_ _
=A11+120-EXT1WC1
PUR
4x0,34
BN WH BU BK GY
vy vy vy v Y
— M < N L
N N N LN N
o o o o o
| — — — — —
| B e e Be e
| oF oh o &B &R
(o\] (o] (o\] (o] (o\]
i i i i i
' - e A
i ~— i ~— i
< < < < <

Ultraljudssensor - Kanna av hander
PLC: Drop_SGO01

Slapp stopp fore hamtning

+100/46 48
Datum | 2017-05-05 A11-100-Eton-JX1 = All
Redigerare| Deltagare S MARTA 120
Kontollerad o Blad 47
. lektroautomatik
Andring Datum Namn Ursprung Erséttning for Ersatt av elektroautoma FA B RI KE R Blad 47 /119




Lastbarare pa plats fér hamtning av lins
PLC: diCarrierAtPickingPos

Lastb&rare pa plats for leverans av lins
PLC:diCarrierAtDelivery

Eton i drift
PLC: diEtonRunning

— ™M < N n — ™M < N LN - ™M N N L
— — — — — o (o] o o ~ (22} o™ o™ o™ o™
— — — —_ — — — — — — — — — —
— ﬁ — |:| — — p — p : ﬁ — ﬁ — ﬁ
£ & £ & & £ & L K o L & & LK
I I L I e I S 1 1 W~ W Wea Wy T we W wWey Wy W
S5 S5 oF &5 o6 S5 & &% o5 g S5 &% &% o oF
~ ~N ~N ~N ~N ~N ~N ~N ~N g ~N ~N ~ ~N ~N
i i i i i i i i i | i i i i i
e = e
— — — — — — — — — — — — — — —
< <« < < < < < < < < < <« < < <
] 1l 1] 1l 1] 1l 1] 1l 1l I 1l 1l 1l 1l 1l
=A11+120-EXT1WC2 =A11+120-EXT1WC3 =A11+120-EXT1WC4
PUR PUR PUR
4x0,34 4x0,34 4x0,34
BN WH BU BK GY BN WH BU BK GY BN WH BU BK GY
_ r - - - - - _L _________ - - - _L _________ - - _L_L _________ -5 " " E_—
=A11+120-JXI1 | xtod!l &3 8% 8?2 &° 2 1! 8% 3* 5% o° 2 x20t 83 5% 52 &° 2 30! 33 3 5% B°
/47.3 +24V ov E8.0 E8.1 ne. ©5° +24V ov E8.2 E83 g ©,° +24V ov E8.4 E85 . ©4° 24V ov E8.6 E8.7
4xDI Hub | INL N2 4o 5 o3 M12 IN3 IN4 4o 5 o3 M12 NS IN6 4o 5 03 M12 IN7 N8
|
|
! @ AL2400
|
I/O-Link Hub: DI Eton
PLC: nod, Eton systems
47 49
Datum 2017-05-05 A11-100-Eton-JXI1 = All
Redigerare| Deltagare SM ARTA + 120
Kontollerad o Blad 48
m lekt t tik
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I/O-Link master: Styrning Eton

PLC: nod, Eton systems

r .- -~ -~ -—~"-—"—-—-"-"=-"-" - - - -—"=——"=-""""-""=" """ "="""=""="""=""=""=""=""="»"="-»"="-»"="»"="»"""="-="-=""="»"="»"="-=-==- === ¥\ \="»=”""/"=”"»="”"="=""= |

=A11+120-IXQ1
=A10+A51/29.2 |
=A10+AS1/55.4 |

I/O-Link Master AL1100 |

C/QL
10-Link) DIl

|
| 24VDC(L+) GND(L-) ¢ A3.4  E9.0 n.c.
|

24VDC(L+) GND(L) A3 5 E9.1 n.c.

2
[elN¢)
2 3 M12 X02

C/Q2
(10-Link) D12

C/Q3

(10-Link) DI3 o O2
24VDC(L+) GND(L) A3 6 E9.2 n.c.

Q 2
050
RE-U LR Dt v

C/Q4 ,
24VDC(L+) GND(L-) {oLn o n.c oOO
A37 E93 " 029) i
) 3
23 R4 2
L _5L

X01 2
L T R R s T R R s o " R R R R T 2 R T
=A11+120-EXT1IWC5 =A11+120-EXT1WC6 =A11+120-EXTIWC7 =A11+120-EXT1WC8
PUR PUR PUR
4x0,34 4x0,34 4x0,34
BN WH BU BK GY BN WH BU BK GY BN WH BU BK GY BN WH BU BK GY
Yy v vy VYYy vy vy v v Y Yy Y v v Y Yy v vy vy
- ~M A\ N L — M < ~N L - ™M < N Ln — "M A N L
— i — i — o o o o o [s2) o [52) ™ [52) < < < < <
e o 9 9o o c o 9 <o o e o 9o o 9 e o 9 9 o
i i i i i i i i i i i i b i i i i i i i
E E E E E E £ E E E E E £ E E E £ E E E
X X X X X X X X X X X < < X X X o X X X
wes Wwo o ws We Wo We Wo Wo W e Wg Wo W Ws We Ws Wg W W
on On o ofn oW on Oof on of on on O Oof on on on Oof o Oon on
~N ~ ~N ~ ~N ~ ~N ~ ~N ~ ~N ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~
i i i i i i i —i i —i i —i i i i i i i ~— i
- e e . - M e s A B
i i i i i i i i i i i i R i i i i i i i
< < < < < < < < < < < < < < < < < < < <
1l 1 1l 1 1l I} 1l I} 1l I} 1l 1} 1l 1} 1l 1} Il 1} Il 1}
Leverans av lins, klar Klart for att sldappa lins
PLC: doDeliveryDone PLC: doReadyToDrop Lastbarare tom efter leverans Fabriken i drift
48 50
Datum 2017-05-05 All-lOO-EtOﬂ-JXQl = All
Redigerare| Deltagare SM ARTA + 120
Kontollerad o Blad 49
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Slapp stopp fére hamtning

Fabriken i drift

VA4

VA4

JAVA 4

JAVA 4

JAVA 4

L'6v

L'6v

L'6v

L'6p

Lastbdrare tom efter leverans

Klart for att slappa lins

Leverans av lins, klar

s z
= 2
o
£ 5 HE
o &
= 8
| 5.
<C e
= S
3 o
2 2
£ £ zls
o <| —
£ a i+
(@) o
o 2
[a% [
o S
o5 R
..mJ — X
5 2 38
S g~
o 3 £
c @ =
> s
c u <
© R
32 23%
e} 'S M0 o
—~ Q (0
i~ € cC <5
= o 0 > &
- [} + © W
s 283
> N S oL
L.tT0OD 0 c < g £ ©
= =R
Ehddth & 8%8
—i [73]
T |
| |
| |
Irs |
& |
§'SO:T1X3-0CT-TTV= »> Lo - _
7SO TLX3-0ZT-TTV= B> _ 5 i _
<+ o
'S0 T1X3-0CT-TTV= »> 0 ﬁ_ﬂj | .
€GO TLX3-0CT-TTV= > H—O [ 2
ISOHAVERIARINEE = Lo ! =
| | i
| ! S
| | H
E | :
=i |
S b0 TLXI-0ZT-TTY= B> o) - ! 4
. _ | =~ N [ < LU
TPOITIXI-0CT-TIV= B> O ]
| s o | =<
b H0:TIX3-02T-1TY= B> =0 | o' =
€HO:TIX3-0ZTI-TTV= » H—O _ < m
T'HO:T1X3-0Z1-TTV= > Lo _ = <L
| | i
_ _ £
| | m
_ _ £
Wa o ©
n ) n
S’ €0 TIX3-0ZI-TTV= » 0 o Sl P G EITIX3-02T-TTY= 98/
€0 TIXI-0CT-TIV= B> mw M m_u. » ' CITIX3-02T-TTV= S8F/ &
b €0 TIX3-02T-1TV= > O = GJ O P 4 CITIX3-0CT-TTY= S8/ m
£'€0:11X3-02T-1TV= »> O . o] B CCITIXI-0ZT-TTV= S8v/ S
T°€0:TLX3-0CT-1TV= B> O 1\_\ - O B T CITLXI-0ZI-TIV= S8v/ w
_ >
[ _ [ g
[o0]
[ X [ B
| |
z 5
n 2 n 2]
S0 T1X3-02T-1TV= > O ~ © m » G ZITLX3-0ZT-TIV= m.m
7T TLX3-0ZT-1TV= B> O x o > 7ZITLX3-0¢T-TTv= v8/ B
< = N <
20 TLX3-07T-TTV= B> O Am_j O > pZITIXa-0I-TTV= #o/ & m
€70 11X3-021-T1V= > O . O P CTUTLXI-0ZT-TTY= €8/ 5 &
1'20:11X3-021-T1V= > O 1\_\ - O B T'ZITLXI-0CT-TTV= €8/ m s} m
!
| | | w
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| |
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Z iy "

TO: = 3 3 u 2 ole
S'TO:T1X3-0CT-TTV= P> O o O B G TITLXI-0ZT-TTV= 78/ AS 38
T10:1LX3-02ZT-1TV= > O P o > ZTITIX3-0CT-TIV= o8/ o3 o gl 8
b 10! T1X3-02T-1TV= > O Aﬁ_j O > b TITLIX3-0CT-TIV= 78/ mm ] m flo
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€TOTIX3-0ZT-TTV= > O L. o P ¢ TITLIX3-0CT-TTV= 8/ mm 23|52
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—z I _ |
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0 1 2 3 4 5 6 7 8 9
1I/0-link master: Utmatning I/O-signaler stélldon via kopplingsskép A11-110AX1
samt lagesgivare lins
PLC: AL1100_05
=A11+110-Jx1:_@ :
=A10+AS1/28.1 | |
=A10+AS1/55.4
1/0-Link Master AL1100 | I
| c/Q1 , c/Q2 /3 5 C/Q4 5 |
(IO-Link) DI1 o O (IO-Link) DI2 o) 0 (IO-Link) DI3 e} o (IO-Link) DI4 e} O
| 4VDC(L+) GND(L) pD.0° E5.4 NG i 24WC(LH) GND(L) A2 E55 NG ) iz 24DGLY) GND(L) A2 D E56 NG ) w2 24VDCl+) GNDUL)  A23 57 nC M12|
I R Q3 Qy R, Qs 7 X02Q1 Q3 Q4 Qz Qs X03Q1 Q3 Q4 Qz Qs X04Q1 Qs Q4 Qz Qs I
- . L Y Yy Y- - - . . . . . YT Y Y P . . . . . . "M rLMNLLw_________ _n o
=A11+110-SGOOWCO01
PUR RESERV
4x0,34
BN WH BU BK
=A11+110-AX1WC1 =A11+110-JXI1WCO01 ) , , .
PUR PUR
5x0,34 3x0,34
BN WH BU BK GY BN BU BK
1 2 3 4
5
— I =A11+110-sGoo™ — — — — T — T T T o7 I
V V v vy y -AlHIO J/X311 o 5 SCE | Lo v o e 9
‘_! M q_ N Ln 4xDI Hub | UB+ . uB- 10-Link | | |
s EEEE | 3 | N |
© © ©o © © | s M2 | | @ |
$. 8. 2. 2. % ! AL2400 ! e !
TEIETEIET . . e
o o o o o
i i i i - = = = - - - - - - - - -
i i i ~— i
- - -
i ~— i ~— ~—
< < < < <
Il Il 1l I Il
Bendmning manual:
Stop input INO to IN3 disabled/enable 4 x DI-Hub Lasergivare - Lins i fixtur
PLC: IN4_lens PLC: HUB PLC: diLensInFixture
+120/50 52
Datum 2017-05-05 A11-110-Robot-JX1 = All
Redigerare| Deltagare SMARTA * 1o
Kontollerad & Blad 51
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I/O-link master: I/O-signaler stalldon
via kopplingsskap A11-110AX1

PLC: AL1100_08

r .- -~ -~ -—~"-—"—-—-"-"=-"-" - - - -—"=——"=-""""-""=" """ "="""=""="""=""=""=""=""="»"="-»"="-»"="»"="»"""="-="-=""="»"="»"="-=-==- === ¥\ \="»=”""/"=”"»="”"="=""= |

=A11+110-IXQ1
=A10+A51/28.3 |
=A10+AS1/55.6 |

I/O-Link Master AL1100 |

| C/Qt
(10-Link)

| 24VDC(L+) GND(L) A5 ()

|

) c/Q
[elN¢) (1o
O?O 24VDC(L+) GND(L-) A5.1 E11.5
2 3 M12 X02

2
-Link) DI2

n.c.

EJ I/O-LINK 4xDO

C/Q4
-Link) DI4

C/Q3
o oY (10-Link) ~ DI3 o oY (1o
o?o 24DC(L+) GND(L) A5 Ei11.6 NG 0?0 24VDC(L+) GND(L) A5 3 F11.7
4 3 M12 X03 Q 3 3 M12 X04 Q Q
._3

X01
— _ _8_1_8_3_8_4_l_2_ _________ ._1_8_3_8_4_8_2_8_5 ________ Ll_%3_8_4_8_2_L5 _________ o et wl o _ _ _
=A11+110-AX1WC02 =A11+110-AX1WCO03 =A11+110-AX1WC04 =A11+110-AX1WCO05
PUR PUR PUR PUR
5x0,34 5x0,34 5x0,34 5x0,34
BN BU BN WH BU GY BN ‘WH BU BK GY BN WH BU BK GY
Yy v vy v Y vy vy v v Y Yy vy v v Y Yy v v v Y
i ™M < o N — ™M < o N ~— [e0] A (V] LN — (e2] < o N
o o o o o — — — — — ~N ~ ~ ~ ~ %) ™M [%2) ™ ™
E E E E E FE E E E E E E E E E E E E E E
> O 5 O 5 5 O 5 5 D 5 5 5 5 S > O 5 5D D
©c o o © o©° e o o <o 9 © © o o o©o © o o © o
TETETETET 7 3737 35 %5 $7 3737 37 3¢ TEIETETET
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
i i i i i i i i —i i i i i i i ~— i i i —
i i i i i i i i — i i i i ~— i ~— i i —i —
- — — - — — — - - - — — - — — — - o=
i i i ~— i i - i —i i i i i ~— i i i i ~— i
< < < < < < <« < < < < <« <« < < < <« < < <
I i I T T i I i I I il i I T T il I I I I
Bendmning manual: Benamning manual: Benamning manual: Benamning manual:
(INO)Limit Switch ON/OFF (IN1)Begin Homing (IN2)Position 1 (IN3)Position 2
PLC:INO_lens PLC:IN1_lens PLC:IN2_lens PLC:IN3_lens
53
Datum 2017-05-05 A11-110-R0b0t-JXQ1 = All
Redigerare| Deltagare SMARTA * 1o
Kontollerad & Blad 52
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Benamning manual:
(OUT1)Stopped, Ready, No Error, Homing done
PLC:OUT1_lens

A11-110-AX1:IN1.1
54.1

4_

=A11+110-AX1WC06
PUR
5x0,34

BN

54.1

A11-110-AX1:IN1.3
A11-110-AX1:IN1.4

4_

WH

54.1
A11-110-AX1:IN1.2

4_

BU

54.1
A11-110-AX1:IN1.5

4_

BK

54.1

4_

GY

=A11+110-AX1WC07
PUR
5x0,34

il niiadl il il il o
=AL1+110-XI1 | ®1 ®3 Z4 82 ¥

/51.3
4xDI-Hub |

+24V

ov

' @ AL2400
|

E10.0
IN1

E10.1
IN2

n.c.

Benamning manual:

(OUT2)Moving
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0 | 1 2 3 4 5 6 7 9
Kabeloversikt F10_001
Kabelnamn Kalla (frén) Mal (till) Kabeltyp alla ledare Alr;_ \(/jzr;ga Tvarsnitt [mm] Langd [m] Funktionstext kabecl;fgig!rr?(;arl\?ng)srtabell
+AS1-A1X-FOSH1WC1 +AS1-XT1.6 =A10+AS1-A1X-F9SH1 Signalkabel 4 4 0,34 Nédstopp /87
+AS1-A1X-FOSH2WC1 +AS1-XT1.6 =A10+AS1-A1X-F9SH2 Signalkabel 4 4 0,34 Noédsstopp /87
+AS1-JR1IWC1 +AS1-XT1.7 =A10+AS1-JR1-X1.1 Signalkabel 10 10 0,75 IRC5 Compact /87
=A10+AS1-JR1-X1.2
=A10+AS1-JR1-X1.7
=A10+AS1-JR1-X1.8
=A10+AS1-JR1-X2.1
=A10+AS1-JR1-X2.2
=A10+AS1-JR1-X2.7
=A10+AS1-JR1-X2.8
=A10+AS1-JR1-X5.3
=A10+AS1-JR1-X5.11
+AS1-JR1WP1 +AS1-XT1.9 =A10+AS1-JR1-X0.1 Kraftkabel 3 3 2,5 Matning IRC5 Compact /87
=A10+AS1-JR1-X0.2
=A10+AS1-JR1-X0.PE
+AS1-JR2WC1 +AS1-XT1.8 =A10+AS1-JR2-X1.1 Signalkabel 10 10 0,75 IRC5 Compact /87
=A10+AS1-JR2-X1.2
=A10+AS1-JR2-X1.7
=A10+AS1-JR2-X1.8
=A10+AS1-JR2-X2.1
=A10+AS1-JR2-X2.2
=A10+AS1-JR2-X2.7
=A10+AS1-JR2-X2.8
=A10+AS1-JR2-X5.3
=A10+AS1-JR2-X5.11
+AS1-JR2WP1 +AS1-XT1.10 =A10+AS1-JR2-X0.1 Kraftkabel 3 3 2,5 Matning IRC5 Compact /87
=A10+AS1-JR2-X0.2
=A10+AS1-JR2-X0.PE
+AS1-WD1 =A10+AS1-JC1PN1 =A10+AS1-JW1 Profinet 1
+AS1-WD2 =A10+AS1-JC1PN1 =A10+AS1-JC2PN1 Profinet 1
+AS1-WD3 =A10+AS1-JW1 =A10+AS1-UE1 Profinet 1
+AS1-WD4 =A10+AS1-UE1 =A10+AS1-UE2 Profinet 1
+AS1-WD5 =A10+AS1-JR1 =A10+AS1-UE2 Profinet 1
+AS1-WD6 =A10+AS1-JR2 =A10+AS1-JW1 Profinet 1
+AS1-WD23 =A10+AS1-1C1 =A10+AS1-JW1 Ethernet 1
+AS1-WD24 =A10+AS1-JW1 =A10+AS1-KX2 Ethernet 1
+AS1-WD25 =A10+AS1-JC1EC1 =A10+AS1-]S1 EtherCAT 1
+AS1-WD26 =A10+AS1-]S1 =A10+AS1-1S2 EtherCAT 1
+AS1-WD27 =A10+AS1-JW1 =A10+130-JW1 Ethernet 1
+AS1-WD28 =A10+AS1-JW1 =A10+AS2-JW1 Ethernet 1
+AS1-WP1 +AS1-XT1.5 =A10+100-JX1A1 AS-i EPDM bk 2 2 1,5 50 Asi matning 24V /87
+AS2-SH1IWC1 +AS1-XT1.1 =A10+AS2-SH1 Signalkabel 5 5 0,34 Knox /87
+AS2-SH2WC1 +AS1-XT1.2 =A10+AS2-SH2 Signalkabel 5 5 0,34 Magne /87
+AS2-SH3WC1 +AS1-XT1.3 =A10+AS2-SH3 Signalkabel 8 8 0,34 Smile 41 /87
+AS2-SH4WC1 +AS1-XT1.4 =A10+AS2-SH4 Signalkabel 5 3 0,34 Smile 11RB /87
+100-JX1WP1 =A10+100-IX1 =A10+100-JX1A1 PUR 4 4 1,00 Matning AL1100 /87
=A10+AS1/57 59
Datum _ | 2017-05-08 Kabelbversikt : +AS1-A1X-FOSHIWC1 - =
Redigerare| Deltagare w S MARTA +100-JX1WP1 +
Kontollerad H Blad 58
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0 | 1 2 3 4 5 6 7 8 9
Kabeloversikt F10_001
Kabelnamn Kalla (frén) Mal (till) Kabeltyp alla ledare Alr;_ \(/jzr;ga Tvarsnitt [mm] Langd [m] Funktionstext kabecl;fgig!rr?(;arl\?ng)srtabell
+100-JX1WP01 =A11+100-JX1 =A11+100-JX1A1 PUR 4 4 1,00 2 Matning AL1100 /87
+100-JX2WP01 =A11+100-JX2 =A11+100-JX2A1 PUR 4 4 1,00 2 = /87
+100-IXI1WC1 =A11+100-JX1 =A11+100-IXI1 PUR 3 3 0,34 2 4xDI-Hub /87
+100-M1ME1WP1 =A10+AS1-UE2-T1/U =A11+100-M1ME1 Kraftkabel 3 Matning motor Flexlink /87
=A10+AS1-UE2-T2/V
=A10+AS1-UE2-T3/W
+100-M2A1SGO3WC1 =A11+100-IXI1 =A11+100-M2A1SG03 PUR 3 3 0,34 2 Cylindergivare /87
+100-M2A25G04WC1 =A11+100-IXI1 =A11+100-M2A25G04 PUR 3 3 0,34 2 = /87
+100-M2A3SG0O5WC1 =A11+100-IXI1 =A11+100-M2A35G05 PUR 3 3 0,34 2 = /87
+100-M2A4SG06WC1 =A11+100-IXI1 =A11+100-M2A45G06 PUR 3 3 0,34 2 = /87
+100-OD1WP1 =A10+100-OD1 =A10+100-OD1A1 PUR 4 4 0,25 0,3 Matning Visionkamera /87
+100-SGOOWC1 =A10+100-X1 =A10+100-SG00 PUR 3 3 0,34 2 Fotocell magasin /87
+100-SGOOWCO01 =A11+100-X1 +100 PUR 4 4 0,34 3 induktiv givare stopp for upplyft Idda /87
=A11+100-SG00
+100-SG01WC1 =A10+100-X1 =A10+100-SG01 PUR 3 3 0,34 2 Fotocell magasin /87
+100-SG01WCO01 =A11+100-JX1 +100 PUR 4 4 0,34 3 induktiv givare stopp efter kurva /87
=A11+100-SGO1
+100-SG02WCO01 =A11+100-JX1 +100 PUR 4 4 0,34 3 induktiv givare stopp innan kurva /87
=A11+100-SG02
+100-WD7 =A10+AS1-JW1 =A11+100-JX1 PVC 2x2 1 0,38 5 Profinet
+100-WD8 =A11+100-JX1 =A11+100-JX2 PVC 4 1 0,34 2 =
+100-WD9 =A11+100-JX2 =A11+100-VE1 PVC 4 1 0,34 2 =
+110-AX1WC1 =A11+110-AX1 =A11+110-IX1 PUR 5 5 0,34 0,6 1/0O stalldon /87
+110-AX1WC02 =A11+110-AX1 =A11+110-JXQ1 PUR 5 5 0,34 0,6 = /87
+110-AX1WC03 =A11+110-AX1 =A11+110-JXQ1 PUR 5 5 0,34 0,6 = /87
+110-AX1WC04 =A11+110-AX1 =A11+110-JXQ1 PUR 5 5 0,34 0,6 = /87
+110-AX1WC05 =A11+110-AX1 =A11+110-JXQ1 PUR 5 5 0,34 0,6 = /87
+110-AX1WC06 =A11+110-AX1 =A11+110-IXI1 PUR 5 5 0,34 0,6 = /87
+110-AX1WC07 =A11+110-AX1 =A11+110-IXI1 PUR 5 5 0,34 0,6 = /87
+110-AX1WP1 =A10+120-AX1 =A11+110-AX1 Kraftkabel 3 3 1,5 Matning stélldon /87
+110-AX1WP2 +AS1-XT1.5 =A11+110-AX1 Kraftkabel 3 3 1,5 = /87
+110-BF1WC1 =A10+110-BF1 =A10+110-JX1 PUR 4 4 0,34 2 Sensor flode /87
+110-BP1WC1 =A10+110-BP1 =A10+110-IX1 PUR 4 4 0,34 2 Sensor tryck /87
+110-JX1WP1 =A10+110-JX1 =A10+110-JX1A1 PUR 4 4 1,00 Matning AL1100 /87
+110-JX1WPO1 =A11+110-JX1 =A11+110-JX1A1 PUR 4 4 1,00 2 = /87
+110-JXI1WCO01 =A11+110-JX1 =A11+110-IXI1 PUR 3 3 0,34 2 4xDI-Hub /87
+110-JXQ1WP01 =A11+110-JXQ1 =A11+110-JXQ1A1 PUR 4 4 1,00 2 Matning AL1100 /87
+110-RE1WP1 =A10+110-RE1 =A10+110-RE1A1 PUR 4 4 0,25 Matning multikodlasare /87
+110-SGOOWCO01 =A11+110-JX1 +110 PUR 4 4 0,34 3 lasergivare lins i fixtur /87
=A11+110-SG00
+110-SP1WC1 =A10+110-JX1 =A10+110-SP1 PUR 4 4 0,34 2 Sensor vakuum /87
+110-WD10 =A11+100-VE1 =A11+110-JX1 PVC 4 1 0,34 2 Profinet
+110-WD13 =A11+110-JW1 =A11+120-IX1 PVC 2x2 1 0,38 5 =
+110-WD14 =A11+110-JW1 =A11+110-JXQ1 PVC 2x2 1 0,38 5 =
+110-WD15 =A10+100-IX1 =A10+110-X1 PVC 4 1 0,34 2 =
+110-WD16 =A10+110-X1 =A10+120-X1 PVC 4 1 0,34 2 =
58 60
Datum _ | 2017-05-08 Kabel6versikt : +100-JX1WPO1 - +110-WD16
Redigerare| Deltagare w S M ARTA
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Kabeloversikt F10_001

Kabelnamn Kalla (frén) Mal (till) Kabeltyp alla ledare Alr;_ \(/jzr;ga Tvarsnitt [mm] Langd [m] Funktionstext kabecl;fgig!rr?(;arl\?ng)srtabell
+120-AX1WC1 =A10+120-AX1 =A10+120-IX1 PUR 5 5 0,34 0,6 I/0 stélldon /87
+120-AX1WC2 =A10+120-AX1 =A10+120-JXQ1 PUR 5 5 0,34 0,6 = /87
+120-AX1WC3 =A10+120-AX1 =A10+120-JXQ1 PUR 5 5 0,34 0,6 = /87
+120-AX1WC4 =A10+120-AX1 =A10+120-JXQ1 PUR 5 5 0,34 0,6 = /87
+120-AX1WC5 =A10+120-AX1 =A10+120-JXQ1 PUR 5 5 0,34 0,6 = /87
+120-AX1WC6 =A10+120-AX1 =A10+120-IXI1 PUR 5 5 0,34 0,6 = /87
+120-AX1WC7 =A10+120-AX1 =A10+120-IXI1 PUR 5 5 0,34 0,6 = /87
+120-AX1WP1 =A10+120-AX1 =A10+140-AX1 Kraftkabel 3 3 1,5 Matning stélldon /87
+120-EXT1WC1 =A11+120-120EXT1-1 =A11+120-IX1 PUR 4 5 0,34 1,5 I/O Eton /87

=A11+120-120EXT1-3
=A11+120-120EXT1-4
=A11+120-120EXT1-2
=A11+120-120EXT1-5
+120-EXTIWC2 =A11+120-120EXT1-1 =A11+120-IXI1 PUR 4 5 0,34 1,5 I/O Eton /87

=A11+120-120EXT1-3

=A11+120-120EXT1-4
=A11+120-120EXT1-2
=A11+120-120EXT1-5
+120-EXT1WC3 =A11+120-120EXT1-1 =A11+120-IXI1 PUR 4 4 0,34 1,5 1I/O Eton /87
=A11+120-120EXT1-3
=A11+120-120EXT1-4
=A11+120-120EXT1-2

+120-EXT1WC4 =A11+120-120EXT1-1 =A11+120-IXI1 PUR 4 5 0,34 1,5 1/0 Eton /87

=A11+120-120EXT1-3

=A11+120-120EXT1-4

=A11+120-120EXT1-2

=A11+120-120EXT1-5
+120-EXT1IWC5 =A11+120-120EXT1 =A11+120-JXQ1 PUR 4 5 0,34 1,5 1/0 Eton /87
=A11+120-120EXT1-3

=A11+120-120EXT1-4

=A11+120-120EXT1-2

=A11+120-120EXT1-5
+120-EXT1WC6 =A11+120-120EXT1-1 =A11+120-JXQ1 PUR 4 5 0,34 1,5 1/0 Eton /87
=A11+120-120EXT1-3
=A11+120-120EXT1-4
=A11+120-120EXT1-2
=A11+120-120EXT1-5
+120-EXT1WC7 =A11+120-120EXT1-1 =A11+120-JXQ1 PUR 4 5 0,34 1,5 1/O Eton /87
=A11+120-120EXT1-3
=A11+120-120EXT1-4

=A11+120-120EXT1-2

=A11+120-120EXT1-5
+120-EXT1WC8 =A11+120-120EXT1-1 =A11+120-JXQ1 PUR 4 5 0,34 1,5 1/0 Eton /87
=A11+120-120EXT1-3

=A11+120-120EXT1-4

=A11+120-120EXT1-2
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Kabeloversikt F10_001
Kabelnamn Kalla (frén) Mal (till) Kabeltyp alla ledare Alr;_ \(/jzr;ga Tvarsnitt [mm] Langd [m] Funktionstext kabecl;fgig!rr?(;arl\?ng)srtabell
=A11+120-120EXT1-5
+120-JX1WP1 =A10+120-JX1 =A10+120-JX1A1 PUR 4 4 1,00 Matning AL1100 /87
+120-JX1WP01 =A11+120-JX1 =A11+120-JX1A1 PUR 4 4 1,00 2 = /87
+120-JX2WP1 =A10+120-IX2 =A10+120-JX2A1 PUR 4 4 1,00 2 = /87
+120-JXI1WC1 =A10+120-JX1 =A10+120-IXI1 PUR 3 3 0,34 2 4 X DI-Hub /87
+120-JXI1WCO01 =A11+120-JX1 =A11+120-IXI1 PUR 3 3 0,34 2 4xDI-Hub /87
+120-JXQ1WP1 =A10+120-JXQ1 =A10+120-JXQ1A1 PUR 4 4 1,00 2 Matning AL1100 /87
+120-JXQ1WPO1 =A11+120-JXQ1 =A11+120-JXQ1A1 PUR 4 4 1,00 2 = /87
+120-SGOOWC1 =A10+120-JX1 =A10+120-SG00 PUR 3 3 0,34 2 Fotocell inmatning belagd /87
+120-SGOOWCO01 =A11+120-JX1 +120 PUR 4 4 0,34 3 Lasergivare Eton kldmma tom /87
=A11+120-SG00
+120-SG01WC1 =A10+120-JX1 =A10+120-SGO01 PUR 3 3 0,34 2 Fotocell 6verlamning produkt /87
+120-SG01WCO01 =A11+120-JX1 =A11+120-SG01 PUR 5 5 0,34 2 Ultraljudssensor kénna av hander /87
+120-SG02WC1 =A10+120-IX2 =A10+120-SG02 PUR 4 4 0,34 2 Lasergivare detektering frammande objekt /87
+120-WD12 =A11+120-JX1 =A11+120-JXQ1 pPvC 4 1 0,34 2 Profinet
+120-WD17 =A10+120-JX2 =A10+120-JXQ1 PvC 4 1 0,34 2 =
+120-WD18 =A10+120-JX1 =A10+120-JX2 PVC 4 1 0,34 2 =
+120-WD22 =A10+120-JXQ1 =A10+130-JW1 PVC 2x2 1 0,38 5 =
+130-M1ME1WC1 =A10+AS1-]S1-Feedback =A10+130-M1ME1-Feedback | Signalkabel 1 Feeback servomotor /87
+130-M1IME1WP1 =A10+AS1-]S1-U =A10+130-M1ME1-U1 Kraftkabel 3 Matning servomotor /87
=A10+AS1-JS1-V =A10+130-M1ME1-V1
=A10+AS1-]JS1-W =A10+130-M1ME1-W1
+130-M1ME2WC1 =A10+AS1-]S2-Feedback =A10+130-M1ME2-Feedback | Signalkabel 1 Feeback servomotor /87
+130-M1ME2WP1 =A10+AS1-]S2-U =A10+130-M1ME2-U1 Kraftkabel 3 Matning servomotor /87
=A10+AS1-]S2-V =A10+130-M1ME2-V1
=A10+AS1-]52-W =A10+130-M1ME2-W1
+130-SGOOWC1 =A10+130-JX1-GND =A10+130-SG00-Black(Return|) Signalkabel 2 2 0,34 Vibrationsmétare valslager /87
=A10+130-JX1-ANALOG8 =A10+130-SG00-White(sensof )
+130-SG01WC1 =A10+130-JX1-GND =A10+130-SG01-Black(Return|) Signalkabel 2 2 0,34 Vibrationsmatare valslager /87
=A10+130-JX1-ANALOG7 =A10+130-SG01-White(sensof )
+130-SG02WC1 =A10+130-JX1-GND =A10+130-SG02-Black(Return|) Signalkabel 2 2 0,34 Vibrationsmatare valslager /87
=A10+130-JX1-ANALOG6 =A10+130-SG02-White(sensofr )
+130-SGO3WC1 =A10+130-JX1-GND =A10+130-SG03-Black(Return|) Signalkabel 2 2 0,34 Vibrationsmatare valslager /87
=A10+130-JX1-ANALOG5 =A10+130-SG03-White(sensofr )
+130-SG04WC1 =A10+130-JX1-GND =A10+130-SG04-Black(Return|) Signalkabel 2 2 0,34 vibrationsmatare valsmotor /87
=A10+130-JX1-ANALOG4 =A10+130-SG04-White(sensofr )
+130-SGO5WC1 =A10+130-JX1-GND =A10+130-SG05-Black(Return|) Signalkabel 2 2 0,34 vibrationsmatare valsmotor /87
=A10+130-JX1-ANALOG3 =A10+130-SG05-White(sensof )
+130-SGO6WC1 =A10+130-JX1-GND =A11+100-SG06-Black(Return]) Signalkabel 2 2 0,34 vibrationsmatare flexlink /87
=A10+130-JX1-ANALOG2 =A11+100-SG06-White(sensof )
+130-SGO7WC1 =A10+130-JX1-GND =A11+120-SG02-Black(Return|) Signalkabel 2 2 0,34 vibrationsmétare Eton /87
=A10+130-JX1-ANALOG1 =A11+120-SG02-White(sensof )
+130-WD21 =A10+130-JW1 =A10+140-JXQ1 PVC 2x2 1 0,38 5 Profinet
+130-WD29 =A10+100-0OD1 =A10+130-JW1 Ethernet 1
+130-WD30 =A10+110-PR1 =A10+130-JW1 Ethernet 1
+130-WD31 =A10+110-RE1 =A10+130-JW1 Ethernet 1
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Kabelnamn Kalla (frén) Mal (till) Kabeltyp alla ledare Alr;_ \(/jzr;ga Tvarsnitt [mm] Langd [m] Funktionstext kabecl;fgig!rr?(;arl\?ng)srtabell
+130-WD32 =A10+130-JW1 =A10+140-0OD1 Ethernet 1
+140-AX1WC1 =A10+140-AX1 =A10+140-JX2 PUR 5 5 0,34 0,6 1/0O stalldon /87
+140-AX1WC2 =A10+140-AX1 =A10+140-JXQ1 PUR 5 5 0,34 0,6 = /87
+140-AX1WC3 =A10+140-AX1 =A10+140-JXQ1 PUR 5 5 0,34 0,6 = /87
+140-AX1WC4 =A10+140-AX1 =A10+140-JXQ1 PUR 5 5 0,34 0,6 = /87
+140-AX1WC5 =A10+140-AX1 =A10+140-JXQ1 PUR 5 5 0,34 0,6 = /87
+140-AX1WC6 =A10+140-AX1 =A10+140-IXI1 PUR 5 5 0,34 0,6 = /87
+140-AX1WC7 =A10+140-AX1 =A10+140-IXI1 PUR 5 5 0,34 0,6 = /87
+140-JX1WP1 =A10+140-JX1 =A10+140-JX1A1 PUR 4 4 1,00 Matning AL1100 /87
+140-JX2WP1 =A10+140-JX2 =A10+140-JX2A1 PUR 4 4 1,00 2 = /87
+140-IXI1WC1 =A10+140-JX2 =A10+140-JXI1 PUR 3 3 0,34 2 4xDI-Hub /87
+140-JXQ1WP1 =A10+140-JXQ1 =A10+140-JXQ1A1 PUR 4 4 1,00 2 Matning AL1100 /87
+140-M1ME1WP1 =A10+AS1-UE1-T1/U =A10+140-M1ME1 Kraftkabel 3 Matning motor ENP /87
=A10+AS1-UE1-T2/V
=A10+AS1-UE1-T3/W
+140-OD1WP1 =A10+140-0D1 =A10+140-OD1A1 PUR 4 4 0,25 0,3 kraftkabel /87
+140-SGOOWC1 =A10+140-JX1 =A10+140-SG00 PUR 3 3 0,34 2 Fotocell 6verlamning produkt /87
+140-SG01WC1 =A10+140-JX1 =A10+140-SG01 PUR 3 3 0,34 2 Fotocell produkt p8 vippa /87
+140-SG02WC1 =A10+140-JX1 =A10+140-SG02 PUR 3 3 0,34 2 Fotocell brevl&da full /87
+140-WD19 =A10+140-JX1 =A10+140-JX2 PVC 4 1 0,34 2 Profinet
+140-WD20 =A10+140-JX2 =A10+140-JXQ1 pPVvC 4 1 0,34 2 =
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Plintradsoversikt

F14_001
Plintar i
Plintrad Plintradsdefinitionstext ) _ for pIintfgrrgrr:l::lbr:?ndgstabeller
Orsta sista Summa PE Summa N Totalt antal
+AS1-XT1.1 Matning, I/O - Knox 1 5 0 0 5 /65
+AS1-XT1.2 1 5 0 0 5 /66
+AS1-XT1.3 Matning I/O - Smile 41 1 8 0 0 8 167
+AS1-XT1.4 Matning. I/O - Smile 11RB Reset nddstopp 1 3 0 0 3 /68
+AS1-XT1.5 24V matning, stalldon, IFM, Aventics 1L1+ 7M2 0 0 10 /69
+AS1-XT1.6 Matning, I/O - Nodstopp 1 8 0 0 8 /70
+AS1-XT1.7 IRC5 I/O - nédstopp + skyddstopp 1 10 0 0 10 /71
+AS1-XT1.8 = 1 10 0 0 10 /72
+AS1-XT1.9 230V matning IRC5 1 3 0 0 3 /73
+AS1-XT1.10 = 1 3 0 0 3 /74
+AS1-XT2.1 400V Kraftmatning Eton 2L1 PE 0 0 5 /75
+110-AX1-XT5 1/0 Stalldon 1 21 0 0 21 /76
+110-AX1-XT5.1 Matning stalldon 22 24 0 0 3 177
+120-AX1-XT3 I/0O stalldon 1 21 0 0 21 /78
+120-AX1-XT3.1 Matning stalldon 22 24 0 0 3 /79
+140-AX1-XT4 1/0 stélldon 1 21 0 0 21 /80
+140-AX1-XT4.1 Matning stélldon 22 24 0 0 3 /81
62 64
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Funktionstext Malbeteckning Malbeteckning Blad / Kolumn
Matning, I/O - Knox L&s innergrind BN =A10+AS2-SH1 X1.1 1 ' =A10-JC2PN 24VDC =A10/20.1
-XT1.2 1
Matning, I/O - Knox L3s innergrind WH =A10+AS2-SH1 X1.2 2 ' =A10-1C2 IQ10 =A10/20.1
-XT1.2 2
Matning, I/O - Knox L&s innergrind BU =A10+AS2-SH1 X1.3 3 ' =A10-FOQC1 A2 =A10/20.1
-XT1.2 3
Matning, I/O - Knox L&s innergrind BK =A10+AS2-SH1 X1.4 4 ' =A10-JC2 10 =A10/20.2
= GY =A10+AS2-SH1 X1.5 5 ' =A10-JC2 1Q15 =A10/20.2
63 65
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Funktionstext Malbeteckning Malbeteckning Blad / Kolumn
Matning, I/O - Magne Magnetlds innergrind BN =A10+AS2-SH2 1 1 ' -XT1.1 1 =A10/20.3
-XT1.3 7
Matning, I/O - Magne Magnetl&s innergrind WH =A10+AS2-SH2 2 2 ' -XT1.1 2 =A10/20.3
-XT1.3 1
Matning, I/O - Magne Magnetl&s innergrind BU =A10+AS2-SH2 3 3 ' -XT1.1 3 =A10/20.3
-XT1.3 8
Matning, I/O - Magne Magnetl&s innergrind BK =A10+AS2-SH2 4 4 ' =A10-JC2 I1 =A10/20.3
= GY =A10+AS2-SH2 5 5 ' =A10-JC2 1Q16 =A10/20.4
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Plintforbindningstabell F13_ 001
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Funktionstext Malbeteckning Malbeteckning Blad / Kolumn
Matning, I/O - Smile 41 3 knappar + nddstopp funktion knappar ej def. WH =A10+AS2-SH3 1 1 ' -XT1.2 2 =A10/20.5
-XT1.4 1
Matning, I/O - Smile 41 3 knappar + nddstopp funktion knappar ej def. GY =A10+AS2-SH3 5 2 ' =A10-JC2 IQ11 =A10/20.5
Knapp S1 PK =A10+AS2-SH3 6 3 ' =A10-1C2 1Q12 =A10/20.5
Knapp S2 RD =A10+AS2-SH3 8 4 ' =A10-1C2 1Q13 =A10/20.6
Knapp S3 YE =A10+AS2-SH3 4 5 ' =A10-1C2 1Q14 =A10/20.6
Nodstopp GN =A10+AS2-SH3 3 6 ' =A10-JC2 132 =A10/20.6
= BN =A10+AS2-SH3 2 7 ' -XT1.2 1 =A10/20.7
-XT1.6 1
Nodstopp BU =A10+AS2-SH3 7 8 ' -XT1.2 3 =A10/20.7
-XT1.4 2
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Plintforbindningstabell
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Matning. I/O - Smile 11RB Reset nédstopp
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Funktionstext Malbeteckning Malbeteckning Blad / Kolumn
Matning, 1/0 - Smile 11RB Reset nédstopp WH =A10+AS2-SH4 2 1 ' XT1.3 1 =A10/20.8
XT1.6 2
Matning, 1/0 - Smile 11RB Reset nédstopp BU =A10+AS2-SH4 3 2 ' XT1.3 8 =A10/20.8
XT1.6 3
Matning, I/O - Smile 11RB Reset nddstopp BK =A10+AS2-SH4 4 3 ' =A10-JC2 1Q17 =A10/20.8
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Funktionstext Malbeteckning Malbeteckning Blad / Kolumn
Matning till IFM-komponenter via Asi-kabel med T-kopplongar BN =A10+100-JX1A1 LINE 1:+ 1L1+ ' =A10-FS10 0o1 =A10/15.1
= BU =A10+100-JX1A1 LINE 1:- M1 ' =A10-EG1 -1 =A10/15.2
Matning till 3 seriekopplade SKF stélldon vid inmatning, utmatning ochl SCARA{robot =A11+110-AX1 upP 42+ ' =A10-F9QC2 1 =A10/15.4
= =A11+110-AX1 uL 212+ ' =A10-F9QC1 3 =A10/15.4
= =A11+110-AX1 N_UP:GND 4M2 s =A10-EG2 L-_2 =A10/15.5
Matning Mathews L25 skrivare av QR-kod vid robotmodul IRB1200 =A10+110-PR1 L+ L4+ ' =A10-EG3 24V =A10/15.8
= =A10+110-PR1 GND M4 ' =A10-EG3 GND =A10/15.8
Matning till aventics ventilpaket vid flexlinkbanan =A11+100-VE1 X1S:1 5L2+ ' =A10-FO9QC1 5 =A10/15.6
= =A11+100-VE1 X1S:2 7L2+ ' =A10-FO9QC2 6 =A10/15.6
= =A11+100-VE1 X1S:3 M2 o =A10/15.6
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Plintforbindningstabell F13_ 001
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Funktionstext Malbeteckning Malbeteckning Blad / Kolumn
Matning, I/O - Nédstopp Smile 11EA Tina BK =A10-A1X-FOSH1 1 1 o -XT1.3 7 =A10/21.1
= BN =A10-A1X-F9SH1 2 2 ' -XT1.4 1 =A10/21.1
-XT1.7 1
Matning, I/O - Nodstopp Smile 11EA Tina GY =A10-A1X-FOSH1 3 3 ® -XT1.4 2 =A10/21.1
= BU =A10-A1X-FOSH1 4 4 S = =A10/21.2
= BK =A10-A1X-FOSH2 1 5 o -XT1.7 5 =A10/21.2
= BN =A10-A1X-FOSH2 2 6 o =A10/21.3
= GY =A10-A1X-FOSH2 3 7 @ =A10-JC2KF1 Al =A10/21.3
= BU =A10-A1X-F9SH2 4 8 ' =A10-JC2 14 =A10/21.3
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Funktionstext Malbeteckning Malbeteckning Blad / Kolumn
IRC5 matning + I/O - nddstopp och skyddstopp -XT1.6 2 1 ' =A10-JR1-X1.1 1 =A10/13.1
= =A10-JC2KF4 41 2 ' =A10-JR1-X1.2 2 =A10/13.1
= -XT1.8 1 3 ' =A10-JR1-X1.7 3 =A10/13.1
= =A10-JC2KF4 42 4 ' =A10-JR1-X1.8 4 =A10/13.1
= -XT1.6 5 5 ' =A10-JR1-X2.1 5 =A10/13.1
=A10-JC2KF2 13
IRC5 matning + I/O - nddstopp och skyddstopp =A10-JC2KF4 33 6 ' =A10-JR1-X2.2 6 =A10/13.2
= -XT1.8 5 7 ' =A10-JR1-X2.7 7 =A10/13.2
= =A10-JC2KF4 34 8 ' =A10-JR1-X2.8 8 =A10/13.2
= =A10-JC2KF3 14 9 ' =A10-JR1-X5.3 9 =A10/13.2
= =A10-JC2KF3 24 10 ' =A10-JR1-X5.11 10 =A10/13.2
69 71
Datum _ | 2017-05-08 Plintférbindningstabell +AS1-XT1.7 =
Redigerare| Deltagare w S M ARTA +
Kontollerad : Blad 70
A i sy - " elektroautomatik
Andring Datum Namn Ursprung Erséttning for Ersatt av Blad 70/119




Plintforbindningstabell F13_ 001
i 5
List 2
~ ~ [9)
) W) =
L AS1-XT1.8 L
S + . >
3 3
IRC5 I/O - nddstopp + skyddstopp
%)
(=)
C: 3
= > < > o
2 5 [0) =} § g
0 = wn @®
o c hs =~ c o
@ =3 5 .8 =4 @
3 -
=4 5 =1 = |3
(=} > (=}
Q
Funktionstext Malbeteckning Malbeteckning Blad / Kolumn
IRC5 matning + I/O - nddstopp och skyddstopp -XT1.7 3 1 ' =A10-JR2-X1.1 1 =A10/13.4
= =A10-JC2KF4 23 2 ' =A10-JR2-X1.2 2 =A10/13.4
= =A10-1C2 131 3 ' =A10-JR2-X1.7 3 =A10/13.4
= =A10-JC2KF4 24 4 ' =A10-JR2-X1.8 4 =A10/13.5
= -XT1.7 7 5 ' =A10-JR2-X2.1 5 =A10/13.5
= =A10-JC2KF4 13 6 ' =A10-JR2-X2.2 6 =A10/13.5
= =A10-JC2 130 7 ' =A10-JR2-X2.7 7 =A10/13.5
= =A10-JC2KF4 14 8 ' =A10-JR2-X2.8 8 =A10/13.5
= =A10-JC2KF3 34 9 ' =A10-JR2-X5.3 9 =A10/13.6
= =A10-JC2KF3 42 10 ' =A10-JR2-X5.11 10 =A10/13.6
70 72
Datum _ | 2017-05-08 Plintférbindningstabell +AS1-XT1.8 =
Redigerare| Deltagare w SM ARTA +
Kontollerad : Blad 71
A i sy - " elektroautomatik
Andring Datum Namn Ursprung Erséttning for Ersatt av Blad 71/119




Plintforbindningstabell F13 001
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3 3
230V matning IRC5
5
2
I3 H
g > o >
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g S - N
© @ g Q ©
Funktionstext Malbeteckning Malbeteckning Blad / Kolumn
IRC5 matning + I/O - nddstopp och skyddstopp BK =A10-JR1-X0.1 1 ' =A10-FS03 2 =A10/13.1
= BN =A10-JR1-X0.2 2 ' -XT1.10 2 =A10/13.1
-XT1.10 2
IRC5 matning + I/O - nddstopp och skyddstopp GY =A10-JR1-X0.PE 3 ' -PE =A10/13.1
71 73
Datum _ | 2017-05-08 Plintférbindningstabell +AS1-XT1.9 =
Redigerare| Deltagare w S M ARTA +
Kontollerad : Blad 72
m elektroautomatik
Andring Datum Namn Ursprung Erséttning for Ersatt av Blad 72 /119




Plintforbindningstabell F13 001
5 .
g List
o ~ ~
- =3
® (o)
2 +AS1-XT1.10 S
3 3
230V matning IRC5
=
2
I3 H
g > o >
28 z 2 2 | %
o c hs =~ c o
@ =3 5 .8 =4 @
g S - N
© @ g Q ©
Funktionstext Malbeteckning Malbeteckning Blad / Kolumn
IRC5 matning + I/O - nddstopp och skyddstopp BK =A10-JR2-X0.1 1 ' =A10-FS04 2 =A10/13.4
= BN =A10-JR2-X0.2 2 ' -XT1.9 2 =A10/13.4
-XT1.9 2
IRC5 matning + I/O - nddstopp och skyddstopp GY =A10-JR2-X0.PE 3 ' -PE =A10/13.4
72 74
Datum | 2017-05-08 Plintférbindningstabell +AS1-XT1.10 =
Redigerare| Deltagare w S M ARTA +
Kontollerad : Blad 73
m elektroautomatik
Andring Datum Namn Ursprung Erséttning for Ersatt av Blad 73/119




Plintforbindningstabell F13 001
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=3 =3
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Funktionstext Malbeteckning Malbeteckning Blad / Kolumn
2L1 ' =A10-FS00 2 =A10/10.2
212 ' =A10-FS00 4 =A10/10.2
2L3 ' =A10-FS00 6 =A10/10.2
2N ' -N =A10/10.2
PE ' -PE =A10/10.3
73 75
Datum _ | 2017-05-08 Plintférbindningstabell +AS1-XT2.1 =
Redigerare| Deltagare w SM ARTA +
Kontollerad : Blad 74
. . " elektroautomatik
Andring Datum Namn Ursprung Erséttning for Ersatt av Blad 74 /119




0 | 1 | 2 3 4 5 6 7 9
Plintforbindningstabell F13_ 001
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A ~
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I/O Stalldon
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= =1 o) 5 >
Q n = n Q
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Funktionstext Malbeteckning Malbeteckning Blad / Kolumn
-AX1-XT5.1 24 1 -0 =A11-AX1 IN1 =A11/57.1
-AX1-XT5.1 23 2 —t-0 =A11-AX1 IN1 =A11/57.1
=A11-AX1 IN_ME 3 ' =A11-AX1 IN1 =A11/57.1
4 [ ¥ =A11-AX1 ouTo =A11/57.2
5 [ S ¥ =A11-AX1 OouTo =A11/57.2
SKF stélldon Kontakt for matning och 1/0 =A11-AX1 IN_ME 6 ' =A11-AX1 OouTo =A11/57.2
= 7 [ ¥ =A11-AX1 OUT1 =A11/57.3
= 8 [ S5 =A11-AX1 OuUT1 =A11/57.3
= =A11-AX1 IN_ME 9 ' =A11-AX1 OUT1 =A11/57.3
= 10 [ ) =A11-AX1 OouT4 =A11/57.4
= 11 +o =A11-AX1 OouT4 =A11/57.4
= =A11-AX1 IN_ME 12 ' =A11-AX1 OouT4 =A11/57.5
= 13 P oY =A11-AX1 ouT3 =A11/57.6
= 14  ¢teo =A11-AX1 ouT3 =A11/57.6
= =A11-AX1 IN_ME 15 ' =A11-AX1 OUT3 =A11/57.6
= 16 [ ) =A11-AX1 IN2 =A11/57.7
= 17 ¢to =A11-AX1 IN2 =A11/57.7
= =A11-AX1 IN_ME 18 ' =A11-AX1 IN2 =A11/57.7
= =A11-AX1 UT-uP 19 Le =A11-AX1 ouT2 =A11/57.8
= =A11-AX1 20 —e =A11-AX1 ouT2 =A11/57.8
= =A11-AX1 IN_ME 21 ' =A11-AX1 ouT2 =A11/57.8
74 76
Datum | 2017-05-08 Plintférbindningstabell +110-AX1-XT5 =
Redigerare| Deltagare w S M ARTA +
Kontollerad H Blad 75
m elektroautomatik
Andring Datum Namn Ursprung Erséttning for Ersatt av Blad 75/119




Plintforbindningstabell
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> 1% >
= =1 o) 5 >
Q n = n Q
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@ =3 5 .8 =3 @
3 = | 7 s = S
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Funktionstext Malbeteckning Malbeteckning Blad / Kolumn
SKF stélldon Kontakt for matning och I/O =A11-AX1 IN_ME 22 ' =A11-AX1 =A11/57.2
=A11-AX1
SKF stélldon Kontakt for matning och I/O =A11-AX1 IN_ME 23 ' =A11-AX1 =A11/57.3
-AX1-XT5 2
SKF stélldon Kontakt for matning och 1/0 =A11-AX1 IN_ME 24 ' =A11-AX1 IN_UP =A11/57.3
-AX1-XT5 1
75 77
Datum | 2017-05-08 Plintférbindningstabell +110-AX1-XT5.1 =
Redigerare| Deltagare w S M ARTA +
Kontollerad : Blad 76
elektroautomatik
Datum Namn Ursprung Erséttning for Ersatt av Blad 76 /119
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Plintforbindningstabell F13_ 001
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Funktionstext Malbeteckning Malbeteckning Blad / Kolumn
-AX1-XT3.1 24 1 -0 =A10-AX1 IN1 =A10/39.1
-AX1-XT3.1 23 2 —t-0 =A10-AX1 IN1 =A10/39.1
=A10-AX1 IN_ME 3 ' =A10-AX1 IN1 =A10/39.1
4 [ ¥ =A10-AX1 ouTo =A10/39.2
5 -+ =A10-AX1 ouTo =A10/39.2
SKF stélldon Kontakt for matning och 1/0 =A10-AX1 IN_ME 6 ' =A10-AX1 OouTo =A10/39.2
= 7 [ 9 =A10-AX1 OouT1 =A10/39.3
= 8 -+ =A10-AX1 OouT1 =A10/39.3
= =A10-AX1 IN_ME 9 ' =A10-AX1 OouT1 =A10/39.3
Kopplingsldda fér matning och 1/0 av SKF stélldon 10 [ ) =A10-AX1 ouT4 =A10/39.4
Namn pd I/0 i kopplingsl&da, sett ifrdn PLC. Kontakt pd stalldon. originalnamn{pd pin 11 ¢te =A10-AX1 ouT4 =A10/39.4
= =A10-AX1 IN_ME 12 ' =A10-AX1 OouT4 =A10/39.4
= 13 [ ) =A10-AX1 OUT3 =A10/39.5
= 14  ¢teo =A10-AX1 ouT3 =A10/39.6
= =A10-AX1 IN_ME 15 ' =A10-AX1 OUT3 =A10/39.6
= 16 [ ) =A10-AX1 IN2 =A10/39.7
= 17 ¢to =A10-AX1 IN2 =A10/39.7
= =A10-AX1 IN_ME 18 ' =A10-AX1 IN2 =A10/39.7
= =A10-AX1 19 Le =A10-AX1 ouT2 =A10/39.8
= =A10-AX1 20 —e =A10-AX1 ouT2 =A10/39.8
= =A10-AX1 IN_ME 21 ' =A10-AX1 ouT2 =A10/39.8
76 78
Datum | 2017-05-08 Plintférbindningstabell +120-AX1-XT3 =
Redigerare| Deltagare w S M ARTA +
Kontollerad H Blad 77
m elektroautomatik
Andring Datum Namn Ursprung Erséttning for Ersatt av Blad 77 /119




Plintforbindningstabell
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Matning stdlldon
> 1% >
= =1 o) 5 >
Q n = n Q
o c hs =~ c o
@ =3 5 .8 =3 @
3 = | 7 s = S
© @ 5 @ ©
Q
Funktionstext Malbeteckning Malbeteckning Blad / Kolumn
SKF stélldon Kontakt fér matning och I/O =A10-AX1 IN_ME 22 ' =A10-AX1 =A10/39.2
=A10-AX1
SKF stélldon Kontakt fér matning och I/O =A10-AX1 IN_ME 23 ' =A10-AX1 =A10/39.3
-AX1-XT3 2
SKF stélldon Kontakt for matning och 1/0 =A10-AX1 IN_ME 24 ' =A10-AX1 =A10/39.3
-AX1-XT3 1
77 79
Datum | 2017-05-08 Plintférbindningstabell +120-AX1-XT3.1 =
Redigerare| Deltagare w S M ARTA +
Kontollerad : Blad 78
elektroautomatik
Datum Namn Ursprung Erséttning for Ersatt av Blad 78 /119
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Plintforbindningstabell F13_ 001
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Funktionstext Malbeteckning Malbeteckning Blad / Kolumn
-AX1-XT4.1 24 1 -0 =A10-AX1 IN1 =A10/45.1
-AX1-XT4.1 23 2 —1-e =A10-AX1 IN1 =A10/45.1
=A10-AX1 IN_ME 3 ' =A10-AX1 IN1 =A10/45.1
4 [ 99 =A10-AX1 OouTo =A10/45.2
5 -+ =A10-AX1 ouTo =A10/45.2
SKF stélldon Kontakt for matning och 1/0 =A10-AX1 IN_ME 6 ' =A10-AX1 OouTo =A10/45.2
= 7 [ 9 =A10-AX1 OouT1 =A10/45.3
= 8 -+ =A10-AX1 OouT1 =A10/45.3
= =A10-AX1 IN_ME 9 ' =A10-AX1 OouT1 =A10/45.3
Kopplingsldda fér matning och 1/0 av SKF stélldon 10 [ ) =A10-AX1 ouT4 =A10/45.4
= 11 o =A10-AX1 OouT4 =A10/45.4
= =A10-AX1 IN_ME 12 ' =A10-AX1 OouT4 =A10/45.4
= 13 [ ) =A10-AX1 OUT3 =A10/45.5
= 14  ¢teo =A10-AX1 ouT3 =A10/45.5
= =A10-AX1 IN_ME 15 ' =A10-AX1 OUT3 =A10/45.5
= 16 [ ) =A10-AX1 IN2 =A10/45.6
= 17 ¢+ =A10-AX1 IN2 =A10/45.6
= =A10-AX1 IN_ME 18 ' =A10-AX1 IN2 =A10/45.7
= =A10-AX1 19 Le =A10-AX1 0ouT2 =A10/45.8
= =A10-AX1 20 —e =A10-AX1 0ouT2 =A10/45.8
= =A10-AX1 IN_ME 21 ' =A10-AX1 0ouT2 =A10/45.8
78 80
Datum | 2017-05-08 Plintférbindningstabell +140-AX1-XT4 =
Redigerare| Deltagare w S M ARTA +
Kontollerad H Blad 79
m elektroautomatik
Andring Datum Namn Ursprung Erséttning for Ersatt av Blad 79/119




Plintforbindningstabell
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Funktionstext Malbeteckning Malbeteckning Blad / Kolumn
SKF stélldon Kontakt fér matning och I/O =A10-AX1 IN_ME 22 ' =A10-AX1 =A10/45.2
=A10-AX1
SKF stélldon Kontakt fér matning och I/O =A10-AX1 IN_ME 23 ' =A10-AX1 =A10/45.2
-AX1-XT4 2
SKF stélldon Kontakt for matning och 1/0 =A10-AX1 IN_ME 24 ' =A10-AX1 =A10/45.3
-AX1-XT4 1
79 81
Datum | 2017-05-08 Plintférbindningstabell +140-AX1-XT4.1 =
Redigerare| Deltagare w S M ARTA +
Kontollerad : Blad 80
elektroautomatik
Datum Namn Ursprung Erséttning for Ersatt av Blad 80/119
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Apparatlista

FO01_001
Postbeteckning Mangd Benamning Typnummer Leverantor Artikelnummer

+AS1-WP1 1 Flat cable 50 meter EPDM bk IFM IFM.E74012

+AS2-SH1WC1 1 2TLA020056R1000

+AS2-SH2WC1 1 2TLA020056R1000

+AS2-SH3WC1 1 2TLA020056R8000

+AS2-SH4WC1 1 2TLA020056R1000

+100-IJX1WP1 1 Jumper, AC/DC, Halogenfri VDOGH040MSP0002H04STGH040MSP IFM IFM.EVC719

+100-JX1WPO01 1 Jumper, AC/DC, Halogenfri VDOGH040MSP0002H04STGH040MSP IFM IFM.EVC719

+100-JX2WP01 1 Jumper, AC/DC, Halogenfri VDOGHO040MSP0002H04STGH040MSP IFM IFM.EVC719

+100-JXI1WC1 1 Jumper, AC/DC, Halogenfri VDOGHO030MSS0002H03STGHO30MSS IFM IFM.EVC043

+100-M2A1SGO3WC1 1 Jumper, AC/DC, Halogenfri VDOGF030MSS0002H03STGHO30MSS IFM IFM.EVC218

+100-M2A2SG04WC1 1 Jumper, AC/DC, Halogenfri VDOGF030MSS0002H03STGHO30MSS IFM IFM.EVC218

+100-M2A3SGO5WC1 1 Jumper, AC/DC, Halogenfri VDOGF030MSS0002H03STGHO30MSS IFM IFM.EVC218

+100-M2A4SG06WC1 1 Jumper, AC/DC, Halogenfri VDOGF030MSS0002H03STGHO30MSS IFM IFM.EVC218

+100-OD1WP1 1 Jumper VDOGHO080MSS00,3H04STGH040MSS IFM IFM.E12432

+100-SGOOWC1 1 Jumper, AC/DC, Halogenfri VDOGF030MSS0002H03STGHO30MSS IFM IFM.EVC218

+100-SGOOWCO01 1 Jumper, AC/DC, Halogenfri VDOGH040MSS0003H04STGH040MSS IFM IFM.EVC100

+100-SGO1WC1 1 Jumper, AC/DC, Halogenfri VDOGF030MSS0002H03STGHO30MSS IFM IFM.EVC218

+100-SG01WC01 1 Jumper, AC/DC, Halogenfri VDOGH040MSS0003H04STGH040MSS IFM IFM.EVC100

+100-SG02WC01 1 Jumper, AC/DC, Halogenfri VDOGH040MSS0003H04STGH040MSS IFM IFM.EVC100

+100-WD7 1 Jumper, Kopplingskabel, VDOGH040ZDS0005X04GXS IFM IFM.E12491

+100-WD8 1 Jumper INDUSTRIAL ETHERNET CABLE 2M IFM IFM.E21138

+100-WD9 1 Jumper INDUSTRIAL ETHERNET CABLE 2M IFM IFM.E21138

+110-AX1WC1 1 Jumper, AC/DC, Halogenfri VDOGH050MSS00,6H05STGHO50MSS IFM IFM.EVC056

+110-AX1WC02 1 Jumper, AC/DC, Halogenfri VDOGHO050MSS00,6H05STGHO50MSS IFM IFM.EVC056

+110-AX1WCO03 1 Jumper, AC/DC, Halogenfri VDOGHO050MSS00,6H05STGHO50MSS IFM IFM.EVC056

+110-AX1WC04 1 Jumper, AC/DC, Halogenfri VDOGHO050MSS00,6H05STGHO50MSS IFM IFM.EVC056

+110-AX1WC05 1 Jumper, AC/DC, Halogenfri VDOGH050MSS00,6H05STGHO50MSS IFM IFM.EVC056

+110-AX1WCO06 1 Jumper, AC/DC, Halogenfri VDOGHO050MSS00,6H05STGHO50MSS IFM IFM.EVC056

+110-AX1WC07 1 Jumper, AC/DC, Halogenfri VDOGHO050MSS00,6H05STGHO50MSS IFM IFM.EVC056

+110-BF1WC1 1 Jumper, AC/DC, Halogenfri VDOGHO050MSS0002H05STGHO50MSS IFM IFM.EVC058

+110-BP1WC1 1 VDOGF040MSS0002H04STGH040MSS IFM IFM.EVC243

+110-JX1WP1 1 Jumper, AC/DC, Halogenfri VDOGHO040MSP0002H04STGH040MSP IFM IFM.EVC719

+110-JX1WP01 1 Jumper, AC/DC, Halogenfri VDOGHO040MSP0002H04STGH040MSP IFM IFM.EVC719

+110-JXI1WC01 1 Jumper, AC/DC, Halogenfri VDOGHO030MSS0002H03STGHO30MSS IFM IFM.EVC043

+110-JXQ1WPO01 1 Jumper, AC/DC, Halogenfri VDOGH040MSP0002H04STGH040MSP IFM IFM.EVC719

+110-REIWP1 1 Jumper VDOGHO080MSS00,3H04STGH040MSS IFM IFM.E12432

+110-SGOOWCO01 1 Jumper, AC/DC, Halogenfri VDOGH040MSS0003H04STGH040MSS IFM IFM.EVC100

+110-SP1WC1 1 VDOGF040MSS0002H04STGH040MSS IFM IFM.EVC243

+110-WD10 1 Jumper INDUSTRIAL ETHERNET CABLE 2M IFM IFM.E21138

+110-WD11 1 Jumper INDUSTRIAL ETHERNET CABLE 2M IFM IFM.E21138

+110-WD13 1 Jumper, Kopplingskabel, VDOGH040ZDS0005X04GXS IFM IFM.E12491

+110-WD14 1 Jumper, Kopplingskabel, VDOGH040ZDS0005X04GXS IFM IFM.E12491

+110-WD15 1 Jumper INDUSTRIAL ETHERNET CABLE 2M IFM IFM.E21138

+110-WD16 1 Jumper INDUSTRIAL ETHERNET CABLE 2M IFM IFM.E21138

+120-AX1WC1 1 Jumper, AC/DC, Halogenfri VDOGHO050MSS00,6H05STGHO50MSS IFM IFM.EVC056

+120-AX1WC2 1 Jumper, AC/DC, Halogenfri VDOGHO050MSS00,6H05STGHO50MSS IFM IFM.EVC056

+120-AX1WC3 1 Jumper, AC/DC, Halogenfri VDOGH050MSS00,6H05STGHO50MSS IFM IFM.EVC056

+120-AX1WC4 1 Jumper, AC/DC, Halogenfri VDOGHO050MSS00,6H05STGHO50MSS IFM IFM.EVC056

+120-AX1WC5 1 Jumper, AC/DC, Halogenfri VDOGHO050MSS00,6H05STGHO50MSS IFM IFM.EVC056

+120-AX1WC6 1 Jumper, AC/DC, Halogenfri VDOGHO050MSS00,6H05STGHO50MSS IFM IFM.EVC056

+120-AX1WC7 1 Jumper, AC/DC, Halogenfri VDOGH050MSS00,6H05STGHO50MSS IFM IFM.EVC056

+120-EXT1WC1 1 Hankontakt, AC/DC, stickkontakt M12, Halogenfri ASTGH040MSS01,5H04 IFM IFM.EVC159

+120-EXT1WC2 1 Hankontakt, AC/DC, stickkontakt M12, Halogenfri ASTGH040MSS01,5H04 IFM IFM.EVC159

+120-EXT1WC3 1 Hankontakt, AC/DC, stickkontakt M12, Halogenfri ASTGH040MSS01,5H04 IFM IFM.EVC159

+120-EXT1WC4 1 Hankontakt, AC/DC, stickkontakt M12, Halogenfri ASTGH040MSS01,5H04 IFM IFM.EVC159

+120-EXT1IWC5 1 Hankontakt, AC/DC, stickkontakt M12, Halogenfri ASTGH040MSS01,5H04 IFM IFM.EVC159

80 82
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Kontollerad H Blad 81
Andring Datum Namn Ursprung Erséttning for Ersatt av elektroautomatik Blad 81/119




Apparatlista

FO01_001
Postbeteckning Mangd Benamning Typnummer Leverantor Artikelnummer

+120-EXT1WC6 1 Hankontakt, AC/DC, stickkontakt M12, Halogenfri ASTGH040MSS01,5H04 IFM IFM.EVC159

+120-EXT1IWC7 1 Hankontakt, AC/DC, stickkontakt M12, Halogenfri ASTGH040MSS01,5H04 IFM IFM.EVC159

+120-EXT1WC8 1 Hankontakt, AC/DC, stickkontakt M12, Halogenfri ASTGH040MSS01,5H04 IFM IFM.EVC159

+120-JX1WP1 1 Jumper, AC/DC, Halogenfri VDOGH040MSP0002H04STGH040MSP IFM IFM.EVC719

+120-JX1WP01 1 Jumper, AC/DC, Halogenfri VDOGH040MSP0002H04STGH040MSP IFM IFM.EVC719

+120-IJX2WP1 1 Jumper, AC/DC, Halogenfri VDOGH040MSP0002H04STGH040MSP IFM IFM.EVC719

+120-IXI1WC1 1 Jumper, AC/DC, Halogenfri VDOGHO030MSS0002H03STGHO30MSS IFM IFM.EVC043

+120-JXI1WC01 1 Jumper, AC/DC, Halogenfri VDOGHO030MSS0002H03STGHO30MSS IFM IFM.EVC043

+120-JXQ1WP1 1 Jumper, AC/DC, Halogenfri VDOGH040MSP0002H04STGH040MSP IFM IFM.EVC719

+120-JXQ1WP01 1 Jumper, AC/DC, Halogenfri VDOGH040MSP0002H04STGH040MSP IFM IFM.EVC719

+120-SGOOWC1 1 Jumper, AC/DC, Halogenfri VDOGF030MSS0002H03STGHO30MSS IFM IFM.EVC218

+120-SGOOWCO01 1 Jumper, AC/DC, Halogenfri VDOGH040MSS0003H04STGH040MSS IFM IFM.EVC100

+120-SGO1WC1 1 Jumper, AC/DC, Halogenfri VDOGF030MSS0002H03STGHO30MSS IFM IFM.EVC218

+120-SG01WC01 1 Jumper, AC/DC, Halogenfri VDOGHO050MSS0002H05STGHO50MSS IFM IFM.EVC058

+120-SG02WC1 1 VDOGF040MSS0002H04STGH040MSS IFM IFM.EVC243

+120-WD12 1 Jumper INDUSTRIAL ETHERNET CABLE 2M IFM IFM.E21138

+120-WD17 1 Jumper INDUSTRIAL ETHERNET CABLE 2M IFM IFM.E21138

+120-WD18 1 Jumper INDUSTRIAL ETHERNET CABLE 2M IFM IFM.E21138

+120-WD22 1 Jumper, Kopplingskabel, VDOGH040ZDS0005X04GXS IFM IFM.E12491

+130-WD21 1 Jumper, Kopplingskabel, VDOGH040ZDS0005X04GXS IFM IFM.E12491

+140-AX1WC1 1 Jumper, AC/DC, Halogenfri VDOGHO050MSS00,6H05STGHO50MSS IFM IFM.EVC056

+140-AX1WC2 1 Jumper, AC/DC, Halogenfri VDOGHO050MSS00,6H05STGHO50MSS IFM IFM.EVC056

+140-AX1WC3 1 Jumper, AC/DC, Halogenfri VDOGHO050MSS00,6H05STGHO50MSS IFM IFM.EVC056

+140-AX1WC4 1 Jumper, AC/DC, Halogenfri VDOGHO050MSS00,6H05STGHO50MSS IFM IFM.EVC056

+140-AX1WC5 1 Jumper, AC/DC, Halogenfri VDOGHO050MSS00,6H05STGHO50MSS IFM IFM.EVC056

+140-AX1WC6 1 Jumper, AC/DC, Halogenfri VDOGHO050MSS00,6H05STGHO50MSS IFM IFM.EVC056

+140-AX1WC7 1 Jumper, AC/DC, Halogenfri VDOGHO050MSS00,6H05STGHO50MSS IFM IFM.EVC056

+140-JX1WP1 1 Jumper, AC/DC, Halogenfri VDOGH040MSP0002H04STGH040MSP IFM IFM.EVC719

+140-JX2WP1 1 Jumper, AC/DC, Halogenfri VDOGH040MSP0002H04STGH040MSP IFM IFM.EVC719

+140-IXI1WC1 1 Jumper, AC/DC, Halogenfri VDOGHO030MSS0002H03STGHO30MSS IFM IFM.EVC043

+140-JXQ1WP1 1 Jumper, AC/DC, Halogenfri VDOGH040MSP0002H04STGH040MSP IFM IFM.EVC719

+140-OD1WP1 1 Jumper VDOGHO080MSS00,3H04STGH040MSS IFM IFM.E12432

+140-SGOOWC1 1 Jumper, AC/DC, Halogenfri VDOGF030MSS0002H03STGHO30MSS IFM IFM.EVC218

+140-SG01WC1 1 Jumper, AC/DC, Halogenfri VDOGF030MSS0002H03STGHO30MSS IFM IFM.EVC218

+140-SG02WC1 1 Jumper, AC/DC, Halogenfri VDOGF030MSS0002H03STGHO30MSS IFM IFM.EVC218

+140-WD19 1 Jumper INDUSTRIAL ETHERNET CABLE 2M IFM IFM.E21138

+140-WD20 1 Jumper INDUSTRIAL ETHERNET CABLE 2M IFM IFM.E21138

=A10+AS1 2 FI0014A00

=A10+AS1-A1X-FOSH1 1 Smile 11 EA Tina Smile 11 EA Tina ABB JOK.2TLA030050R0000

=A10+AS1-A1X-FOSH2 1 Smile 11 EA Tina Smile 11 EA Tina ABB JOK.2TLA030050R0000

=A10+AS1-AS2-PW1 1 Skarm 123456789 123456789

=A10+AS1-AS2-PW2 1 Skarm 123456789 123456789

=A10+AS1-AS2-PW7 1 Skarm 123456789 123456789

=A10+AS1-D1L1 1 2CDG110103R0011 ABB ABB.DG/S1.16.1

=A10+AS1-DL1 1 2CDG110103R0011 ABB ABB.DG/S1.16.1

=A10+AS1-EG1 1 Switchat nataggregat 24 V DC PSU-1AC/24VDC-10A IFM IFM.DN4013

=A10+AS1-EG2 1 CP-C.1 24/20.0 ABB ABB.1SVR360763R1001

=A10+AS1-EG3 1 700789.02

=A10+AS1-FOQC1 1 AF16Z-30-01-21 ABB ABB.1SBL176001R2101

=A10+AS1-FOQC2 1 AF16Z-30-01-21 ABB ABB.1SBL176001R2101

=A10+AS1-FS00 1 S203M-C16 ABB ABB.2CDS273001R0164

=A10+AS1-FSO1 1 S201M-C10 ABB ABB.2CDS271001R0104

=A10+AS1-FS02 1 S201M-C10 ABB ABB.2CDS271001R0104

=A10+AS1-FS03 1 S201M-B20 ABB ABB.2CDS271001R0205

=A10+AS1-FS04 1 S201M-B20 ABB ABB.2CDS271001R0205

=A10+AS1-FS05 1 S201M-C6 ABB ABB.2CDS271001R0064
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Apparatlista

FO01_001
Postbeteckning Mangd Benamning Typnummer Leverantor Artikelnummer
=A10+AS1-FS06 1 S201-C16 ABB ABB.2CDS251001R0164
=A10+AS1-FS07 1 S201M-C10 ABB ABB.2CDS271001R0104
=A10+AS1-FS08 1 S201M-C6 ABB ABB.2CDS271001R0064
=A10+AS1-FS09 1 S201M-C6 ABB ABB.2CDS271001R0064
=A10+AS1-FS10 1 Sicherungsmodul IO-Link, Nennstrom (Fail Safe Element) 2 x 6 A, fiir Kopfmodul DF2100 Fuse/IO-Link/24VDC/2x6A IFM IFM.DF2216
=A10+AS1-FS11 1 S201M-C16 ABB ABB.2CDS271001R0164
=A10+AS1-FS12 1 S201M-C10 ABB ABB.2CDS271001R0104
=A10+AS1-FS13 1 S201M-C6 ABB ABB.2CDS271001R0064
=A10+AS1-FS14 1 S201M-C10 ABB ABB.2CDS271001R0104
=A10+AS1-1C1 1 PM583-ETH ABB ABB.1SAP140300R0271
=A10+AS1-JC1EC1 1 CM579-PNIO ABB ABB.1SAP170901R0101
=A10+AS1-JC1JA1 1 TB523-2ETH ABB ABB.1SAP112300R0277
=A10+AS1-]JC1IX1 1 DC532 ABB ABB.1SAP240100R0001
=A10+AS1-JC1PN1 1 CM579-PNIO ABB ABB.1SAP170901R0101
=A10+AS1-1C2 1 Pluto B46 Safety-PLC 24+16+4+2 Pluto_B46 v2 ABB JOK.2TLA020070R1700
=A10+AS1-JC2KF1 1 BT51 24DC Skékerhetsreld / Expansionsreld BT51 ABB JOK.2TLA010033R2000
=A10+AS1-JC2KF2 1 BT51 24DC Skéakerhetsreld / Expansionsrela BT51 ABB JOK.2TLA010033R2000
=A10+AS1-JC2KF3 1 BT51 24DC Skékerhetsreld / Expansionsreld BT51 ABB JOK.2TLA010033R2000
=A10+AS1-JC2KF4 1 BT51 24DC Skékerhetsreld / Expansionsreld BT51 ABB JOK.2TLA010033R2000
=A10+AS1-JC2PN 1 GATE-PN Pluto gateway Ethernet-PROFINET GATE-PN ABB JOK.2TLA020071R9300
=A10+AS1-JC2PN1 1 GATE-PN Pluto gateway Ethernet-PROFINET GATE-PN ABB JOK.2TLA020071R9300
=A10+AS1-JR1 1 IRC5 Compact
=A10+AS1-JR2 1 IRC5 Compact
=A10+AS1-1S1 1 E152A06EIOA000 ABB ABB.E152A06EIOA000
=A10+AS1-1S2 1 E152A06EIOA000 ABB ABB.E152A06EIOA000
=A10+AS1-JW1 1 NE810 ABB ABB.NE810
=A10+AS1-KX1 1 2CDG110144R0011 ABB ABB.SV/S 30.160.1.1
=A10+AS1-KX2 1 IPS/S3.1.1 ABB ABB.IPS/S3.1.1
=A10+AS1-KX3 1 uUsB/S1.1 ABB ABB.USB/S1.1
=A10+AS1-QB1 1 OT40FT3 ABB.1SCA104940R1001
=A10+AS1-QI1 1 F202 A-25/0,03 ABB ABB.2CSF202101R1250
=A10+AS1-UE1 1 ACS380-04xC-02A4-1 ABB ABB.ACS380-04xC-02A4-1
=A10+AS1-UE2 1 ACS380-04xC-02A4-1 ABB ABB.ACS380-04xC-02A4-1
=A10+AS1-XS0 1 Uttag 230V N.A
=A10+AS1-XS1 1 Uttag 230V N.A
=A10+AS1-XS2 1 Uttag 230V N.A
=A10+AS2-SH1 1 Knox 2X v2 Knox 2X v2 ABB JOK.2TLA020105R2300
=A10+AS2-SH2 1 Magne 2Bx v2 Eden incl. EVA Magne 2Bx v2 ABB JOK.2TLA042022R1900
=A10+AS2-SH3 1 Smile 41 EWWWP Smile 41 ENWWP ABB JOK.2TLA030057R0100
=A10+AS2-SH4 1 Smile 11 RB Smile 11 RB ABB JOK.2TLA030053R0100
=A10+100-JX1 1 IO-Linkmaster med Profinet-interface I0-Link Master SL PN 4P IP67 IFM IFM.AL1100
=A10+100-JX1A1 1 FC-6vergdng till rundkabel FLAT CABLE CONNECTOR - M12 IFM IFM.AC5005
=A10+100-0OD1 1 3D-sensor O3DIRDKG/E1/GM/S/60 IFM IFM.03D302
=A10+100-OD1A1 1 FC-6vergéng till rundkabel FLAT CABLE CONNECTOR - M12 IFM IFM.AC5005
=A10+100-SG00 1 Direktavkannande fotocell, DC PNP, ljuskopplad O8H-HPKG/I0-Link/0,30M/AS/3P IFM IFM.08H220
=A10+100-SG01 1 Direktavkannande fotocell, DC PNP, ljuskopplad O8H-HPKG/IO-Link/0,30M/AS/3P IFM IFM.08H220
=A10+110-BF1 1 Matare for tryckluftsforbrukning SDR12DGXFPKG/US-100 IFM IFM.SD6000
=A10+110-BP1 1 Elektronisk tryckgivare PQ-010-RHR18-QFPKG/AS/ IFM IFM.PQ7834
=A10+110-JX1 1 I0-Linkmaster med Profinet-interface I0-Link Master SL PN 4P IP67 IFM IFM.AL1100
=A10+110-JX1A1 1 FC-6vergéng till rundkabel FLAT CABLE CONNECTOR - M12 IFM IFM.AC5005
=A10+110-RE1 1 Multikodldsare 02I10S-G/D/RS232/E1/E2 IFM IFM.021301
=A10+110-RE1A1 1 FC-6vergdng till rundkabel FLAT CABLE CONNECTOR - M12 IFM IFM.AC5005
=A10+110-SP1 1 PQ-1-1-RHR18-QFPKG/AS/ IFM IFM.PQ7809
=A10+120-JX1 1 IO-Linkmaster med Profinet-interface I0-Link Master SL PN 4P IP67 IFM IFM.AL1100
=A10+120-JX1A1 1 FC-6vergdng till rundkabel FLAT CABLE CONNECTOR - M12 IFM IFM.AC5005
=A10+120-IX2 1 I0-Linkmaster med Profinet-interface I0-Link Master SL PN 4P IP67 IFM IFM.AL1100
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Apparatlista

F01_001

Postbeteckning Mangd Benamning Typnummer Leverantor Artikelnummer
=A10+120-IX2A1 1 FC-6vergéng till rundkabel FLAT CABLE CONNECTOR - M12 IFM IFM.AC5005
=A10+120-IXI1 2 Aktiv CompactLine-modul (IO-Link-enhet) I0-Link module 4 x 2 DI IP 67 IFM IFM.AL2400
=A10+120-JXQ1 1 I0-Linkmaster med Profinet-interface I0-Link Master SL PN 4P IP67 IFM IFM.AL1100
=A10+120-JXQ1A1 1 FC-6vergdng till rundkabel FLAT CABLE CONNECTOR - M12 IFM IFM.AC5005
=A10+120-M2ME1 1 BG45X30PIL
=A10+120-SG00 1 Direktavk@nnande fotocell, DC PNP, ljuskopplad O8H-HPKG/IO-Link/0,30M/AS/3P IFM IFM.O8H220
=A10+120-SG01 1 Direktavkannande fotocell, DC PNP, ljuskopplad O8H-HPKG/IO-Link/0,30M/AS/3P IFM IFM.08H220
=A10+120-SG02 1 IFM.015136
=A10+130-JW1 1 NE810 ABB ABB.NE810
=A10+130-JW1A1 1 FC-6vergdng till rundkabel FLAT CABLE CONNECTOR - M12 IFM IFM.AC5005
=A10+130-IX1 1 IMX8 SKF SKF.IMX8
=A10+130-JX1A1 1 FC-6vergdng till rundkabel FLAT CABLE CONNECTOR - M12 IFM IFM.AC5005
=A10+130-M1ME1 1 ESM08B-751-302 -T10A00
=A10+130-M1ME2 1 ESM08B-751-302 -T10A00
=A10+130-SG00 1 CMSS MT-1 SKF SKF.CMSS MT-1
=A10+130-SG01 1 CMSS MT-1 SKF SKF.CMSS MT-1
=A10+130-SG02 1 CMSS MT-1 SKF SKF.CMSS MT-1
=A10+130-SG03 1 CMSS MT-1 SKF SKF.CMSS MT-1
=A10+130-SG04 1 CMSS MT-1 SKF SKF.CMSS MT-1
=A10+130-SG05 1 CMSS MT-1 SKF SKF.CMSS MT-1
=A10+140-JX1 1 IO-Linkmaster med Profinet-interface I0-Link Master SL PN 4P IP67 IFM IFM.AL1100
=A10+140-IX1A1 1 FC-6vergdng till rundkabel FLAT CABLE CONNECTOR - M12 IFM IFM.AC5005
=A10+140-IX2 1 I0-Linkmaster med Profinet-interface I0-Link Master SL PN 4P IP67 IFM IFM.AL1100
=A10+140-JX2A1 1 FC-6vergdng till rundkabel FLAT CABLE CONNECTOR - M12 IFM IFM.AC5005
=A10+140-IXI1 2 Aktiv CompactLine-modul (I0-Link-enhet) 10-Link module 4 x 2 DI IP 67 IFM IFM.AL2400
=A10+140-IXQ1 1 I0-Linkmaster med Profinet-interface I0-Link Master SL PN 4P IP67 IFM IFM.AL1100
=A10+140-JXQ1A1 1 FC-6vergéng till rundkabel FLAT CABLE CONNECTOR - M12 IFM IFM.AC5005
=A10+140-M2ME1 1 BG45X30PI
=A10+140-0D1 1 Objektidentifieringsgivare max. storlek pd bildfaltet: 1320 x 945 mm O2DIRPKG/K IFM IFM.02D222
=A10+140-OD1A1 1 FC-6vergdng till rundkabel FLAT CABLE CONNECTOR - M12 IFM IFM.AC5005
=A10+140-SG00 1 Direktavk@nnande fotocell, DC PNP, ljuskopplad O8H-HPKG/IO-Link/0,30M/AS/3P IFM IFM.O8H220
=A10+140-SG01 1 Direktavkannande fotocell, DC PNP, ljuskopplad O8H-HPKG/IO-Link/0,30M/AS/3P IFM IFM.08H220
=A10+140-SG02 1 Direktavkannande fotocell, DC PNP, ljuskopplad O8H-HPKG/IO-Link/0,30M/AS/3P IFM IFM.08H220
=A11+100-JX1 1 I0-Linkmaster med Profinet-interface I0-Link Master SL PN 4P IP67 IFM IFM.AL1100
=A11+100-JX1A1 1 FC-6vergdng till rundkabel FLAT CABLE CONNECTOR - M12 IFM IFM.AC5005
=A11+100-JX2 1 I0-Linkmaster med Profinet-interface I0-Link Master SL PN 4P IP67 IFM IFM.AL1100
=A11+100-IX2A1 1 FC-6vergéng till rundkabel FLAT CABLE CONNECTOR - M12 IFM IFM.AC5005
=A11+100-IXI1 2 Aktiv CompactLine-modul (I0-Link-enhet) 10-Link module 4 x 2 DI IP 67 IFM IFM.AL2400
=A11+100-M2A1SG03 1 MZT7-03VPS-KRO SICK SICK.1070821
=A11+100-M2A25G04 1 MZT7-03VPS-KRO SICK SICK.1070821
=A11+100-M2A3SG05 1 MZT7-03VPS-KRO SICK SICK.1070821
=A11+100-M2A4SG06 1 MZT7-03VPS-KRO SICK SICK.1070821
=A11+100-SG00 1 Induktiv givare IFB3010-BPKG/K1/US-104 IFM IFM.IFS290
=A11+100-SG01 1 Induktiv givare IFB3010-BPKG/K1/US-104 IFM IFM.IFS290
=A11+100-SG02 1 Induktiv givare IFB3010-BPKG/K1/US-104 IFM IFM.IFS290
=A11+100-SG06 1 CMSS MT-1 SKF SKF.CMSS MT-1
=A11+100-VE1 1 AES-D-BC-PNIO AVE AVE.R412018223
=A11+110-JW1 1 NE801 ABB ABB.NE801
=A11+110-JW1A1 1 FC-6vergdng till rundkabel FLAT CABLE CONNECTOR - M12 IFM IFM.AC5005
=A11+110-JX1 1 IO-Linkmaster med Profinet-interface I0-Link Master SL PN 4P IP67 IFM IFM.AL1100
=A11+110-JX1A1 1 FC-6vergéng till rundkabel FLAT CABLE CONNECTOR - M12 IFM IFM.AC5005
=A11+110-IXI1 2 Aktiv CompactLine-modul (I0-Link-enhet) I0-Link module 4 x 2 DI IP 67 IFM IFM.AL2400
=A11+110-JXQ1 1 I0-Linkmaster med Profinet-interface 10-Link Master SL PN 4P 1P67 IFM IFM.AL1100
=A11+110-JXQ1A1 1 FC-6vergéng till rundkabel FLAT CABLE CONNECTOR - M12 IFM IFM.AC5005
=A11+110-M1ME1 1 BG45X30PI
=A11+110-SG00 1 IFM.0J5190
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Apparatlista Fo1_001
Postbeteckning Mangd Benamning Typnummer Leverantor Artikelnummer
=A11+120-JX1 1 IO-Linkmaster med Profinet-interface I0-Link Master SL PN 4P IP67 IFM IFM.AL1100
=A11+120-IX1A1 1 FC-6vergéng till rundkabel FLAT CABLE CONNECTOR - M12 IFM IFM.AC5005
=A11+120-JXI1 2 Aktiv CompactLine-modul (I0-Link-enhet) I0-Link module 4 x 2 DI IP 67 IFM IFM.AL2400
=A11+120-JXQ1 1 I0-Linkmaster med Profinet-interface I0-Link Master SL PN 4P IP67 IFM IFM.AL1100
=A11+120-JXQ1A1 1 FC-6vergéng till rundkabel FLAT CABLE CONNECTOR - M12 IFM IFM.AC5005
=A11+120-SG00 1 IFM.0J5190
=A11+120-SG01 1 Géngat utférande, M18 x 1, "Teach"-funktion, Kontaktanslutning, Avkanningsavstdnd 1600 mm UGA01600EOKG/US IFM IFM.UGR500
=A11+120-SG02 1 CMSS MT-1 SKF SKF.CMSS MT-1
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Kabelforbindningstabell

F09_002
Kabelnamn +AS1-A1X-FOSH1WC1 Kabeltyp Signalkabel
Funktionstext Nodstopp Antal ledare 4 Tvarsnitt 0,34 Kabelldngd
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning frén Anslutning Ledare Mélbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
Matning, I/O - Nédstopp Smile 11EA Tina =A10/21.1 -XT1.6 1 BK =A10-A1X-FOSH1 1 =A10/21.1
= =A10/21.1 -XT1.6 2 BN =A10-A1X-FOSH1 2 =A10/21.1
= =A10/21.2 -XT1.6 4 BU =A10-A1X-FOSH1 4 =A10/21.2
= =A10/21.1 -XT1.6 3 GY =A10-A1X-FOSH1 3 =A10/21.1
Kabelnamn +AS1-A1X-FOSH2WC1 Kabeltyp Signalkabel
Funktionstext Nodsstopp Antal ledare 4 Tvarsnitt 0,34 Kabellédngd
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning frén Anslutning Ledare Malbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
Matning, I/O - Nodstopp Smile 11EA Tina =A10/21.2 -XT1.6 5 BK =A10-A1X-F9SH2 1 =A10/21.2
= =A10/21.3 -XT1.6 6 BN =A10-A1X-F9SH2 2 =A10/21.3
= =A10/21.3 -XT1.6 8 BU =A10-A1X-FOSH2 4 =A10/21.3
= =A10/21.3 -XT1.6 7 GY =A10-A1X-F9SH2 3 =A10/21.3
Kabelnamn +AS1-JR1IWC1 Kabeltyp Signalkabel
Funktionstext IRC5 Compact Antal ledare 10 Tvarsnitt 0,75 Kabellangd
Funktionstext Blad / Kolumn Malbeteckning frén Anslutning Ledare Malbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
IRC5 matning + I/0 - nédstopp och skyddstopp =A10/13.1 -XT1.7 1 1 =A10-JR1-X1.1 =A10/13.1
= =A10/13.1 -XT1.7 2 2 =A10-JR1-X1.2 =A10/13.1
= =A10/13.1 -XT1.7 3 3 =A10-JR1-X1.7 =A10/13.1
= =A10/13.1 -XT1.7 4 4 =A10-JR1-X1.8 =A10/13.1
= =A10/13.1 -XT1.7 5 5 =A10-JR1-X2.1 =A10/13.1
= =A10/13.2 -XT1.7 6 6 =A10-JR1-X2.2 =A10/13.2
= =A10/13.2 -XT1.7 7 7 =A10-JR1-X2.7 =A10/13.2
= =A10/13.2 -XT1.7 8 8 =A10-JR1-X2.8 =A10/13.2
= =A10/13.2 -XT1.7 9 9 =A10-JR1-X5.3 =A10/13.2
= =A10/13.2 -XT1.7 10 10 =A10-JR1-X5.11 =A10/13.2
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Kabelforbindningstabell

F09_002
Kabelnamn +AS1-JR1WP1 Kabeltyp Kraftkabel
Funktionstext Matning IRC5 Compact Antal ledare 3 Tvarsnitt 2,5 Kabellangd
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning frén Anslutning Ledare Mélbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
IRC5 matning + I/O - nddstopp och skyddstopp =A10/13.1 -XT1.9 1 BK =A10-JR1-X0.1 =A10/13.1
= =A10/13.1 -XT1.9 2 BN =A10-JR1-X0.2 =A10/13.1
= =A10/13.1 -XT1.9 3 GY =A10-JR1-X0.PE =A10/13.1
Kabelnamn +AS1-JR2WC1 Kabeltyp Signalkabel
Funktionstext IRC5 Compact Antal ledare 10 Tvarsnitt 0,75 Kabellangd
Funktionstext Blad / Kolumn Malbeteckning frén Anslutning Ledare Malbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
IRC5 matning + I/0 - nédstopp och skyddstopp =A10/13.4 -XT1.8 1 1 =A10-JR2-X1.1 =A10/13.4
= =A10/13.4 -XT1.8 2 2 =A10-JR2-X1.2 =A10/13.4
= =A10/13.4 -XT1.8 3 3 =A10-JR2-X1.7 =A10/13.4
= =A10/13.5 -XT1.8 4 4 =A10-JR2-X1.8 =A10/13.5
= =A10/13.5 -XT1.8 5 5 =A10-JR2-X2.1 =A10/13.5
= =A10/13.5 -XT1.8 6 6 =A10-JR2-X2.2 =A10/13.5
= =A10/13.5 -XT1.8 7 7 =A10-JR2-X2.7 =A10/13.5
= =A10/13.5 -XT1.8 8 8 =A10-JR2-X2.8 =A10/13.5
= =A10/13.6 -XT1.8 9 9 =A10-JR2-X5.3 =A10/13.6
= =A10/13.6 -XT1.8 10 10 =A10-JR2-X5.11 =A10/13.6
Kabelnamn +AS1-JR2WP1 Kabeltyp Kraftkabel
Funktionstext Matning IRC5 Compact Antal ledare 3 Tvarsnitt 2,5 Kabelléngd
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning frén Anslutning Ledare Malbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
IRC5 matning + 1/O - nddstopp och skyddstopp | =A10/13.4 -XT1.10 1 BK =A10-JR2-X0.1 =A10/13.4
= =A10/13.4 -XT1.10 2 BN =A10-JR2-X0.2 =A10/13.4
= =A10/13.4 -XT1.10 3 GY =A10-JR2-X0.PE =A10/13.4
86 88
Datum | 2017-05-08 Kabelférbindningstabell +AS1-JR1WP1 =
Redigerare] Deltagare SMARTA | +Ast-JR2WC1 +AS1-JR2WP1

Kontollerad

Andring

Datum Namn

Ursprung

Erséttning for

Ersatt av

elektroautomatik FA B R I K E R

Blad

87

Blad

87 /119




2 3 4 5 6 7 8 9
Kabelforbindningstabell F09_002
Kabelnamn +AS1-WP1 Kabeltyp AS-i EPDM bk
Funktionstext Asi matning 24V Antal ledare 2 Tvarsnitt 1,5 Kabellangd 50
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning frén Anslutning Ledare Mélbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
Matning till IFM-komponenter via Asi-kabel med | _ 4,15 4 -XT1.5 L1+ BN =A10+100-IX1A1 LINE 1:+ | =A10/25.1
T-kopplongar
= =A10/15.2 -XT1.5 M1 BU =A10+100-JX1A1 LINE 1:- =A10/25.1
Kabelnamn +AS2-SH1WC1 Kabeltyp Signalkabel
Funktionstext Knox Antal ledare 5 Tvarsnitt 0,34 Kabellangd
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning frén Anslutning Ledare Malbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
Matning, I/O - Knox Lds innergrind =A10+AS1/20.2 +AS1-XT1.1 4 BK =A10-SH1 X1.4 =A10+AS1/20.2
= =A10+AS1/20.1 +AS1-XT1.1 1 BN =A10-SH1 X1.1 =A10+AS1/20.1 Matning, I/O - Knox Lds innergrind
= =A10+AS1/20.1 +AS1-XT1.1 3 BU =A10-SH1 X1.3 =A10+AS1/20.1
= =A10+AS1/20.2 +AS1-XT1.1 5 GY =A10-SH1 X1.5 =A10+AS1/20.2
= =A10+AS1/20.1 +AS1-XT1.1 2 WH =A10-SH1 X1.2 =A10+AS1/20.1
Kabelnamn +AS2-SH2WC1 Kabeltyp Signalkabel
Funktionstext Magne Antal ledare 5 Tvarsnitt 0,34 Kabelléngd
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning frén Anslutning Ledare Malbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
Matning, I/O - Magne Magnetl&s innergrind =A10+AS1/20.3 +AS1-XT1.2 4 BK =A10-SH2 4 =A10+AS1/20.3
= =A10+AS1/20.3 +AS1-XT1.2 1 BN =A10-SH2 1 =A10+AS1/20.3 Matning, I/O - Magne Magnetl3s innergrind
= =A10+AS1/20.3 +AS1-XT1.2 3 BU =A10-SH2 3 =A10+AS1/20.3
= =A10+AS1/20.4 +AS1-XT1.2 5 GY =A10-SH2 5 =A10+AS1/20.4
= =A10+AS1/20.3 +AS1-XT1.2 2 WH =A10-SH2 2 =A10+AS1/20.3
87 89
Datum _ | 2017-05-08 Kabelférbindningstabell +AS1-WP1 =
Redigerare| Deltagare SMARTA  |+As2-sH1wC1 +AS2-SH2wWC1

Kontollerad

Andring

Datum Namn

Ursprung

Erséttning for

Ersatt av

elektroautomatik FA B R I K E R

Blad

88

Blad

88/119




Kabelforbindningstabell

F09_002
Kabelnamn +AS2-SH3WC1 Kabeltyp Signalkabel
Funktionstext Smile 41 Antal ledare 8 Tvarsnitt 0,34 Kabelldngd
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning frén Anslutning Ledare Mélbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
Nodstopp =A10+AS1/20.7 +AS1-XT1.3 7 BN =A10-SH3 2 =A10+AS1/20.7
= =A10+AS1/20.7 +AS1-XT1.3 8 BU =A10-SH3 7 =A10+AS1/20.7
= =A10+AS1/20.6 +AS1-XT1.3 6 GN =A10-SH3 3 =A10+AS1/20.6
Matning, [/O - Smile 41 3 knappar + nodstopp | _x10.451/20.5 +AS1-XT1.3 2 GY =A10-SH3 5 =A10+AS1/20.5
funktion knappar ej def.
Knapp S1 =A10+AS1/20.5 +AS1-XT1.3 3 PK =A10-SH3 6 =A10+AS1/20.5
Knapp S2 =A10+AS1/20.6 +AS1-XT1.3 4 RD =A10-SH3 8 =A10+AS1/20.6
Matning, I/O - Smile 41 3 knappar + nddstopp | _x14.451/20.5 +AS1-XT1.3 1 WH —A10-SH3 1 —A10+AS1/20.5
funktion knappar €j def.
Knapp S3 =A10+AS1/20.6 +AS1-XT1.3 5 YE =A10-SH3 4 =A10+AS1/20.6
88 90
Datum | 2017-05-08 Kabelférbindningstabell +AS2-SH3WC1 =
Redigerare| Deltagare SMARTA
Kontollerad & Blad 89
Andring Datum Namn Ursprung Erséttning for Ersatt av elektroautomatik FA B R I K E R Blad 89/119




0 | 1 | 2 3 4 5 7 8 9
Kabelforbindningstabell 09002
Kabelnamn +AS2-SH4WC1 Kabeltyp Signalkabel
Funktionstext Smile 11RB Antal ledare 5 Tvarsnitt 0,34 Kabelldngd
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning frén Anslutning Ledare Mélbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
Matning, I/O - Smile 11RB Reset nddstopp =A10+AS1/20.8 +AS1-XT1.4 3 BK =A10-SH4 4 =A10+AS1/20.8
= =A10+AS1/20.8 +AS1-XT1.4 2 BU =A10-SH4 3 =A10+AS1/20.8
= =A10+AS1/20.8 +AS1-XT1.4 1 WH =A10-SH4 2 =A10+AS1/20.8
Kabelnamn +100-JX1WP1 Kabeltyp PUR
Funktionstext Matning AL1100 Antal ledare 4 Tvarsnitt 1,00 Kabellangd
Funktionstext Blad / Kolumn Malbeteckning frén Anslutning Ledare Malbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A10+AS1/25.2 =A10-JX1 X31:1 BN =A10-JX1A1 1 =A10+AS1/25.2
=A10+AS1/25.2 =A10-JX1 X31:2 WH =A10-JX1A1 2 =A10+AS1/25.2
=A10+AS1/25.2 =A10-JX1 X31:3 BU =A10-JX1A1 3 =A10+AS1/25.2
=A10+AS1/25.2 =A10-JX1 X31:4 BK =A10-JX1A1 4 =A10+AS1/25.2
Kabelnamn +100-JX1WPO01 Kabeltyp PUR
Funktionstext Matning AL1100 Antal ledare 4 Tvarsnitt 1,00 Kabellangd 2
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning fran Anslutning Ledare Mélbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A10+AS1/30.1 =A11-JX1 X31:1 BN =A11-JX1A1 1 =A10+AS1/30.1
=A10+AS1/30.1 =A11-JX1 X31:2 WH =A11-JX1A1 2 =A10+AS1/30.1
=A10+AS1/30.1 =A11-JX1 X31:3 BU =A11-JX1A1 3 =A10+AS1/30.1
=A10+AS1/30.2 =A11-JX1 X31:4 BK =A11-JX1A1 4 =A10+AS1/30.2
Kabelnamn +100-JX2WP01 Kabeltyp PUR
Funktionstext Matning AL1100 Antal ledare 4 Tvarsnitt 1,00 Kabellangd 2
Funktionstext Blad / Kolumn Malbeteckning frén Anslutning Ledare Mélbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A10+AS1/30.3 =A11-JX2 X31:1 BN =A11-JX2A1 1 =A10+AS1/30.3
=A10+AS1/30.3 =A11-IX2 X31:2 WH =A11-JX2A1 2 =A10+AS1/30.3
=A10+AS1/30.3 =A11-JX2 X31:3 BU =A11-JX2A1 3 =A10+AS1/30.3
=A10+AS1/30.3 =A11-IX2 X31:4 BK =A11-JX2A1 4 =A10+AS1/30.3
89 91
Datum | 2017-05-08 Kabelférbindningstabell +AS2-SH4WC1 =
Redigerare| Deltagare SMARTA | +100-X1WP1 +100-JX1WPO1 +100-JX2WPO1
Kontollerad H Blad 90
Andring Datum Namn Ursprung Erséttning for Ersatt av elektroautomatik FA B R I KE R Blad 90/119




Kabelforbindningstabell

F09_002
Kabelnamn +100-IXI1WC1 Kabeltyp PUR
Funktionstext 4xDI-Hub Antal ledare 3 Tvarsnitt 0,34 Kabelldngd
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning frén Anslutning Ledare Mélbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A11/49.7 =A11-JX1 X04:1 BN =A11-JXI1 I0-Link:1 =A11/49.7
=A11/49.7 =A11-JX1 X04:3 BU =A11-JXI1 IO-Link:3 =A11/49.7
=A11/49.7 =A11-JX1 X04:4 BK =A11-JXI1 I0-Link:4 =A11/49.7
90 92
Datum | 2017-05-08 Kabelférbindningstabell +100-JXI1WC1 =
Redigerare| Deltagare SMARTA
Kontollerad o Blad 91
Andring Datum Namn Ursprung Erséttning for Ersatt av elektroautomatik FA B R I K E R Blad 91/119




Kabelforbindningstabell

F09_002
Kabelnamn +100-M1ME1WP1 Kabeltyp Kraftkabel
Funktionstext Matning motor Flexlink Antal ledare Tvarsnitt Kabellangd
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning frén Anslutning Ledare Mélbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A10+AS1/12.5 =A10+AS1-UE2-T1/U BK =A11-M1ME1 ul =A10+AS1/12.5
=A10+AS1/12.5 =A10+AS1-UE2-T2/V BN =A11-M1ME1 V1 =A10+AS1/12.5
=A10+AS1/12.5 =A10+AS1-UE2-T3/W GY =A11-M1ME1 w1 =A10+AS1/12.5
91 93
Datum | 2017-05-08 Kabelférbindningstabell +100-M1ME1WP1 =
Redigerare| Deltagare SMARTA
Kontollerad Py Blad 92
Andring Datum Namn Ursprung Erséttning for Ersatt av elektroautomatik FAB R I KE R Blad 92/119




Kabelforbindningstabell

F09_002
Kabelnamn +100-M2A1SG0O3WC1 Kabeltyp PUR
Funktionstext Cylindergivare Antal ledare 3 Tvarsnitt 0,34 Kabelldngd 2
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning frén Anslutning Ledare Mélbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A11/47.1 =A11-JXI1 X1.0:1 BN =A11-M2A1SG03 1 =A11/47.1 Cylinder 1 nere PLC: diCylinder1Down
=A11/47.2 =A11-JXI1 X1.0:3 BU =A11-M2A1SG03 3 =A11/47.1
Cylinder 1 nere PLC: diCylinder1Down =A11/47.2 =A11-JXI1 X1.0:4 BK =A11-M2A1SG03 4 =A11/47.1 Cylinder 1 nere PLC: diCylinder1Down
Kabelnamn +100-M2A2SG04WC1 Kabeltyp PUR
Funktionstext Cylindergivare Antal ledare 3 Tvarsnitt 0,34 Kabellangd 2
Funktionstext Blad / Kolumn Malbeteckning frén Anslutning Ledare Malbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
L/SE;'”" hub: DI cylindergivare pa flexlink PLC: | _ 514147 3 —A11-IXI1 X1.1:1 BN —A11-M2A25G04 1 —A11/47.3 Cylinder 2 nere PLC: diCylinder2Down
=A11/47.3 =A11-JXI1 X1.1:3 BU =A11-M2A2SG04 3 =A11/47.3
Cylinder 2 nere PLC: diCylinder2Down =A11/47.4 =A11-JXI1 X1.1:4 BK =A11-M2A2SG04 4 =A11/47.3 Cylinder 2 nere PLC: diCylinder2Down
Kabelnamn +100-M2A3SG05WC1 Kabeltyp PUR
Funktionstext Cylindergivare Antal ledare 3 Tvarsnitt 0,34 Kabellangd 2
Funktionstext Blad / Kolumn Malbeteckning frén Anslutning Ledare Malbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A11/47.5 =A11-JXI1 X1.2:1 BN =A11-M2A3SG05 1 =A11/47.4 Cylinder 1 uppe PLC: diCylinder1iUp
=A11/47.5 =A11-JXI1 X1.2:3 BU =A11-M2A3SG05 3 =A11/47.5
Cylinder 1 uppe PLC: diCylinderiUp =A11/47.5 =A11-IXI1 X1.2:4 BK =A11-M2A3SG05 4 =A11/47.4 Cylinder 1 uppe PLC: diCylinderiUp
Kabelnamn +100-M2A4SG06WC1 Kabeltyp PUR
Funktionstext Cylindergivare Antal ledare 3 Tvarsnitt 0,34 Kabellangd 2
Funktionstext Blad / Kolumn Malbeteckning frén Anslutning Ledare Mélbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A11/47.7 =A11-JXI1 X1.3:1 BN =A11-M2A4SG06 1 =A11/47.6 Cylinder 2 uppe PLC: diCylinder2Up
=A11/47.7 =A11-IXI1 X1.3:3 BU =A11-M2A4SG06 3 =A11/47.6
Cylinder 2 uppe PLC: diCylinder2Up =A11/47.7 =A11-JXI1 X1.3:4 BK =A11-M2A45G06 4 =A11/47.6 Cylinder 2 uppe PLC: diCylinder2Up
Kabelnamn +100-OD1WP1 Kabeltyp PUR
Funktionstext Matning Visionkamera Antal ledare 4 Tvarsnitt 0,25 Kabellangd 0,3
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning fran Anslutning Ledare Mélbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A10+AS1/25.3 =A10-OD1 1 BN =A10-OD1A1 1 =A10+AS1/25.3
92 94
Datum | 2017-05-08 Kabelférbindningstabell +100-M2A1SG03WC1 =
Redigerare] Deltagare SMARTA | +100-M2A25G04WC1 +100-M2A3SGO5SWCL
Kontollerad ) ;' | +100-M2A4SG06WC1 +100-OD1WP1 Blad 93
Andring Datum Namn Ursprung Erséttning for Ersatt av elektroautomatik FA B R I K E R Blad 93/119




1 2 3 4 5 6 7 8 9
Kabelforbindningstabell F09_002
Kabelnamn +100-OD1WP1 Kabeltyp PUR
Funktionstext Matning Visionkamera Antal ledare 4 Tvarsnitt 0,25 Kabelldngd 0,3
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning fran Anslutning Ledare MélIbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A10+AS1/25.4 =A10-0OD1 2 WH =A10-OD1A1 2 =A10+AS1/25.4
=A10+AS1/25.4 =A10-0OD1 3 BU =A10-OD1A1 3 =A10+AS1/25.4
=A10+AS1/25.4 =A10-0OD1 4 BK =A10-OD1A1 4 =A10+AS1/25.4
Kabelnamn +100-SGO0WC1 Kabeltyp PUR
Funktionstext Fotocell magasin Antal ledare 3 Tvarsnitt 0,34 Kabellangd 2
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning fran Anslutning Ledare Mélbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A10/33.1 =A10-JX1 X01:1 BN =A10-SG00 1 =A10/33.1
=A10/33.2 =A10-JX1 X01:3 BU =A10-SG00 3 =A10/33.2
=A10/33.2 =A10-IX1 X01:4 BK =A10-SG00 4 =A10/33.2
Kabelnamn +100-SGOOWCO01 Kabeltyp PUR
Funktionstext induktiv givare stopp for upplyft 13da Antal ledare 4 Tvarsnitt 0,34 Kabellangd 3
Funktionstext Blad / Kolumn Malbeteckning frén Anslutning Ledare Malbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A11/49.1 =A11-JX1 X01:1 BN =A11-SG00 1 =A11/49.1
=A11/49.2 =A11-JX1 X01:3 WH =A11-SG00 3 =A11/49.2
=A11/49.2 =A11-JX1 X01:4 BU =A11-SG00 4 =A11/49.2
_ Caqq. ) . _ Induktiv givare - Stopp for upplyft av 1dda
=A11/49.2 =A11-JX1 X01:2 BK 4 =A11/49.2 PLC:doStopPickPos
Kabelnamn +100-SGO1WC1 Kabeltyp PUR
Funktionstext Fotocell magasin Antal ledare 3 Tvarsnitt 0,34 Kabelldngd 2
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning fran Anslutning Ledare MélIbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
I/O-link master: Lagesgivare magain PLC: _ e . AL _ I/O-link master: Lagesgivare magain PLC:
AL1100_01 =A10/33.3 =A10-JX1 X02:1 BN =A10-SG01 1 =A10/33.3 AL1100_01
=A10/33.3 =A10-JX1 X02:3 BU =A10-SG01 3 =A10/33.3
=A10/33.4 =A10-JX1 X02:4 BK =A10-SG01 4 =A10/33.4
93 95
Datum | 2017-05-08 Kabelférbindningstabell +100-OD1WP1 =
Redigerare| Deltagare SMARTA | +100-SG00WC1 +100-SGOOWCO1
Kontollerad ) H +100-SG01WC1 Blad 94
Andring Datum Namn Ursprung Erséttning for Ersatt av elektroautomatik FA B R I KE R Blad 94 /119




Kabelforbindningstabell

F09_002
Kabelnamn +100-SGO1WC01 Kabeltyp PUR
Funktionstext induktiv givare stopp efter kurva Antal ledare 4 Tvarsnitt 0,34 Kabellangd 3
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning frén Anslutning Ledare Mélbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
I/O-Link master: Lagesgivare flexlink pallet _ A1 . CAqq. _ I/O-Link master: Lagesgivare flexlink pallet
PLC:AL1100_04 =A11/49.3 =A11-JX1 X02:1 BN =A11-5G01 1 =A11/49.3 PLC:AL1100_04
=A11/49.3 =A11-JX1 X02:3 WH =A11-SG01 3 =A11/49.3
=A11/49.4 =A11-JX1 X02:4 BU =A11-5G01 4 =A11/49.4
_ Aqq. . _ I/O-Link master: Lagesgivare flexlink pallet
=A11/49.4 =A11-JX1 X02:2 BK 5 =A11/49.4 PLC:AL1100_04
Kabelnamn +100-SG02WC01 Kabeltyp PUR
Funktionstext induktiv givare stopp innan kurva Antal ledare 4 Tvarsnitt 0,34 Kabellangd 3
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning fran Anslutning Ledare Mélbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A11/49.5 =A11-JX1 X03:1 BN =A11-5G02 1 =A11/49.5
=A11/49.5 =A11-JX1 X03:3 WH =A11-5G02 3 =A11/49.5
=A11/49.5 =A11-JX1 X03:4 BU =A11-5G02 4 =A11/49.5
=A11/49.5 =A11-JX1 X03:2 BK 6 =A11/49.5 Induktiv givare - Stopp, k6 innan kurva
Kabelnamn +110-AX1WC1 Kabeltyp PUR
Funktionstext I/0 stalldon Antal ledare 5 Tvarsnitt 0,34 Kabellangd 0,6
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning fran Anslutning Ledare Mélbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
_ CAqq. . A . _ Bendmning manual: Stop input INO to IN3
=A11/57.4 =A11-AX1 OuUT4:1 BN =A11-JX1 X01:1 =A11/54.1 disabled/enable PLC: IN4_lens
=A11/57.4 =A11-AX1 0ouT4:3 WH =A11-JX1 X01:3 =A11/54.2
=A11/57.5 =A11-AX1 OuUT4:4 BU =A11-JX1 X01:4 =A11/54.2
=A11/57.5 =A11-AX1 0uUT4:2 BK =A11-JX1 X01:2 =A11/54.2
=A11/57.5 =A11-AX1 OUT4:5 GY =A11-JX1 X01:5 =A11/54.2
Kabelnamn +110-AX1WC02 Kabeltyp PUR
Funktionstext I/0 stalldon Antal ledare 5 Tvarsnitt 0,34 Kabellangd 0,6
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning fran Anslutning Ledare Mélbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
_ Aqq. . CAqq . _ Benamning manual: (INO)Limit Switch
=A11/57.2 =A11-AX1 0ouTO:1 BN =A11-JXQ1 X01:1 =A11/55.1 ON/OFF PLC:INO_lens
=A11/57.2 =A11-AX1 OuTO0:3 WH =A11-JXQ1 X01:3 =A11/55.2
SKF stdlldon Kontakt fér matning och I/O =A11/57.2 =A11-AX1 0ouUT0:4 BU =A11-JXQ1 X01:4 =A11/55.2
94 96
Datum | 2017-05-08 Kabelférbindningstabell +100-SG01WC01 =
Redigerare| Deltagare SMARTA  |+100-5G02WC01 +110-AXIWC1 +110-AX1WC02
Kontollerad Blad 95

Andring

Datum Namn

Ursprung

Erséttning for

Ersatt av

elektroautomatik FA B R I K E R

Blad 95/119




Kabelforbindningstabell

F09_002

Kabelnamn +110-AX1WC02 Kabeltyp PUR
Funktionstext I/0 stalldon Antal ledare 5 Tvarsnitt 0,34 Kabelldngd 0,6
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning frén Anslutning Ledare Mélbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A11/57.2 =A11-AX1 0ouTO0:2 BK =A11-IXQ1 X01:2 =A11/55.2
=A11/57.2 =A11-AX1 OuUTO0:5 GY =A11-JXQ1 X01:5 =A11/55.2
Kabelnamn +110-AX1WCO03 Kabeltyp PUR
Funktionstext I/0 stalldon Antal ledare 5 Tvarsnitt 0,34 Kabellangd 0,6
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning frén Anslutning Ledare Malbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
_ A1 . CAqqL . _ I/0O-link master: I/O-signaler stalldon via
=A11/57.3 =A11-AX1 OuUT1:1 BN =A11-JXQ1 X02:1 =A11/55.3 kopplingssk&p A11-110AX1 PLC: AL1100_08
=A11/57.3 =A11-AX1 OUT1:3 WH =A11-JXQ1 X02:3 =A11/55.3
=A11/57.3 =A11-AX1 OuUT1:4 BU =A11-JXQ1 X02:4 =A11/55.4
=A11/57.4 =A11-AX1 OUT1:2 BK =A11-JXQ1 X02:2 =A11/55.4
=A11/57.4 =A11-AX1 OUT1:5 GY =A11-JXQ1 X02:5 =A11/55.4
Kabelnamn +110-AX1WC04 Kabeltyp PUR
Funktionstext I/0 stalldon Antal ledare 5 Tvarsnitt 0,34 Kabellangd 0,6
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning frén Anslutning Ledare Malbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A11/57.8 =A11-AX1 ouT2:1 BN =A11-JXQ1 X03:1 =A11/55.5
=A11/57.8 =A11-AX1 OuT2:3 WH =A11-JXQ1 X03:3 =A11/55.5
=A11/57.8 =A11-AX1 ouT2:4 BU =A11-IXQ1 X03:4 =A11/55.5
=A11/57.8 =A11-AX1 0OuUT2:2 BK =A11-JXQ1 X03:2 =A11/55.5
=A11/57.8 =A11-AX1 OuUT2:5 GY =A11-JXQ1 X03:5 =A11/55.6
Kabelnamn +110-AX1WCO05 Kabeltyp PUR
Funktionstext I/0 stalldon Antal ledare 5 Tvarsnitt 0,34 Kabelldngd 0,6
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning frén Anslutning Ledare Mélbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A11/57.6 =A11-AX1 OouT3:1 BN =A11-IXQ1 X04:1 =A11/55.7
=A11/57.6 =A11-AX1 OUT3:3 WH =A11-JXQ1 X04:3 =A11/55.7
=A11/57.6 =A11-AX1 OouUT3:4 BU =A11-IXQ1 X04:4 =A11/55.7
=A11/57.6 =A11-AX1 OUT3:2 BK =A11-JXQ1 X04:2 =A11/55.7
95 97
Datum | 2017-05-08 Kabelférbindningstabell +110-AX1WC02 =
Redigerare| Deltagare SMARTA  |+110-AX1WC03 +110-AX1WC04 +110-AX1WCO5
Kontollerad H Blad 96
Andring Datum Namn Ursprung Erséttning for Ersatt av elektroautomatik FA B R I K E R Blad 96/ 119




3 4 5 7 8 9
Kabelforbindningstabell F09_002
Kabelnamn +110-AX1WCO05 Kabeltyp PUR
Funktionstext I/0 stalldon Antal ledare 5 Tvarsnitt 0,34 Kabelldngd 0,6
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning frén Anslutning Ledare Mélbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A11/57.6 =A11-AX1 OuUT3:5 GY =A11-JXQ1 X04:5 =A11/55.7
Kabelnamn +110-AX1WC06 Kabeltyp PUR
Funktionstext I/0 stalldon Antal ledare 5 Tvarsnitt 0,34 Kabellangd 0,6
Funktionstext Blad / Kolumn Malbeteckning frén Anslutning Ledare Malbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
_ CAqq. . e . _ Bendmning manual: (OUT1)Stopped, Ready,
=A11/57.1 =A11-AX1 IN1:1 BN =A11-JXI1 X1.0:1 =A11/56.1 No Error, Homing done PLC:0UT1_lens
=A11/57.1 =A11-AX1 IN1:3 WH =A11-JXI1 X1.0:3 =A11/56.2
=A11/57.1 =A11-AX1 IN1:4 BU =A11-JXI1 X1.0:4 =A11/56.2
=A11/57.1 =A11-AX1 IN1:2 BK =A11-JXI1 X1.0:2 =A11/56.2
=A11/57.1 =A11-AX1 IN1:5 GY =A11-JXI1 X1.0:5 =A11/56.2
Kabelnamn +110-AX1WC07 Kabeltyp PUR
Funktionstext I/0 stalldon Antal ledare 5 Tvarsnitt 0,34 Kabellangd 0,6
Funktionstext Blad / Kolumn Malbeteckning frén Anslutning Ledare Malbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
_ A1 . A1 . _ 1/O-Link Hub: DI frén stdlldon via
=A11/57.7 =A11-AX1 IN2:1 BN =A11-JXI1 X1.1:1 =A11/56.3 kopplingsk&p A10-140AX1 PLC:
=A11/57.7 =A11-AX1 IN2:3 WH =A11-IXI1 X1.1:3 =A11/56.3
=A11/57.7 =A11-AX1 IN2:4 BU =A11-JXI1 X1.1:4 =A11/56.4
=A11/57.7 =A11-AX1 IN2:2 BK =A11-IXI1 X1.1:2 =A11/56.4
=A11/57.7 =A11-AX1 IN2:5 GY =A11-JXI1 X1.1:5 =A11/56.4
Kabelnamn +110-AX1WP1 Kabeltyp Kraftkabel
Funktionstext Matning stélldon Antal ledare 3 Tvarsnitt 1,5 Kabellangd
Funktionstext Blad / Kolumn Malbeteckning frén Anslutning Ledare Mélbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A10+120/39.0 =A10+120-AX1 GND =A11-AX1 UL =A11/57.9
=A10+120/39.0 =A10+120-AX1 up =A11-AX1 up =A11/57.9
=A10+120/39.0 =A10+120-AX1 uL =A11-AX1 UT-UP:GND =A11/57.9
96 98
Datum | 2017-05-08 Kabelférbindningstabell +110-AX1WCO05 =
Redigerare| Deltagare SMARTA  |+110-AX1WC06 +110-AXIWCO7 +110-AX1WP1
Kontollerad H Blad 97
Andring Datum Namn Ursprung Erséttning for Ersatt av elektroautomatik FA B R I KE R Blad 97 /119




Kabelforbindningstabell

F09_002
Kabelnamn +110-AX1WP2 Kabeltyp Kraftkabel
Funktionstext Matning stélldon Antal ledare 3 Tvarsnitt 1,5 Kabelldngd
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning frén Anslutning Ledare Mélbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
Matning till 3 seriekopplade SKF stalldon vid _ } CAqq. _
inmatning, utmatning och SCARA-robot =A10+AS1/15.4 +AS1-XT1.5 212+ =A11-AX1 uL =A11/57.0
= =A10+AS1/15.4 +AS1-XT1.5 42+ =A11-AX1 up =A11/57.0
= =A10+AS1/15.5 +AS1-XT1.5 4M2 =A11-AX1 IN_UP:GND =A11/57.0
Kabelnamn +110-BF1WC1 Kabeltyp PUR
Funktionstext Sensor flode Antal ledare 4 Tvarsnitt 0,34 Kabellangd 2
Funktionstext Blad / Kolumn Malbeteckning frén Anslutning Ledare Malbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A10/34.1 =A10-BF1 1 BN =A10-JX1 X01:1 =A10/34.1
=A10/34.2 =A10-BF1 3 WH =A10-JX1 X01:3 =A10/34.2
=A10/34.2 =A10-BF1 4 BU =A10-JX1 X01:4 =A10/34.2
=A10/34.2 =A10-BF1 2 BK =A10-JX1 X01:2 =A10/34.2
97 99
Datum _ | 2017-05-08 Kabelférbindningstabell +110-AX1WP2 =
Redigerare| Deltagare SMARTA +110-BF1WC1
Kontollerad H Blad 98
Andring Datum Namn Ursprung Erséttning for Ersatt av elektroautomatik FA B R I K E R Blad 98/119




Kabelforbindningstabell

F09_002
Kabelnamn +110-BP1WC1 Kabeltyp PUR
Funktionstext Sensor tryck Antal ledare 4 Tvarsnitt 0,34 Kabelldngd 2
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning frén Anslutning Ledare Mélbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
|I>/|f)c_-|mk master: Robot - matning tryck/fléde —A10/34.3 —A10-BP1 1 BN —A10-IX1 X02:1 =A10/34.3 |I>/|f)c_-|mk master: Robot - matning tryck/fléde
=A10/34.3 =A10-BP1 3 BU =A10-JX1 X02:3 =A10/34.3
=A10/34.4 =A10-BP1 4 BK =A10-JX1 X02:4 =A10/34.4
=A10/34.4 =A10-BP1 2 WH =A10-JX1 X02:2 =A10/34.4
Kabelnamn +110-JX1WP1 Kabeltyp PUR
Funktionstext Matning AL1100 Antal ledare 4 Tvarsnitt 1,00 Kabellédngd
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning frén Anslutning Ledare Malbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A10+AS1/26.3 =A10-IX1 X31:1 BN =A10-JX1A1 1 =A10+AS1/26.3
=A10+AS1/26.4 =A10-IX1 X31:2 WH =A10-JX1A1 2 =A10+AS1/26.4
=A10+AS1/26.4 =A10-IX1 X31:3 BU =A10-JX1A1 3 =A10+AS1/26.4
=A10+AS1/26.4 =A10-IX1 X31:4 BK =A10-JX1A1 4 =A10+AS1/26.4
Kabelnamn +110-JX1WP01 Kabeltyp PUR
Funktionstext Matning AL1100 Antal ledare 4 Tvarsnitt 1,00 Kabellangd 2
Funktionstext Blad / Kolumn Malbeteckning frén Anslutning Ledare Malbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A10+AS1/31.1 =A11-IX1 X31:1 BN =A11-JX1A1 1 =A10+AS1/31.1
=A10+AS1/31.1 =A11-IX1 X31:2 WH =A11-JX1A1 2 =A10+AS1/31.1
=A10+AS1/31.2 =A11-IX1 X31:3 BU =A11-JX1A1 3 =A10+AS1/31.2
=A10+AS1/31.2 =A11-IX1 X31:4 BK =A11-JX1A1 4 =A10+AS1/31.2
Kabelnamn +110-JXI1WCO01 Kabeltyp PUR
Funktionstext 4xDI-Hub Antal ledare 3 Tvarsnitt 0,34 Kabellangd 2
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning frén Anslutning Ledare Mélbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
I/0-link master: Utmatning I/O-signaler stalldon =A11/54.3 =A11-JX1 X02:1 BN =A11-IXI1 I0-Link:1 =A11/54.3 I/0-link master: Utmatning I/O-signaler
via kopplingsskdp A11-110AX1 samt lagesgivare stalldon via kopplingsskap A11-110AX1 samt
lins PLC: AL1100_05 lagesgivare lins PLC: AL1100_05
=A11/54.3 =A11-IX1 X02:3 BU =A11-JXI1 I0-Link:3 =A11/54.4
=A11/54.4 =A11-IX1 X02:4 BK =A11-JXI1 I0-Link:4 =A11/54.4
98 100
Datum | 2017-05-08 Kabelférbindningstabell +110-BP1WC1 =
Redigerare| Deltagare SMARTA  |+110-IX1WP1 +110-JXIWPO1 +110-JXI1WCO1
Kontollerad Blad 99

Andring

Datum Namn

Ursprung

Erséttning for

Ersatt av

elektroautomatik FA B R I K E R

Blad 99 /119




Kabelforbindningstabell

F09_002
Kabelnamn +110-IJXQ1WP01 Kabeltyp PUR
Funktionstext Matning AL1100 Antal ledare 4 Tvarsnitt 1,00 Kabelldngd 2
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning frén Anslutning Ledare Mélbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A10+AS1/31.3 =A11-JXQ1 X31:1 BN =A11-JXQ1A1 1 =A10+AS1/31.3
=A10+AS1/31.3 =A11-JXQ1 X31:2 WH =A11-JXQ1A1 2 =A10+AS1/31.3
=A10+AS1/31.3 =A11-JXQ1 X31:3 BU =A11-JXQ1A1 3 =A10+AS1/31.3
=A10+AS1/31.4 =A11-JXQ1 X31:4 BK =A11-JXQ1A1 4 =A10+AS1/31.4
Kabelnamn +110-RE1WP1 Kabeltyp PUR
Funktionstext Matning multikodlasare Antal ledare 4 Tvarsnitt 0,25 Kabellangd
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning frén Anslutning Ledare Malbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A10+AS1/26.1 =A10-RE1 RS-232:1 BN =A10-RE1A1 1 =A10+AS1/26.1
=A10+AS1/26.1 =A10-RE1 RS-232:2 WH =A10-RE1A1 2 =A10+AS1/26.1
=A10+AS1/26.1 =A10-RE1 RS-232:3 BU =A10-RE1A1l 3 =A10+AS1/26.1
=A10+AS1/26.1 =A10-RE1 RS-232:4 BK =A10-RE1A1 4 =A10+AS1/26.1
Kabelnamn +110-SGOOWCO01 Kabeltyp PUR
Funktionstext lasergivare lins i fixtur Antal ledare 4 Tvarsnitt 0,34 Kabellangd 3
Funktionstext Blad / Kolumn Malbeteckning frén Anslutning Ledare Malbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A11/54.5 =A11-JX1 X03:1 BN =A11-SG00 1 =A11/54.5
=A11/54.5 =A11-JX1 X03:3 WH =A11-SG00 3 =A11/54.5
=A11/54.5 =A11-JX1 X03:4 BU =A11-SG00 4 =A11/54.5
=A11/54.5 =A11-IX1 X03:2 BK 5 =A11/54.5 Lasergivare - Lins i fixtur PLC:
diLensInFixture
Kabelnamn +110-SP1WC1 Kabeltyp PUR
Funktionstext Sensor vakuum Antal ledare 4 Tvarsnitt 0,34 Kabellangd 2
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning fran Anslutning Ledare MélIbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A10/34.5 =A10-JX1 X03:1 BN =A10-SP1 1 =A10/34.5
=A10/34.5 =A10-JX1 X03:3 BU =A10-SP1 3 =A10/34.5
=A10/34.5 =A10-JX1 X03:4 BK =A10-SP1 4 =A10/34.5
=A10/34.5 =A10-JX1 X03:2 WH =A10-SP1 2 =A10/34.5
99 101
Datum | 2017-05-08 Kabelférbindningstabell +110-JXQ1WP01 =
Redigerare| Deltagare SMARTA  |+110-RE1WP1 +110-SGOOWCO1 +110-SP1WC1
Kontollerad H Blad 100
Andring Datum Namn Ursprung Erséttning for Ersatt av elektroautomatik FA B R I K E R Blad 100/ 119




Kabelforbindningstabell

F09_002
Kabelnamn +120-AX1WC1 Kabeltyp PUR
Funktionstext I/0 stalldon Antal ledare 5 Tvarsnitt 0,34 Kabelldngd 0,6
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning frén Anslutning Ledare Mélbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A10/39.4 =A10-AX1 0ouT4:1 BN =A10-JX1 X03:1 =A10/35.5
Namn pé I/0 i kopplingsl&da, sett ifrén PLC. _ AN ] A ] _
Kontakt p& stélldon. originalnamn p& pin =A10/39.4 =A10-AX1 OouUT4:3 WH =A10-JX1 X03:3 =A10/35.5
=A10/39.4 =A10-AX1 0ouT4:4 BU =A10-JX1 X03:4 =A10/35.5
=A10/39.5 =A10-AX1 0ouT4:2 BK =A10-JX1 X03:2 =A10/35.5
=A10/39.5 =A10-AX1 0ouT4:5 GY =A10-JX1 X03:5 =A10/35.6
Kabelnamn +120-AX1WC2 Kabeltyp PUR
Funktionstext I/0 stalldon Antal ledare 5 Tvarsnitt 0,34 Kabellangd 0,6
Funktionstext Blad / Kolumn Malbeteckning frén Anslutning Ledare Malbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
_ AN . e . _ Benamning manual: (INO)Limit Switch
=A10/39.2 =A10-AX1 OuTO:1 BN =A10-JXQ1 X01:1 =A10/37.1 ON/OFF PLC: INO_in
=A10/39.2 =A10-AX1 OuTO:3 WH =A10-JXQ1 X01:3 =A10/37.2
SKF stélldon Kontakt fér matning och I/O =A10/39.2 =A10-AX1 ouT0:4 BU =A10-IJXQ1 X01:4 =A10/37.2
=A10/39.2 =A10-AX1 OuUTO0:2 BK =A10-JXQ1 X01:2 =A10/37.2
=A10/39.2 =A10-AX1 OuUTO:5 GY =A10-IJXQ1 X01:5 =A10/37.2
Kabelnamn +120-AX1WC3 Kabeltyp PUR
Funktionstext I/0 stalldon Antal ledare 5 Tvarsnitt 0,34 Kabellangd 0,6
Funktionstext Blad / Kolumn Malbeteckning frén Anslutning Ledare Malbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
_ e . e . _ I/O-link master: I/O-signaler stélldon via
=A10/39.3 =A10-AX1 OUT1:1 BN =A10-JXQ1 X02:1 =A10/37.3 kopplingssk&p A10-120AX1 PLC: AL1100_06
=A10/39.3 =A10-AX1 OUT1:3 WH =A10-JXQ1 X02:3 =A10/37.3
=A10/39.3 =A10-AX1 OUT1:4 BU =A10-JXQ1 X02:4 =A10/37.4
sKt"éﬁ’l‘(’j'(')':]QS'g‘da for matning och I/0 av SKF =A10/39.3 =A10-AX1 oUT1:2 BK =A10-JXQ1 X02:2 =A10/37.4
=A10/39.4 =A10-AX1 OUT1:5 GY =A10-JXQ1 X02:5 =A10/37.4
Kabelnamn +120-AX1WC4 Kabeltyp PUR
Funktionstext I/0 stalldon Antal ledare 5 Tvarsnitt 0,34 Kabellangd 0,6
Funktionstext Blad / Kolumn Malbeteckning frén Anslutning Ledare Mélbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A10/39.8 =A10-AX1 ouT2:1 BN =A10-JXQ1 X03:1 =A10/37.5 fﬁ;am"'”g manual: (IN2)Position 1 PLC:
100 102
Datum _ | 2017-05-08 Kabelférbindningstabell +120-AX1WC1 =
Redigerare| Deltagare SMARTA | +120-AXIWC2 +120-AX1WC3 +120-AXIWC4
Kontollerad H Blad 101
Andring Datum Namn Ursprung Erséttning for Ersatt av elektroautomatik FA B R I K E R Blad 101/119




Kabelforbindningstabell

F09_002
Kabelnamn +120-AX1WC4 Kabeltyp PUR
Funktionstext I/0 stalldon Antal ledare 5 Tvarsnitt 0,34 Kabelldngd 0,6
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning frén Anslutning Ledare Mélbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A10/39.8 =A10-AX1 ouT2:3 WH =A10-IJXQ1 X03:3 =A10/37.5
=A10/39.8 =A10-AX1 ouT2:4 BU =A10-JXQ1 X03:4 =A10/37.5
=A10/39.8 =A10-AX1 ouT2:2 BK =A10-JXQ1 X03:2 =A10/37.5
=A10/39.8 =A10-AX1 OuUT2:5 GY =A10-JXQ1 X03:5 =A10/37.6
Kabelnamn +120-AX1WC5 Kabeltyp PUR
Funktionstext I/0 stalldon Antal ledare 5 Tvarsnitt 0,34 Kabellangd 0,6
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning frén Anslutning Ledare Malbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A10/39.5 =A10-AX1 ouT3:1 BN =A10-JXQ1 X04:1 =A10/37.7 fﬁ;é{:“ing manual: (IN3)Position 2 PLC:
=A10/39.6 =A10-AX1 OUT3:3 WH =A10-JXQ1 X04:3 =A10/37.7
=A10/39.6 =A10-AX1 OuUT3:4 BU =A10-JXQ1 X04:4 =A10/37.7
=A10/39.6 =A10-AX1 OUT3:2 BK =A10-JXQ1 X04:2 =A10/37.7
=A10/39.6 =A10-AX1 OUT3:5 GY =A10-JXQ1 X04:5 =A10/37.7
Kabelnamn +120-AX1WC6 Kabeltyp PUR
Funktionstext I/0 stalldon Antal ledare 5 Tvarsnitt 0,34 Kabellangd 0,6
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning frén Anslutning Ledare Malbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A10/39.1 =A10-AX1 IN1:1 BN =A10-JXI1 X1.0:1 =A10/38.1
=A10/39.1 =A10-AX1 IN1:3 WH =A10-JXI1 X1.0:3 =A10/38.2
=A10/39.1 =A10-AX1 IN1:4 BU =A10-JXI1 X1.0:4 =A10/38.2
=A10/39.1 =A10-AX1 IN1:2 BK =A10-JXI1 X1.0:2 =A10/38.2
=A10/39.1 =A10-AX1 IN1:5 GY =A10-JXI1 X1.0:5 =A10/38.2
Kabelnamn +120-AX1WC7 Kabeltyp PUR
Funktionstext I/0 stalldon Antal ledare 5 Tvarsnitt 0,34 Kabelldngd 0,6
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning frén Anslutning Ledare Mélbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
_ A1 . AN ) _ I/O-Link Hub: DI fr&n stalldon via
=A10/39.7 =A10-AX1 IN2:1 BN =A10-IXI1 X1.1:1 =A10/38.3 kopplingsk&p A10-120AX1 PLC: HUB
=A10/39.7 =A10-AX1 IN2:3 WH =A10-JXI1 X1.1:3 =A10/38.3
101 103
Datum _ | 2017-05-08 Kabelférbindningstabell +120-AX1WC4 =
Redigerare| Deltagare SMARTA  |+120-AX1WC5 +120-AXIWC6 +120-AX1WC7
Kontollerad H Blad 102
Andring Datum Namn Ursprung Erséttning for Ersatt av elektroautomatik FA B R I K E R Blad 102/ 119




Kabelforbindningstabell

F09_002
Kabelnamn +120-AX1WC7 Kabeltyp PUR
Funktionstext I/0 stalldon Antal ledare 5 Tvarsnitt 0,34 Kabelldngd 0,6
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning frén Anslutning Ledare Mélbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A10/39.7 =A10-AX1 IN2:4 BU =A10-JXI1 X1.1:4 =A10/38.4
=A10/39.7 =A10-AX1 IN2:2 BK =A10-JXI1 X1.1:2 =A10/38.4
=A10/39.7 =A10-AX1 IN2:5 GY =A10-JXI1 X1.1:5 =A10/38.4
Kabelnamn +120-AX1WP1 Kabeltyp Kraftkabel
Funktionstext Matning stélldon Antal ledare 3 Tvarsnitt 1,5 Kabellangd
Funktionstext Blad / Kolumn Malbeteckning frén Anslutning Ledare Malbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A10/39.9 =A10-AX1 GND BK =A10+140-AX1 uL =A10+140/45.0
=A10/39.9 =A10-AX1 upP BN =A10+140-AX1 upP =A10+140/45.0
=A10/39.9 =A10-AX1 uL GY =A10+140-AX1 GND =A10+140/45.0
Kabelnamn +120-EXT1IWC1 Kabeltyp PUR
Funktionstext I/0O Eton Antal ledare 4 Tvarsnitt 0,34 Kabellangd 1,5
Funktionstext Blad / Kolumn Malbeteckning frén Anslutning Ledare Malbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A11/53.5 =A11-120EXT1-1 BN =A11-JX1 X04:1 =A11/50.7 Slépp stopp fore hamtning
=A11/53.6 =A11-120EXT1-3 WH =A11-JX1 X04:3 =A11/50.7
=A11/53.6 =A11-120EXT1-4 BU =A11-JX1 X04:4 =A11/50.7
=A11/53.6 =A11-120EXT1-2 BK =A11-JX1 X04:2 =A11/50.7
=A11/53.6 =A11-120EXT1-5 GY =A11-JX1 X04:5 =A11/50.7
Kabelnamn +120-EXT1WC2 Kabeltyp PUR
Funktionstext I/0 Eton Antal ledare 4 Tvarsnitt 0,34 Kabellangd 1,5
Funktionstext Blad / Kolumn Malbeteckning frén Anslutning Ledare Mélbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A11/53.1 =A11-120EXT1-1 BN =A11-JXI1 X1.0:1 =A11/51.1
=A11/53.1 =A11-120EXT1-3 WH =A11-IXI1 X1.0:3 =A11/51.2
=A11/53.1 =A11-120EXT1-4 BU =A11-IXI1 X1.0:4 =A11/51.2
=A11/53.1 =A11-120EXT1-2 BK =A11-IXI1 X1.0:2 =A11/51.2
=A11/53.1 =A11-120EXT1-5 GY =A11-IXI1 X1.0:5 =A11/51.2
102 104
Datum _ | 2017-05-08 Kabelférbindningstabell +120-AX1WC7 =
Redigerare| Deltagare SMARTA | +120-AX1WP1 +120-EXTIWC1 +120-EXTIWC2
Kontollerad H Blad 103
Andring Datum Namn Ursprung Erséttning for Ersatt av elektroautomatik FA B R I K E R Blad 103/ 119




3 4 5 7 8 9
Kabelforbindningstabell F09_002
Kabelnamn +120-EXT1IWC3 Kabeltyp PUR
Funktionstext I/O Eton Antal ledare 4 Tvarsnitt 0,34 Kabelldngd 1,5
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning frén Anslutning Ledare Mélbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
Klart for att slappa lins =A11/53.2 =A11-120EXT1-1 BN =A11-JXI1 X1.1:1 =A11/51.3 i{l gté;"s( Hub: DI Eton PLC: nod, Eton
=A11/53.2 =A11-120EXT1-3 WH =A11-JXI1 X1.1:3 =A11/51.3
=A11/53.2 =A11-120EXT1-4 BU =A11-IXI1 X1.1:4 =A11/51.4
=A11/53.2 =A11-120EXT1-2 BK =A11-IXI1 X1.1:2 =A11/51.4
Kabelnamn +120-EXT1WC4 Kabeltyp PUR
Funktionstext I/0 Eton Antal ledare 4 Tvarsnitt 0,34 Kabellangd 1,5
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning fran Anslutning Ledare Mélbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
Eton i drift =A11/53.3 =A11-120EXT1-1 BN =A11-JXI1 X1.2:1 =A11/51.5 Eton i drift PLC: diEtonRunning
=A11/53.3 =A11-120EXT1-3 WH =A11-IXI1 X1.2:3 =A11/51.5
=A11/53.3 =A11-120EXT1-4 BU =A11-JXI1 X1.2:4 =A11/51.5
=A11/53.4 =A11-120EXT1-2 BK =A11-IX11 X1.2:2 =A11/51.5
=A11/53.4 =A11-120EXT1-5 GY =A11-JXI1 X1.2:5 =A11/51.6
Kabelnamn +120-EXT1WC5 Kabeltyp PUR
Funktionstext I/0 Eton Antal ledare 4 Tvarsnitt 0,34 Kabellangd 1,5
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning fran Anslutning Ledare Mélbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A11/53.1 =A11-120EXT1 IN1:1 BN =A11-JXQ1 X01:1 =A11/52.1 Leverans av lins, klar PLC: doDeliveryDone
=A11/53.1 =A11-120EXT1-3 WH =A11-JXQ1 X01:3 =A11/52.2
=A11/53.1 =A11-120EXT1-4 BU =A11-JXQ1 X01:4 =A11/52.2
=A11/53.1 =A11-120EXT1-2 BK =A11-JXQ1 X01:2 =A11/52.2
=A11/53.1 =A11-120EXT1-5 GY =A11-JXQ1 X01:5 =A11/52.2
Kabelnamn +120-EXT1WC6 Kabeltyp PUR
Funktionstext I/O Eton Antal ledare 4 Tvarsnitt 0,34 Kabelldngd 1,5
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning fran Anslutning Ledare MélIbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
Klart for att slappa lins =A11/53.2 =A11-120EXT1-1 BN =A11-JXQ1 X02:1 =A11/52.3 [/O-Link master: Styrning Eton PLC: nod,
Eton systems
=A11/53.2 =A11-120EXT1-3 WH =A11-IXQ1 X02:3 =A11/52.3
103 105
Datum | 2017-05-08 Kabelférbindningstabell +120-EXT1WC3 =
Redigerare] Deltagare SMARTA | +120-EXT1WC4 +120-EXTIWCS +120-EXT1WC6
Kontollerad H Blad 104
Andring Datum Namn Ursprung Erséttning for Ersatt av elektroautomatik FA B R I K E R Blad 104/ 119




2 3 4 5 6 7 8 9
Kabelférbindningstabell F09_002
Kabelnamn +120-EXT1WC6 Kabeltyp PUR
Funktionstext I/O Eton Antal ledare 4 Tvarsnitt 0,34 Kabelldngd 1,5
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning frén Anslutning Ledare Mélbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A11/53.2 =A11-120EXT1-4 BU =A11-JXQ1 X02:4 =A11/52.4
=A11/53.2 =A11-120EXT1-2 BK =A11-JXQ1 X02:2 =A11/52.4
=A11/53.3 =A11-120EXT1-5 GY =A11-JXQ1 X02:5 =A11/52.4
Kabelnamn +120-EXT1WC7 Kabeltyp PUR
Funktionstext I/O Eton Antal ledare 4 Tvarsnitt 0,34 Kabellangd 1,5
Funktionstext Blad / Kolumn Malbeteckning frén Anslutning Ledare Malbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
Eton i drift =A11/53.3 =A11-120EXT1-1 BN =A11-IJXQ1 X03:1 =A11/52.5 Lastbarare tom efter leverans
=A11/53.3 =A11-120EXT1-3 WH =A11-JXQ1 X03:3 =A11/52.5
=A11/53.3 =A11-120EXT1-4 BU =A11-JXQ1 X03:4 =A11/52.5
=A11/53.4 =A11-120EXT1-2 BK =A11-JXQ1 X03:2 =A11/52.5
=A11/53.4 =A11-120EXT1-5 GY =A11-JXQ1 X03:5 =A11/52.6
Kabelnamn +120-EXT1WC8 Kabeltyp PUR
Funktionstext I/O Eton Antal ledare 4 Tvarsnitt 0,34 Kabellangd 1,5
Funktionstext Blad / Kolumn Malbeteckning frén Anslutning Ledare Malbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A11/53.4 =A11-120EXT1-1 BN =A11-JXQ1 X04:1 =A11/52.7 Fabriken i drift
=A11/53.4 =A11-120EXT1-3 WH =A11-JXQ1 X04:3 =A11/52.7
=A11/53.5 =A11-120EXT1-4 BU =A11-JXQ1 X04:4 =A11/52.7
=A11/53.5 =A11-120EXT1-2 BK =A11-JXQ1 X04:2 =A11/52.7
=A11/53.5 =A11-120EXT1-5 GY =A11-JXQ1 X04:5 =A11/52.7
Kabelnamn +120-IJX1WP1 Kabeltyp PUR
Funktionstext Matning AL1100 Antal ledare 4 Tvarsnitt 1,00 Kabellangd
Funktionstext Blad / Kolumn Malbeteckning frén Anslutning Ledare Malbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A10+AS1/27.1 =A10-JX1 X31:1 BN =A10-JX1A1 1 =A10+AS1/27.1
=A10+AS1/27.1 =A10-JX1 X31:2 WH =A10-JX1A1 2 =A10+AS1/27.1
=A10+AS1/27.1 =A10-JX1 X31:3 BU =A10-JX1A1 3 =A10+AS1/27.1
104 106
Datum | 2017-05-08 Kabelférbindningstabell +120-EXT1WC6 =
Redigerare| Deltagare SMARTA | +120-EXTIWC7 +120-EXT1WCS +120-IX1WP1
Kontollerad H Blad 105
Andring Datum Namn Ursprung Erséttning for Ersatt av elektroautomatik FA B R I K E R Blad 105/ 119




Kabelforbindningstabell

F09_002
Kabelnamn +120-JX1WP1 Kabeltyp PUR
Funktionstext Matning AL1100 Antal ledare 4 Tvarsnitt 1,00 Kabellangd
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning frén Anslutning Ledare Mélbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A10+AS1/27.1 =A10-JX1 X31:4 BK =A10-JX1A1 4 =A10+AS1/27.1
Kabelnamn +120-JX1WPO01 Kabeltyp PUR
Funktionstext Matning AL1100 Antal ledare 4 Tvarsnitt 1,00 Kabellangd 2
Funktionstext Blad / Kolumn Malbeteckning frén Anslutning Ledare Malbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A10+AS1/32.4 =A11-JX1 X31:1 BN =A11-JX1A1 1 =A10+AS1/32.4
=A10+AS1/32.4 =A11-JX1 X31:2 WH =A11-JX1A1 2 =A10+AS1/32.4
=A10+AS1/32.4 =A11-JX1 X31:3 BU =A11-JX1A1 3 =A10+AS1/32.4
=A10+AS1/32.4 =A11-JX1 X31:4 BK =A11-JX1A1 4 =A10+AS1/32.4
Kabelnamn +120-JX2WP1 Kabeltyp PUR
Funktionstext Matning AL1100 Antal ledare 4 Tvarsnitt 1,00 Kabellangd 2
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning frén Anslutning Ledare Malbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A10+AS1/27.3 =A10-JX2 X31:1 BN =A10-JX2A1 1 =A10+AS1/27.3
=A10+AS1/27.3 =A10-JX2 X31:2 WH =A10-JX2A1 2 =A10+AS1/27.3
=A10+AS1/27.3 =A10-JX2 X31:3 BU =A10-JX2A1 3 =A10+AS1/27.3
=A10+AS1/27.3 =A10-JX2 X31:4 BK =A10-JX2A1 4 =A10+AS1/27.3
Kabelnamn +120-IXI1WC1 Kabeltyp PUR
Funktionstext 4 X DI-Hub Antal ledare 3 Tvarsnitt 0,34 Kabellangd 2
Funktionstext Blad / Kolumn Malbeteckning frén Anslutning Ledare Mélbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A10/35.7 =A10-JX1 X04:1 BN =A10-JXI1 I0-Link:1 =A10/35.7
=A10/35.7 =A10-JX1 X04:3 BU =A10-IXI1 I0-Link:3 =A10/35.7
=A10/35.7 =A10-JX1 X04:4 BK =A10-JXI1 I0-Link:4 =A10/35.7
Kabelnamn +120-IXI1WCO01 Kabeltyp PUR
Funktionstext 4xDI-Hub Antal ledare 3 Tvarsnitt 0,34 Kabellédngd 2
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning frén Anslutning Ledare Malbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A11/50.3 =A11-JX1 X02:1 BN =A11-IXI1 I0-Link:1 =A11/50.3
105 107
Datum _ | 2017-05-08 Kabelférbindningstabell +120-JX1WP1 =
Redigerare| Deltagare SMARTA  |+120-1X1WPO1 +120-JX2WP1 +120-JXI1WC1
Kontollerad ) H +120-IXI1WCO01 Blad 106
Andring Datum Namn Ursprung Erséttning for Ersatt av elektroautomatik FA B R I K E R Blad 106/ 119




Kabelforbindningstabell

F09_002

Kabelnamn +120-IXI1WCO01 Kabeltyp PUR
Funktionstext 4xDI-Hub Antal ledare 3 Tvarsnitt 0,34 Kabellangd 2
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning frén Anslutning Ledare Mélbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A11/50.3 =A11-JX1 X02:3 BU =A11-JXI1 I0-Link:3 =A11/50.4
=A11/50.4 =A11-IX1 X02:4 BK =A11-JXI1 I0-Link:4 =A11/50.4
Kabelnamn +120-JXQ1WP1 Kabeltyp PUR
Funktionstext Matning AL1100 Antal ledare 4 Tvarsnitt 1,00 Kabellédngd 2
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning frén Anslutning Ledare Malbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A10+AS1/27.4 =A10-JXQ1 X31:1 BN =A10-JXQ1A1 1 =A10+AS1/27.4
=A10+AS1/27.5 =A10-JXQ1 X31:2 WH =A10-JXQ1A1 2 =A10+AS1/27.5
=A10+AS1/27.5 =A10-JXQ1 X31:3 BU =A10-JXQ1A1 3 =A10+AS1/27.5
=A10+AS1/27.5 =A10-JXQ1 X31:4 BK =A10-JXQ1A1 4 =A10+AS1/27.5
Kabelnamn +120-JXQ1WPO01 Kabeltyp PUR
Funktionstext Matning AL1100 Antal ledare 4 Tvarsnitt 1,00 Kabellangd 2
Funktionstext Blad / Kolumn Malbeteckning frén Anslutning Ledare Malbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A10+AS1/32.2 =A11-IXQ1 X31:1 BN =A11-IXQ1A1 1 =A10+AS1/32.2
=A10+AS1/32.2 =A11-IXQ1 X31:2 WH =A11-JXQ1A1 2 =A10+AS1/32.2
=A10+AS1/32.2 =A11-IXQ1 X31:3 BU =A11-I1XQ1A1 3 =A10+AS1/32.2
=A10+AS1/32.2 =A11-IXQ1 X31:4 BK =A11-JXQ1A1 4 =A10+AS1/32.2
Kabelnamn +120-SGOOWC1 Kabeltyp PUR
Funktionstext Fotocell inmatning belagd Antal ledare 3 Tvarsnitt 0,34 Kabelldngd 2
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning frén Anslutning Ledare Malbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A10/35.1 =A10-JX1 X01:1 BN =A10-SG00 1 =A10/35.1
=A10/35.2 =A10-IX1 X01:3 BU =A10-SG00 3 =A10/35.2
=A10/35.2 =A10-JX1 X01:4 BK =A10-SG00 4 =A10/35.2
106 108
Datum | 2017-05-08 Kabelférbindningstabell +120-JXI1WC01 =
Redigerare] Deltagare SMARTA | +120-3xQ1wP1 +120-IXQ1wpP01
Kontollerad ) H +120-SGO0OWC1 Blad 107
Andring Datum Namn Ursprung Erséttning for Ersatt av elektroautomatik FA B R I KE R Blad 107/ 119




Kabelforbindningstabell

F09_002
Kabelnamn +120-SGO0OWCO01 Kabeltyp PUR
Funktionstext Lasergivare Eton klamma tom Antal ledare 4 Tvarsnitt 0,34 Kabelldngd
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning frén Anslutning Ledare Mélbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A11/50.1 =A11-JX1 X01:1 BN =A11-SG00 1 =A11/50.1
=A11/50.2 =A11-IX1 X01:3 WH =A11-SG00 3 =A11/50.2
=A11/50.2 =A11-JX1 X01:4 BU =A11-SG00 4 =A11/50.2
=A11/50.2 =A11-IX1 X01:2 BK 5 =A11/50.2 Lasergivare - Eton kldmma tom PLC:
doCarrierEmpty
Kabelnamn +120-SGO1WC1 Kabeltyp PUR
Funktionstext Fotocell éverlamning produkt Antal ledare 3 Tvarsnitt 0,34 Kabellangd
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning fran Anslutning Ledare Mélbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
I/O-link master: Inmatning lagesgivare + _ e . A1 _ I/O-link master: Inmatning lagesgivare +
stélldon PLC: AL1100_02 =A10/35.3 =A10-X1 X02:1 BN =A10-5G01 1 =A10/35.3 stélldon PLC: AL1100_02
=A10/35.3 =A10-JX1 X02:3 BU =A10-SG01 3 =A10/35.3
=A10/35.4 =A10-IX1 X02:4 BK =A10-SG01 4 =A10/35.4
Kabelnamn +120-SG01WCO01 Kabeltyp PUR
Funktionstext Ultraljudssensor kénna av hander Antal ledare 5 Tvarsnitt 0,34 Kabelléngd
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning frén Anslutning Ledare Malbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A11/50.5 =A11-IX1 X03:1 BN =A11-SG01 1 =A11/50.5
=A11/50.5 =A11-JX1 X03:3 WH =A11-SG01 3 =A11/50.5
=A11/50.5 =A11-IX1 X03:4 BU =A11-SG01 4 =A11/50.5
=A11/50.5 =A11-JX1 X03:2 BK =A11-SG01 2 =A11/50.5
=A11/50.6 =A11-IX1 X03:5 GY =A11-SG01 5 =A11/50.6
Kabelnamn +120-SG02WC1 Kabeltyp PUR
Funktionstext Lasergivare detektering frammande objekt Antal ledare 4 Tvarsnitt 0,34 Kabellangd
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning fran Anslutning Ledare MélIbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A10/36.1 =A10-JX2 X01:1 BN =A10-SG02 1 =A10/36.1
=A10/36.2 =A10-IX2 X01:3 BU =A10-SG02 3 =A10/36.2
=A10/36.2 =A10-IX2 X01:4 BK =A10-SG02 4 =A10/36.2
=A10/36.2 =A10-IX2 X01:2 WH =A10-5G02 =A10/36.2
107 109
Datum | 2017-05-08 Kabelférbindningstabell +120-SGO0WC01 =
Redigerare| Deltagare SMARTA  |+120-5G01WC1 +120-5G01WCO1
Kontollerad ) H +120-SG02WC1 Blad 108
Andring Datum Namn Ursprung Erséttning for Ersatt av elektroautomatik FA B R I K E R Blad 108/ 119




Kabelforbindningstabell

F09_002
Kabelnamn +130-M1ME1WC1 Kabeltyp Signalkabel
Funktionstext Feeback servomotor Antal ledare Tvarsnitt Kabelldngd
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning frén Anslutning Ledare Mélbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A10+AS1/11.2 =A10+AS1-]JS1-Feedback BK =A10-M1ME1-Feedback =A10+AS1/11.2
Kabelnamn +130-M1ME1WP1 Kabeltyp Kraftkabel
Funktionstext Matning servomotor Antal ledare Tvarsnitt Kabellangd
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning fran Anslutning Ledare Mélbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A10+AS1/11.1 =A10+AS1-]S1-U BK =A10-M1ME1-U1 =A10+AS1/11.1
=A10+AS1/11.1 =A10+AS1-]S1-V BN =A10-M1ME1-V1 =A10+AS1/11.1
=A10+AS1/11.1 =A10+AS1-1S1-W GY =A10-M1ME1-W1 =A10+AS1/11.1
108 110
Datum | 2017-05-08 Kabelférbindningstabell +130-M1ME1WC1 =
Redigerare| Deltagare SMARTA  |+130-MiMEIWP1
Kontollerad N Blad 109
Andring Datum Namn Ursprung Erséttning for Ersatt av elektroautomatik FA B R I K E R Blad 109/ 119




Kabelforbindningstabell

F09_002
Kabelnamn +130-M1ME2WC1 Kabeltyp Signalkabel
Funktionstext Feeback servomotor Antal ledare Tvarsnitt Kabelldngd
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning frén Anslutning Ledare Mélbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A10+AS1/11.6 =A10+AS1-1S2-Feedback =A10-M1ME2-Feedback =A10+AS1/11.6
109 111
Datum | 2017-05-08 Kabelférbindningstabell +130-M1ME2WC1 =
Redigerare| Deltagare SMARTA
Kontollerad Py Blad 110
Andring Datum Namn Ursprung Erséttning for Ersatt av elektroautomatik FA B R I K E R Blad 110/ 119




Kabelforbindningstabell

F09_002
Kabelnamn +130-M1ME2WP1 Kabeltyp Kraftkabel
Funktionstext Matning servomotor Antal ledare Tvarsnitt Kabellangd
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning frén Anslutning Ledare Mélbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A10+AS1/11.5 =A10+AS1-1S2-U BK =A10-M1ME2-U1 =A10+AS1/11.5
=A10+AS1/11.5 =A10+AS1-1S2-V BN =A10-M1ME2-V1 =A10+AS1/11.5
=A10+AS1/11.6 =A10+AS1-1S2-W GY =A10-M1ME2-W1 =A10+AS1/11.6
110 112
Datum | 2017-05-08 Kabelférbindningstabell +130-M1ME2WP1 =
Redigerare| Deltagare SMARTA
Kontollerad Py Blad 111
Andring Datum Namn Ursprung Erséttning for Ersatt av elektroautomatik FA B R I K E R Blad 111/119
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Kabelférbindningstabell F09_ 002
Kabelnamn +130-SGOOWC1 Kabeltyp Signalkabel
Funktionstext Vibrationsmatare valslager Antal ledare 2 Tvarsnitt 0,34 Kabelldngd
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning frén Anslutning Ledare Mélbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A10/40.4 =A10-JX1-GND =A10-SG00-Black(Return) =A10/40.2
=A10/40.4 =A10-JX1-ANALOGS8 =A10-SG00-White(sensor ) =A10/40.2
Kabelnamn +130-SG01WC1 Kabeltyp Signalkabel
Funktionstext Vibrationsmatare valslager Antal ledare 2 Tvarsnitt 0,34 Kabellédngd
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning frén Anslutning Ledare Malbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A10/40.4 =A10-JX1-GND =A10-SG01-Black(Return) =A10/40.3 Vibrationsméatare valslager
=A10/40.4 =A10-JX1-ANALOG?7 =A10-SG01-White(sensor ) =A10/40.3
Kabelnamn +130-SG02WC1 Kabeltyp Signalkabel
Funktionstext Vibrationsmatare valslager Antal ledare 2 Tvarsnitt 0,34 Kabellangd
Funktionstext Blad / Kolumn Malbeteckning frén Anslutning Ledare Malbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A10/40.4 =A10-JX1-GND =A10-SG02-Black(Return) =A10/40.3
=A10/40.4 =A10-JX1-ANALOG6 =A10-SG02-White(sensor ) =A10/40.3
Kabelnamn +130-SGO3WC1 Kabeltyp Signalkabel
Funktionstext Vibrationsmatare valslager Antal ledare 2 Tvarsnitt 0,34 Kabelldngd
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning fran Anslutning Ledare Maélbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A10/40.5 =A10-JX1-GND =A10-SG03-Black(Return) =A10/40.4
=A10/40.5 =A10-JX1-ANALOG5 =A10-SG03-White(sensor ) =A10/40.4
Kabelnamn +130-SG04WC1 Kabeltyp Signalkabel
Funktionstext vibrationsmatare valsmotor Antal ledare 2 Tvarsnitt 0,34 Kabellangd
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning frén Anslutning Ledare Malbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A10/40.5 =A10-JX1-GND =A10-SG04-Black(Return) =A10/40.5
=A10/40.5 =A10-JX1-ANALOG4 =A10-SG04-White(sensor ) =A10/40.5
111 113
Datum | 2017-05-08 Kabelférbindningstabell +130-SGOOWC1 =
Redigerare| Deltagare SMARTA  |+130-SG01wC1 +130-5G02WC1
Kontollerad ) ;' | +130-SGO3WC1 +130-SG04WC1 Blad 112
Andring Datum Namn Ursprung Erséttning for Ersatt av elektroautomatik FA B R I K E R Blad 112 /119




Kabelforbindningstabell

F09_002
Kabelnamn +130-SGO5WC1 Kabeltyp Signalkabel
Funktionstext vibrationsmatare valsmotor Antal ledare 2 Tvarsnitt 0,34 Kabelldngd
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning frén Anslutning Ledare Mélbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A10/40.6 =A10-JX1-GND =A10-SG05-Black(Return) =A10/40.6
=A10/40.6 =A10-JX1-ANALOG3 =A10-SG05-White(sensor ) =A10/40.6
Kabelnamn +130-SG06WC1 Kabeltyp Signalkabel
Funktionstext vibrationsmatare flexlink Antal ledare 2 Tvarsnitt 0,34 Kabellangd
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning frén Anslutning Ledare Malbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A10/40.6 =A10-JX1-GND =A114+100-SG06-Black(Return) =A10/40.6
=A10/40.6 =A10-JX1-ANALOG2 =A11+100-SG06-White(sensor ) =A10/40.6
Kabelnamn +130-SG07WC1 Kabeltyp Signalkabel
Funktionstext vibrationsmatare Eton Antal ledare 2 Tvarsnitt 0,34 Kabellangd
Funktionstext Blad / Kolumn Malbeteckning frén Anslutning Ledare Malbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A10/40.6 =A10-JX1-GND =A11+120-SG02-Black(Return) =A10/40.7
=A10/40.6 =A10-JX1-ANALOG1 =A114+120-SG02-White(sensor ) =A10/40.7
112 114
Datum | 2017-05-08 Kabelférbindningstabell +130-SGO5WC1 =
Redigerare| Deltagare SMARTA  |+130-SG0sWC1 +130-5G07WC1
Kontollerad H Blad 113
Andring Datum Namn Ursprung Erséttning for Ersatt av elektroautomatik FA B R I K E R Blad 113/119




Kabelforbindningstabell

F09_002
Kabelnamn +140-AX1WC1 Kabeltyp PUR
Funktionstext I/0 stalldon Antal ledare 5 Tvarsnitt 0,34 Kabelldngd 0,6
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning frén Anslutning Ledare Mélbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
_ e . A1 . _ Bendamning manual: Stop input INO to IN3
=A10/45.4 =A10-AX1 0ouT4:1 BN =A10-JX2 X01:1 =A10/42.1 disabled/enable PLC: IN4_out
=A10/45.4 =A10-AX1 0uUT4:3 WH =A10-JX2 X01:3 =A10/42.2
=A10/45.4 =A10-AX1 0ouT4:4 BU =A10-JX2 X01:4 =A10/42.2
=A10/45.4 =A10-AX1 0uUT4:2 BK =A10-JX2 X01:2 =A10/42.2
=A10/45.4 =A10-AX1 0ouT4:5 GY =A10-JX2 X01:5 =A10/42.2
Kabelnamn +140-AX1WC2 Kabeltyp PUR
Funktionstext I/0 stalldon Antal ledare 5 Tvarsnitt 0,34 Kabellangd 0,6
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning fran Anslutning Ledare Mélbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
_ AN . _ ) . _ Bendmning manual: (INO)Limit Switch
=A10/45.2 =A10-AX1 0ouTO0:1 BN =A10-JXQ1 X01:1 =A10/43.1 ON/OFF PLC:INO_out
=A10/45.2 =A10-AX1 0ouUTO0:3 WH =A10-JXQ1 X01:3 =A10/43.2
SKF stélldon Kontakt fér matning och I/O =A10/45.2 =A10-AX1 ouT0:4 BU =A10-IJXQ1 X01:4 =A10/43.2
=A10/45.2 =A10-AX1 0uUTO0:2 BK =A10-JXQ1 X01:2 =A10/43.2
=A10/45.2 =A10-AX1 OuUTO0:5 GY =A10-JXQ1 X01:5 =A10/43.2
Kabelnamn +140-AX1WC3 Kabeltyp PUR
Funktionstext I/0 stalldon Antal ledare 5 Tvarsnitt 0,34 Kabellangd 0,6
Funktionstext Blad / Kolumn Malbeteckning frén Anslutning Ledare Malbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
_ e . e . _ I/O-link master: I/O-signaler stélldon via
=A10/45.3 =A10-AX1 OuUT1:1 BN =A10-JXQ1 X02:1 =A10/43.3 kopplingsskap A10-140AX1
=A10/45.3 =A10-AX1 OUT1:3 WH =A10-JXQ1 X02:3 =A10/43.3
=A10/45.3 =A10-AX1 OuUT1:4 BU =A10-JXQ1 X02:4 =A10/43.4
=A10/45.3 =A10-AX1 OUT1:2 BK =A10-JXQ1 X02:2 =A10/43.4
sKt"é’l’lz'(';;lgs'éda for matning och 1/0 av SKF —A10/45.3 —A10-AX1 OUT1:5 GY —A10-1XQ1 X02:5 —A10/43.4
Kabelnamn +140-AX1WC4 Kabeltyp PUR
Funktionstext I/0 stalldon Antal ledare 5 Tvarsnitt 0,34 Kabellangd 0,6
Funktionstext Blad / Kolumn Malbeteckning frén Anslutning Ledare Mélbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
_ e . e . _ Bendamning manual: (IN2)Position 1
=A10/45.8 =A10-AX1 ouT2:1 BN =A10-JXQ1 X03:1 =A10/43.5 PLC:IN2. out
113 115
Datum _ | 2017-05-08 Kabelférbindningstabell +140-AX1WC1 =
Redigerare] Deltagare SMARTA | +140-AX1WC2 +140-AX1WC3 +140-AX1WC4
Kontollerad H Blad 114
Andring Datum Namn Ursprung Erséttning for Ersatt av elektroautomatik FA B R I K E R Blad 114/ 119




0 | 1 2 3 4 5 7 8 9
Kabelforbindningstabell F09_002
Kabelnamn +140-AX1WC4 Kabeltyp PUR
Funktionstext I/0 stalldon Antal ledare 5 Tvarsnitt 0,34 Kabelldngd 0,6
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning frén Anslutning Ledare Mélbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A10/45.8 =A10-AX1 ouT2:3 WH =A10-IJXQ1 X03:3 =A10/43.5
=A10/45.8 =A10-AX1 ouT2:4 BU =A10-JXQ1 X03:4 =A10/43.5
=A10/45.8 =A10-AX1 ouT2:2 BK =A10-JXQ1 X03:2 =A10/43.5
=A10/45.8 =A10-AX1 OuUT2:5 GY =A10-JXQ1 X03:5 =A10/43.6
Kabelnamn +140-AX1WC5 Kabeltyp PUR
Funktionstext I/0 stalldon Antal ledare 5 Tvarsnitt 0,34 Kabellangd 0,6
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning frén Anslutning Ledare Malbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
_ AN . e . _ Bendmning manual: (IN3)Position 2
=A10/45.5 =A10-AX1 OuUT3:1 BN =A10-JXQ1 X04:1 =A10/43.7 PLC:IN3_out
=A10/45.5 =A10-AX1 OUT3:3 WH =A10-JXQ1 X04:3 =A10/43.7
=A10/45.5 =A10-AX1 OuUT3:4 BU =A10-JXQ1 X04:4 =A10/43.7
=A10/45.6 =A10-AX1 OUT3:2 BK =A10-JXQ1 X04:2 =A10/43.7
=A10/45.6 =A10-AX1 OUT3:5 GY =A10-JXQ1 X04:5 =A10/43.7
Kabelnamn +140-AX1WC6 Kabeltyp PUR
Funktionstext I/0 stalldon Antal ledare 5 Tvarsnitt 0,34 Kabellangd 0,6
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning frén Anslutning Ledare Malbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A10/45.1 =A10-AX1 IN1:1 BN =A10-IXI1 X1.0:1 =A10/44.1
=A10/45.1 =A10-AX1 IN1:3 WH =A10-JXI1 X1.0:3 =A10/44.2
=A10/45.1 =A10-AX1 IN1:4 BU =A10-JXI1 X1.0:4 =A10/44.2
=A10/45.1 =A10-AX1 IN1:2 BK =A10-JXI1 X1.0:2 =A10/44.2
=A10/45.1 =A10-AX1 IN1:5 GY =A10-JXI1 X1.0:5 =A10/44.2
Kabelnamn +140-AX1WC7 Kabeltyp PUR
Funktionstext I/0 stalldon Antal ledare 5 Tvarsnitt 0,34 Kabelldngd 0,6
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning frén Anslutning Ledare Mélbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
_ A1 . AN ) _ 1/0-Link Hub: DI fran stélldon via
=A10/45.6 =A10-AX1 IN2:1 BN =A10-IXI1 X1.1:1 =A10/44.3 kopplingsk3p A10-140AX1 PLC:
=A10/45.6 =A10-AX1 IN2:3 WH =A10-JXI1 X1.1:3 =A10/44.3
114 116
Datum _ | 2017-05-08 Kabelférbindningstabell +140-AX1WC4 =
Redigerare] Deltagare SMARTA | +140-AX1WC5 +140-AX1WC6 +140-AX1WC7
Kontollerad H Blad 115
Andring Datum Namn Ursprung Erséttning for Ersatt av elektroautomatik FA B R I K E R Blad 115/119




Kabelforbindningstabell

F09_002
Kabelnamn +140-AX1WC7 Kabeltyp PUR
Funktionstext I/0 stalldon Antal ledare 5 Tvarsnitt 0,34 Kabelldngd 0,6
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning frén Anslutning Ledare Mélbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A10/45.7 =A10-AX1 IN2:4 BU =A10-JXI1 X1.1:4 =A10/44.4
=A10/45.7 =A10-AX1 IN2:2 BK =A10-IXI1 X1.1:2 =A10/44.4
=A10/45.7 =A10-AX1 IN2:5 GY =A10-IXI1 X1.1:5 =A10/44.4
Kabelnamn +140-JX1WP1 Kabeltyp PUR
Funktionstext Matning AL1100 Antal ledare 4 Tvarsnitt 1,00 Kabellangd
Funktionstext Blad / Kolumn Malbeteckning frén Anslutning Ledare Malbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A10+AS1/29.1 =A10-JX1 X31:1 BN =A10-JX1A1 1 =A10+AS1/29.1
=A10+AS1/29.1 =A10-JX1 X31:2 WH =A10-JX1A1 2 =A10+AS1/29.1
=A10+AS1/29.1 =A10-JX1 X31:3 BU =A10-JX1A1 3 =A10+AS1/29.1
=A10+AS1/29.1 =A10-JX1 X31:4 BK =A10-JX1A1 4 =A10+AS1/29.1
Kabelnamn +140-JX2WP1 Kabeltyp PUR
Funktionstext Matning AL1100 Antal ledare 4 Tvarsnitt 1,00 Kabellangd 2
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning frén Anslutning Ledare Malbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A10+AS1/29.2 =A10-JX2 X31:1 BN =A10-JX2A1 1 =A10+AS1/29.2
=A10+AS1/29.3 =A10-JX2 X31:2 WH =A10-JX2A1 2 =A10+AS1/29.3
=A10+AS1/29.3 =A10-JX2 X31:3 BU =A10-JX2A1 3 =A10+AS1/29.3
=A10+AS1/29.3 =A10-JX2 X31:4 BK =A10-JX2A1 4 =A10+AS1/29.3
Kabelnamn +140-IXI1WC1 Kabeltyp PUR
Funktionstext 4xDI-Hub Antal ledare 3 Tvarsnitt 0,34 Kabellangd 2
Funktionstext Blad / Kolumn Malbeteckning frén Anslutning Ledare Mélbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
I/O-link master: Utmatning I/O-signaler stélldon . i . ; i
i X ) =A10/42.3 =A10-IX2 X02:1 BN =A10-IXI1 I0-Link:1 =A10/42.3 I/O-link master: Utmatning I/O-signaler
via koppllngsskép A10-140AX1 PLC: AL1100_10 stalldon via koppllngsskép A10-140AX1 PLC:
AL1100_10
=A10/42.3 =A10-JX2 X02:3 BU =A10-IXI1 I0-Link:3 =A10/42.4
=A10/42.4 =A10-JX2 X02:4 BK =A10-IXI1 I0-Link:4 =A10/42.4
115 117
Datum _ | 2017-05-08 Kabelférbindningstabell +140-AX1WC7 =
Redigerare| Deltagare SMARTA | +140-3X1WP1 +140-JX2WP1 +140-IXI1WC1
Kontollerad Blad 116

Andring

Datum Namn Ursprung Erséttning for

Ersatt av

elektroautomatik FA B R I K E R

Blad 116/119




Kabelforbindningstabell

F09_002
Kabelnamn +140-IJXQ1WP1 Kabeltyp PUR
Funktionstext Matning AL1100 Antal ledare 4 Tvarsnitt 1,00 Kabellangd
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning frén Anslutning Ledare Mélbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A10+AS1/29.4 =A10-JXQ1 X31:1 BN =A10-JXQ1A1 1 =A10+AS1/29.4
=A10+AS1/29.5 =A10-JXQ1 X31:2 WH =A10-JXQ1A1 2 =A10+AS1/29.5
=A10+AS1/29.5 =A10-JXQ1 X31:3 BU =A10-JXQ1A1 3 =A10+AS1/29.5
=A10+AS1/29.5 =A10-JXQ1 X31:4 BK =A10-JXQ1A1 4 =A10+AS1/29.5
116 118
Datum | 2017-05-08 Kabelférbindningstabell +140-JXQ1WP1 =
Redigerare| Deltagare SMARTA
Kontollerad Py Blad 117
Andring Datum Namn Ursprung Erséttning for Ersatt av elektroautomatik FA B R I K E R Blad 117 /119




Kabelforbindningstabell

F09_002
Kabelnamn +140-M1ME1WP1 Kabeltyp Kraftkabel
Funktionstext Matning motor ENP Antal ledare Tvarsnitt Kabellangd
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning frén Anslutning Ledare Mélbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A10+AS1/12.1 =A10+AS1-UE1-T1/U BK =A10-M1ME1 ul =A10+AS1/12.1
=A10+AS1/12.1 =A10+AS1-UE1-T2/V BN =A10-M1ME1 V1 =A10+AS1/12.1
=A10+AS1/12.1 =A10+AS1-UE1-T3/W GY =A10-M1ME1 w1 =A10+AS1/12.1
117 119
Datum | 2017-05-08 Kabelférbindningstabell +140-M1ME1WP1 =
Redigerare| Deltagare SMARTA
Kontollerad Py Blad 118
Andring Datum Namn Ursprung Erséttning for Ersatt av elektroautomatik FAB R I KE R Blad 118/ 119




2 3 4 5 6 7 8 9
Kabelforbindningstabell F09_ 002
Kabelnamn +140-OD1WP1 Kabeltyp PUR
Funktionstext kraftkabel Antal ledare 4 Tvarsnitt 0,25 Kabelldngd 0,3
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning frén Anslutning Ledare Mélbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A10+AS1/29.6 =A10-0OD1 1 BN =A10-OD1A1 1 =A10+AS1/29.6
=A10+AS1/29.6 =A10-0OD1 2 WH =A10-OD1A1 2 =A10+AS1/29.6
=A10+AS1/29.7 =A10-0OD1 3 BU =A10-OD1A1 3 =A10+AS1/29.7
=A10+AS1/29.7 =A10-0OD1 4 BK =A10-OD1A1 4 =A10+AS1/29.7
Kabelnamn +140-SGOOWC1 Kabeltyp PUR
Funktionstext Fotocell dverlamning produkt Antal ledare 3 Tvarsnitt 0,34 Kabellédngd 2
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning frén Anslutning Ledare Malbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A10/41.1 =A10-IX1 X01:1 BN =A10-SG00 1 =A10/41.1
=A10/41.2 =A10-IX1 X01:3 BU =A10-SG00 3 =A10/41.2
=A10/41.2 =A10-IX1 X01:4 BK =A10-SG00 4 =A10/41.2
Kabelnamn +140-SG01WC1 Kabeltyp PUR
Funktionstext Fotocell produkt pa vippa Antal ledare 3 Tvarsnitt 0,34 Kabellangd 2
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning frén Anslutning Ledare Malbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A10/41.3 =A10-IX1 X02:1 BN =A10-SG01 1 =A10/41.3
=A10/41.3 =A10-IX1 X02:3 BU =A10-SG01 3 =A10/41.3
I/O-Link master: Utmatning lagesgivare _ AN . A1 _ I/O-Link master: Utmatning lagesgivare
PLC:AL1100_03 =A10/41.4 =A10-IX1 X02:4 BK =A10-SG01 4 =A10/41.4 PLC:AL1100_03
Kabelnamn +140-SG02WC1 Kabeltyp PUR
Funktionstext Fotocell brevl&da full Antal ledare 3 Tvarsnitt 0,34 Kabellangd 2
Funktionstext Blad / Kolumn Mélbeteckning frén Anslutning Ledare Malbeteckning till Anslutning Blad / Kolumn Funktionstext
=A10/41.5 =A10-JX1 X03:1 BN =A10-SG02 1 =A10/41.5
=A10/41.5 =A10-IX1 X03:3 BU =A10-SG02 3 =A10/41.5
=A10/41.5 =A10-JX1 X03:4 BK =A10-SG02 4 =A10/41.5
118
Datum | 2017-05-08 Kabelférbindningstabell +140-OD1WP1 =
Redigerare| Deltagare SMARTA  |+140-sG00wC1 +140-SG01WC1
Kontollerad ) H +140-SG02WC1 Blad 119
Andring Datum Namn Ursprung Erséttning for Ersatt av elektroautomatik FA B R I KE R Blad 119/119
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	=A10+AS1/10.1


	-X1.8
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	=A10+AS1/10.1


	-X2.2
	Flerpolig
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	-R1
	Flerpolig
	=A10+AS1/8.6


	-R2
	Flerpolig
	=A10+AS1/8.6


	-U
	Flerpolig
	=A10+AS1/8.5


	-V
	Flerpolig
	=A10+AS1/8.5


	-0V
	Flerpolig
	=A10+AS1/8.7


	-W
	Flerpolig
	=A10+AS1/8.6




	JW
	-JW1
	Flerpolig
	=A10+AS1/14.4
	=A10+AS1/55.0
	=A10+AS1/57.6
	=A10+AS1/55.1
	=A10+AS1/57.7

	Skåpslayout
	=A10+AS1/6.1

	-0V
	Flerpolig
	=A10+AS1/14.5




	KX
	-KX1
	Flerpolig
	=A10+AS1/11.2

	Skåpslayout
	=A10+AS1/6.2

	-+
	Flerpolig
	=A10+AS1/11.3


	-L
	Flerpolig
	=A10+AS1/11.3


	-N
	Flerpolig
	=A10+AS1/11.3


	-PE
	Flerpolig
	=A10+AS1/11.3


	-0V
	Flerpolig
	=A10+AS1/11.3



	-KX2
	Flerpolig
	=A10+AS1/11.4
	=A10+AS1/57.5

	Skåpslayout
	=A10+AS1/6.3

	-Ethernet
	Flerpolig
	=A10+AS1/11.5


	-0V
	Flerpolig
	=A10+AS1/11.5



	-KX3
	Flerpolig
	=A10+AS1/11.6

	Skåpslayout
	=A10+AS1/6.3

	-USB
	Flerpolig
	=A10+AS1/11.7


	-0V
	Flerpolig
	=A10+AS1/11.7




	PE
	-PE
	Flerpolig
	PE    =A10+AS1/7.4
	PE    =A10+AS1/7.5
	=A10+AS1/7.4
	=A10+AS1/7.5



	QB
	-QB1
	Flerpolig
	1;2;3;4;5;6    =A10+AS1/7.0



	QI
	-QI1
	Flerpolig
	1/2;2/1;3/4;4/3    =A10+AS1/13.1

	Skåpslayout
	=A10+AS1/6.1



	UE
	-UE1
	Flerpolig
	=A10+AS1/9.1
	=A10+AS1/55.2
	=A10+AS1/55.3

	Skåpslayout
	=A10+AS1/6.2

	-DCOM2
	Flerpolig
	=A10+AS1/9.2


	-DGND
	Flerpolig
	=A10+AS1/9.2


	-DI1
	Flerpolig
	=A10+AS1/9.2


	-DI2
	Flerpolig
	=A10+AS1/9.2


	-L1
	Flerpolig
	=A10+AS1/9.1


	-L2
	Flerpolig
	=A10+AS1/9.1


	-L3
	Flerpolig
	=A10+AS1/9.1


	-PE
	Flerpolig
	=A10+AS1/9.1


	-S1
	Flerpolig
	=A10+AS1/9.3


	-S2
	Flerpolig
	=A10+AS1/9.3


	-S+
	Flerpolig
	=A10+AS1/9.3


	-SGND
	Flerpolig
	=A10+AS1/9.3


	-T1/U
	Flerpolig
	=A10+AS1/9.1


	-T2/V
	Flerpolig
	=A10+AS1/9.1


	-T3/W
	Flerpolig
	=A10+AS1/9.1



	-UE2
	Flerpolig
	=A10+AS1/9.5
	=A10+AS1/55.4
	=A10+AS1/55.5

	Skåpslayout
	=A10+AS1/6.2

	-DCOM2
	Flerpolig
	=A10+AS1/9.6


	-DGND
	Flerpolig
	=A10+AS1/9.6


	-DI1
	Flerpolig
	=A10+AS1/9.6


	-DI2
	Flerpolig
	=A10+AS1/9.6


	-L1
	Flerpolig
	=A10+AS1/9.5


	-L2
	Flerpolig
	=A10+AS1/9.5


	-L3
	Flerpolig
	=A10+AS1/9.5


	-PE
	Flerpolig
	=A10+AS1/9.6


	-S1
	Flerpolig
	=A10+AS1/9.7


	-S2
	Flerpolig
	=A10+AS1/9.7


	-S+
	Flerpolig
	=A10+AS1/9.7


	-SGND
	Flerpolig
	=A10+AS1/9.7


	-T1/U
	Flerpolig
	=A10+AS1/9.5


	-T2/V
	Flerpolig
	=A10+AS1/9.5


	-T3/W
	Flerpolig
	=A10+AS1/9.5




	XS
	-XS0
	Flerpolig
	1;2;PE    =A10+AS1/13.1


	-XS1
	Flerpolig
	1;2;PE    =A10+AS1/13.2


	-XS2
	Flerpolig
	1;2;PE    =A10+AS1/13.3




	+AS2
	JW
	-JW1
	Flerpolig
	=A10+AS1/57.8
	=A10+AS1/57.9



	SH
	-SH1
	Flerpolig
	=A10+AS1/17.1
	X1.1    =A10+AS1/17.1
	X1.2    =A10+AS1/17.1
	X1.3    =A10+AS1/17.1
	X1.4    =A10+AS1/17.2
	X1.5    =A10+AS1/17.2


	-SH2
	Flerpolig
	=A10+AS1/17.3
	1    =A10+AS1/17.3
	2    =A10+AS1/17.3
	3    =A10+AS1/17.3
	4    =A10+AS1/17.3
	5    =A10+AS1/17.4


	-SH3
	Flerpolig
	=A10+AS1/17.5
	1    =A10+AS1/17.5
	2    =A10+AS1/17.7
	3    =A10+AS1/17.6
	4    =A10+AS1/17.6
	5    =A10+AS1/17.5
	6    =A10+AS1/17.5
	7    =A10+AS1/17.7
	8    =A10+AS1/17.6


	-SH4
	Flerpolig
	=A10+AS1/17.8
	1    =A10+AS1/17.8
	2    =A10+AS1/17.8
	3    =A10+AS1/17.8
	4    =A10+AS1/17.8
	5    =A10+AS1/17.9
	+;-    =A10+AS1/17.8




	+100
	JX
	-JX1
	Flerpolig
	=A10+100/30.1
	=A10+AS1/22.1
	=A10+AS1/56.2
	=A10+AS1/56.3
	1    =A10+100/30.1
	2    =A10+100/30.2
	3    =A10+100/30.2
	4    =A10+100/30.2
	5    =A10+100/30.2
	1    =A10+100/30.3
	2    =A10+100/30.4
	3    =A10+100/30.3
	4    =A10+100/30.4
	5    =A10+100/30.4
	1    =A10+100/30.5
	2    =A10+100/30.5
	3    =A10+100/30.5
	4    =A10+100/30.5
	5    =A10+100/30.6
	1    =A10+100/30.7
	2    =A10+100/30.7
	3    =A10+100/30.7
	4    =A10+100/30.7
	5    =A10+100/30.7
	1    =A10+AS1/22.2
	2    =A10+AS1/22.2
	3    =A10+AS1/22.2
	4    =A10+AS1/22.2


	-JX1A1
	Flerpolig
	=A10+AS1/22.1
	1    =A10+AS1/22.2
	2    =A10+AS1/22.2
	3    =A10+AS1/22.2
	4    =A10+AS1/22.2
	+    =A10+AS1/22.1
	-    =A10+AS1/22.1
	+    =A10+AS1/22.2
	-    =A10+AS1/22.2



	OD
	-OD1
	Flerpolig
	=A10+AS1/22.3
	=A10+AS1/57.3
	1    =A10+AS1/22.3
	2    =A10+AS1/22.4
	3    =A10+AS1/22.4
	4    =A10+AS1/22.4
	5    =A10+AS1/22.4
	6    =A10+AS1/22.4
	7    =A10+AS1/22.4
	8    =A10+AS1/22.5


	-OD1A1
	Flerpolig
	=A10+AS1/22.3
	1    =A10+AS1/22.3
	2    =A10+AS1/22.4
	3    =A10+AS1/22.4
	4    =A10+AS1/22.4
	+    =A10+AS1/22.3
	-    =A10+AS1/22.3
	+    =A10+AS1/22.4
	-    =A10+AS1/22.4



	SG
	-SG00
	Flerpolig
	=A10+100/30.1
	1    =A10+100/30.1
	3    =A10+100/30.2
	4    =A10+100/30.2


	-SG01
	Flerpolig
	=A10+100/30.3
	1    =A10+100/30.3
	3    =A10+100/30.3
	4    =A10+100/30.4




	+110
	BF
	-BF1
	Flerpolig
	=A10+110/31.1
	1    =A10+110/31.1
	2    =A10+110/31.2
	3    =A10+110/31.2
	4    =A10+110/31.2



	BP
	-BP1
	Flerpolig
	=A10+110/31.3
	1    =A10+110/31.3
	2    =A10+110/31.4
	3    =A10+110/31.3
	4    =A10+110/31.4



	JX
	-JX1
	Flerpolig
	=A10+110/31.1
	=A10+AS1/23.3
	=A10+AS1/56.5
	=A10+AS1/56.6
	1    =A10+110/31.1
	2    =A10+110/31.2
	3    =A10+110/31.2
	4    =A10+110/31.2
	5    =A10+110/31.2
	1    =A10+110/31.3
	2    =A10+110/31.4
	3    =A10+110/31.3
	4    =A10+110/31.4
	5    =A10+110/31.4
	1    =A10+110/31.5
	2    =A10+110/31.5
	3    =A10+110/31.5
	4    =A10+110/31.5
	5    =A10+110/31.6
	1    =A10+110/31.7
	2    =A10+110/31.7
	3    =A10+110/31.7
	4    =A10+110/31.7
	5    =A10+110/31.7
	1    =A10+AS1/23.3
	2    =A10+AS1/23.4
	3    =A10+AS1/23.4
	4    =A10+AS1/23.4


	-JX1A1
	Flerpolig
	=A10+AS1/23.3
	1    =A10+AS1/23.3
	2    =A10+AS1/23.4
	3    =A10+AS1/23.4
	4    =A10+AS1/23.4
	+    =A10+AS1/23.3
	-    =A10+AS1/23.3
	+    =A10+AS1/23.4
	-    =A10+AS1/23.4



	PR
	-PR1
	Flerpolig
	=A10+AS1/12.8
	=A10+AS1/57.5
	GND    =A10+AS1/12.8
	L+    =A10+AS1/12.8

	-Ethernet
	Flerpolig
	=A10+AS1/12.9




	RE
	-RE1
	Flerpolig
	=A10+AS1/23.0
	=A10+AS1/57.6
	1    =A10+AS1/23.1
	2    =A10+AS1/23.1
	3    =A10+AS1/23.1
	4    =A10+AS1/23.1
	5    =A10+AS1/23.2
	6    =A10+AS1/23.2
	7    =A10+AS1/23.2
	8    =A10+AS1/23.2


	-RE1A1
	Flerpolig
	=A10+AS1/23.1
	1    =A10+AS1/23.1
	2    =A10+AS1/23.1
	3    =A10+AS1/23.1
	4    =A10+AS1/23.1
	+    =A10+AS1/23.1
	-    =A10+AS1/23.1



	SP
	-SP1
	Flerpolig
	=A10+110/31.5
	1    =A10+110/31.5
	2    =A10+110/31.5
	3    =A10+110/31.5
	4    =A10+110/31.5




	+120
	AX
	-AX1
	Flerpolig
	=A10+120/36.0
	GND    =A10+120/36.0
	GND    =A10+120/36.9
	UL    =A10+120/36.0
	UL    =A10+120/36.9
	UP    =A10+120/36.0
	UP    =A10+120/36.9
	1    =A10+120/36.1
	2    =A10+120/36.1
	3    =A10+120/36.1
	4    =A10+120/36.1
	5    =A10+120/36.1
	1    =A10+120/36.7
	2    =A10+120/36.7
	3    =A10+120/36.7
	4    =A10+120/36.7
	5    =A10+120/36.7
	1    =A10+120/36.3
	2    =A10+120/36.3
	3    =A10+120/36.3
	4    =A10+120/36.2
	5    =A10+120/36.2
	6    =A10+120/36.3
	7    =A10+120/36.3
	8    =A10+120/36.4
	9    =A10+120/36.4
	10    =A10+120/36.4
	11    =A10+120/36.4
	12    =A10+120/36.3
	1    =A10+120/36.2
	2    =A10+120/36.2
	3    =A10+120/36.2
	4    =A10+120/36.3
	5    =A10+120/36.4
	1    =A10+120/36.8
	2    =A10+120/36.8
	3    =A10+120/36.8
	4    =A10+120/36.8
	5    =A10+120/36.8
	1    =A10+120/36.5
	2    =A10+120/36.6
	3    =A10+120/36.6
	4    =A10+120/36.6
	5    =A10+120/36.6
	1    =A10+120/36.4
	2    =A10+120/36.5
	3    =A10+120/36.4
	4    =A10+120/36.4
	5    =A10+120/36.5



	JX
	-JX1
	Flerpolig
	=A10+120/32.1
	=A10+AS1/24.0
	=A10+AS1/56.2
	=A10+AS1/56.3
	1    =A10+120/32.1
	2    =A10+120/32.2
	3    =A10+120/32.2
	4    =A10+120/32.2
	5    =A10+120/32.2
	1    =A10+120/32.3
	2    =A10+120/32.4
	3    =A10+120/32.3
	4    =A10+120/32.4
	5    =A10+120/32.4
	1    =A10+120/32.5
	2    =A10+120/32.5
	3    =A10+120/32.5
	4    =A10+120/32.5
	5    =A10+120/32.6
	1    =A10+120/32.7
	2    =A10+120/32.7
	3    =A10+120/32.7
	4    =A10+120/32.7
	5    =A10+120/32.7
	1    =A10+AS1/24.1
	2    =A10+AS1/24.1
	3    =A10+AS1/24.1
	4    =A10+AS1/24.1


	-JX1A1
	Flerpolig
	=A10+AS1/24.1
	1    =A10+AS1/24.1
	2    =A10+AS1/24.1
	3    =A10+AS1/24.1
	4    =A10+AS1/24.1
	+    =A10+AS1/24.1
	-    =A10+AS1/24.1


	-JX2
	Flerpolig
	=A10+120/33.1
	=A10+AS1/24.2
	=A10+AS1/56.4
	=A10+AS1/56.5
	1    =A10+120/33.1
	2    =A10+120/33.2
	3    =A10+120/33.2
	4    =A10+120/33.2
	5    =A10+120/33.2
	1    =A10+120/33.3
	2    =A10+120/33.4
	3    =A10+120/33.3
	4    =A10+120/33.4
	5    =A10+120/33.4
	1    =A10+120/33.5
	2    =A10+120/33.5
	3    =A10+120/33.5
	4    =A10+120/33.5
	5    =A10+120/33.6
	1    =A10+120/33.7
	2    =A10+120/33.7
	3    =A10+120/33.7
	4    =A10+120/33.7
	5    =A10+120/33.7
	1    =A10+AS1/24.3
	2    =A10+AS1/24.3
	3    =A10+AS1/24.3
	4    =A10+AS1/24.3


	-JX2A1
	Flerpolig
	=A10+AS1/24.2
	1    =A10+AS1/24.3
	2    =A10+AS1/24.3
	3    =A10+AS1/24.3
	4    =A10+AS1/24.3
	+    =A10+AS1/24.2
	-    =A10+AS1/24.2
	+    =A10+AS1/24.3
	-    =A10+AS1/24.3



	JXI
	-JXI1
	Flerpolig
	=A10+120/32.6
	=A10+120/35.1
	1    =A10+120/32.7
	2    =A10+120/32.7
	3    =A10+120/32.7
	4    =A10+120/32.7
	1    =A10+120/35.1
	2    =A10+120/35.2
	3    =A10+120/35.2
	4    =A10+120/35.2
	5    =A10+120/35.2
	1    =A10+120/35.3
	2    =A10+120/35.4
	3    =A10+120/35.3
	4    =A10+120/35.4
	5    =A10+120/35.4
	1    =A10+120/35.5
	2    =A10+120/35.5
	3    =A10+120/35.5
	4    =A10+120/35.5
	5    =A10+120/35.6
	1    =A10+120/35.7
	2    =A10+120/35.7
	3    =A10+120/35.7
	4    =A10+120/35.7
	5    =A10+120/35.7



	JXQ
	-JXQ1
	Flerpolig
	=A10+120/34.1
	=A10+AS1/24.4
	=A10+AS1/56.6
	=A10+AS1/56.7
	1    =A10+120/34.1
	2    =A10+120/34.2
	3    =A10+120/34.2
	4    =A10+120/34.2
	5    =A10+120/34.2
	1    =A10+120/34.3
	2    =A10+120/34.4
	3    =A10+120/34.3
	4    =A10+120/34.4
	5    =A10+120/34.4
	1    =A10+120/34.5
	2    =A10+120/34.5
	3    =A10+120/34.5
	4    =A10+120/34.5
	5    =A10+120/34.6
	1    =A10+120/34.7
	2    =A10+120/34.7
	3    =A10+120/34.7
	4    =A10+120/34.7
	5    =A10+120/34.7
	1    =A10+AS1/24.4
	2    =A10+AS1/24.5
	3    =A10+AS1/24.5
	4    =A10+AS1/24.5


	-JXQ1A1
	Flerpolig
	=A10+AS1/24.4
	1    =A10+AS1/24.4
	2    =A10+AS1/24.5
	3    =A10+AS1/24.5
	4    =A10+AS1/24.5
	+    =A10+AS1/24.4
	-    =A10+AS1/24.4
	+    =A10+AS1/24.5
	-    =A10+AS1/24.5



	M
	-M2ME1
	Flerpolig
	=A10+120/36.2

	-GND
	Flerpolig
	=A10+120/36.3


	-IN0
	Flerpolig
	=A10+120/36.3


	-IN1
	Flerpolig
	=A10+120/36.3


	-IN2
	Flerpolig
	=A10+120/36.4


	-IN3-AI+
	Flerpolig
	=A10+120/36.4


	-IN4-AI-
	Flerpolig
	=A10+120/36.4


	-OUT1
	Flerpolig
	=A10+120/36.3


	-OUT2
	Flerpolig
	=A10+120/36.4


	-U-Logic
	Flerpolig
	=A10+120/36.2


	-U-Power
	Flerpolig
	=A10+120/36.2
	=A10+120/36.3




	SG
	-SG00
	Flerpolig
	=A10+120/32.1
	1    =A10+120/32.1
	3    =A10+120/32.2
	4    =A10+120/32.2


	-SG01
	Flerpolig
	=A10+120/32.3
	1    =A10+120/32.3
	3    =A10+120/32.3
	4    =A10+120/32.4


	-SG02
	Flerpolig
	=A10+120/33.1
	1    =A10+120/33.1
	3    =A10+120/33.2
	4    =A10+120/33.2
	=A10+120/33.2




	+130
	JW
	-JW1
	Flerpolig
	=A10+AS1/25.1
	=A10+AS1/56.8
	=A10+AS1/57.0
	=A10+AS1/56.9
	=A10+AS1/57.1

	-0V
	Flerpolig
	=A10+AS1/25.2



	-JW1A1
	Flerpolig
	=A10+AS1/25.1
	1    =A10+AS1/25.1
	2    =A10+AS1/25.1
	3    =A10+AS1/25.2
	4    =A10+AS1/25.2
	+    =A10+AS1/25.1
	-    =A10+AS1/25.1
	+    =A10+AS1/25.2
	-    =A10+AS1/25.2



	JX
	-JX1
	Flerpolig
	=A10+130/37.2
	=A10+AS1/25.3

	-+
	Flerpolig
	=A10+AS1/25.3
	=A10+130/37.3


	-ANALOG1
	Flerpolig
	=A10+130/37.6


	-ANALOG2
	Flerpolig
	=A10+130/37.6


	-ANALOG3
	Flerpolig
	=A10+130/37.6


	-ANALOG4
	Flerpolig
	=A10+130/37.5


	-ANALOG5
	Flerpolig
	=A10+130/37.5


	-ANALOG6
	Flerpolig
	=A10+130/37.4


	-ANALOG7
	Flerpolig
	=A10+130/37.4


	-ANALOG8
	Flerpolig
	=A10+130/37.4


	-CAN_H
	Flerpolig
	=A10+130/37.5


	-CAN_L
	Flerpolig
	=A10+130/37.5


	-DIG1_PWR
	Flerpolig
	=A10+130/37.5


	-DIG1_SIG
	Flerpolig
	=A10+130/37.5


	-DIG2_PWR
	Flerpolig
	=A10+130/37.5


	-DIG2_SIG
	Flerpolig
	=A10+130/37.5


	-GND
	Flerpolig
	=A10+130/37.4
	=A10+130/37.5
	=A10+130/37.6


	-RELAY_24V
	Flerpolig
	=A10+130/37.3


	-RELAY_A
	Flerpolig
	=A10+130/37.3


	-RELAY_B
	Flerpolig
	=A10+130/37.3


	-RELAY_SYS
	Flerpolig
	=A10+130/37.3


	-RS485_A
	Flerpolig
	=A10+130/37.5


	-RS485_B
	Flerpolig
	=A10+130/37.5



	-JX1A1
	Flerpolig
	=A10+AS1/25.3
	1    =A10+AS1/25.3
	2    =A10+AS1/25.3
	3    =A10+AS1/25.3
	4    =A10+AS1/25.4
	+    =A10+AS1/25.3
	-    =A10+AS1/25.3
	+    =A10+AS1/25.4
	-    =A10+AS1/25.4



	M
	-M1ME1
	Flerpolig
	=A10+AS1/8.1

	-Feedback
	Flerpolig
	=A10+AS1/8.2


	-U1
	Flerpolig
	=A10+AS1/8.1


	-V1
	Flerpolig
	=A10+AS1/8.1


	-W1
	Flerpolig
	=A10+AS1/8.1



	-M1ME2
	Flerpolig
	=A10+AS1/8.5

	-Feedback
	Flerpolig
	=A10+AS1/8.6


	-U1
	Flerpolig
	=A10+AS1/8.5


	-V1
	Flerpolig
	=A10+AS1/8.5


	-W1
	Flerpolig
	=A10+AS1/8.6




	SG
	-SG00
	Flerpolig
	=A10+130/37.2

	-Black(Return)
	Flerpolig
	=A10+130/37.2


	-Drain(Open)
	Flerpolig
	=A10+130/37.2


	-Screen
	Flerpolig
	=A10+130/37.2


	-White(sensor )
	Flerpolig
	=A10+130/37.2



	-SG01
	Flerpolig
	=A10+130/37.2

	-Black(Return)
	Flerpolig
	=A10+130/37.3


	-Drain(Open)
	Flerpolig
	=A10+130/37.2


	-Screen
	Flerpolig
	=A10+130/37.3


	-White(sensor )
	Flerpolig
	=A10+130/37.3



	-SG02
	Flerpolig
	=A10+130/37.3

	-Black(Return)
	Flerpolig
	=A10+130/37.3


	-Drain(Open)
	Flerpolig
	=A10+130/37.3


	-Screen
	Flerpolig
	=A10+130/37.4


	-White(sensor )
	Flerpolig
	=A10+130/37.3



	-SG03
	Flerpolig
	=A10+130/37.4

	-Black(Return)
	Flerpolig
	=A10+130/37.4


	-Drain(Open)
	Flerpolig
	=A10+130/37.4


	-Screen
	Flerpolig
	=A10+130/37.4


	-White(sensor )
	Flerpolig
	=A10+130/37.4



	-SG04
	Flerpolig
	=A10+130/37.5

	-Black(Return)
	Flerpolig
	=A10+130/37.5


	-Drain(Open)
	Flerpolig
	=A10+130/37.5


	-Screen
	Flerpolig
	=A10+130/37.5


	-White(sensor )
	Flerpolig
	=A10+130/37.5



	-SG05
	Flerpolig
	=A10+130/37.5

	-Black(Return)
	Flerpolig
	=A10+130/37.6


	-Drain(Open)
	Flerpolig
	=A10+130/37.5


	-Screen
	Flerpolig
	=A10+130/37.6


	-White(sensor )
	Flerpolig
	=A10+130/37.6





	+140
	AX
	-AX1
	Flerpolig
	=A10+140/42.0
	GND    =A10+140/42.0
	GND    =A10+140/42.9
	UL    =A10+140/42.0
	UL    =A10+140/42.9
	UP    =A10+140/42.0
	UP    =A10+140/42.9
	1    =A10+140/42.1
	2    =A10+140/42.1
	3    =A10+140/42.1
	4    =A10+140/42.1
	5    =A10+140/42.1
	1    =A10+140/42.6
	2    =A10+140/42.7
	3    =A10+140/42.6
	4    =A10+140/42.7
	5    =A10+140/42.7
	1    =A10+140/42.3
	2    =A10+140/42.3
	3    =A10+140/42.3
	4    =A10+140/42.2
	5    =A10+140/42.2
	6    =A10+140/42.2
	7    =A10+140/42.2
	8    =A10+140/42.3
	9    =A10+140/42.4
	10    =A10+140/42.4
	11    =A10+140/42.4
	12    =A10+140/42.3
	1    =A10+140/42.2
	2    =A10+140/42.2
	3    =A10+140/42.2
	4    =A10+140/42.3
	5    =A10+140/42.3
	1    =A10+140/42.8
	2    =A10+140/42.8
	3    =A10+140/42.8
	4    =A10+140/42.8
	5    =A10+140/42.8
	1    =A10+140/42.5
	2    =A10+140/42.6
	3    =A10+140/42.5
	4    =A10+140/42.5
	5    =A10+140/42.6
	1    =A10+140/42.4
	2    =A10+140/42.4
	3    =A10+140/42.4
	4    =A10+140/42.4
	5    =A10+140/42.4



	JX
	-JX1
	Flerpolig
	=A10+140/38.1
	=A10+AS1/26.0
	=A10+AS1/56.2
	=A10+AS1/56.3
	1    =A10+140/38.1
	2    =A10+140/38.2
	3    =A10+140/38.2
	4    =A10+140/38.2
	5    =A10+140/38.2
	1    =A10+140/38.3
	2    =A10+140/38.4
	3    =A10+140/38.3
	4    =A10+140/38.4
	5    =A10+140/38.4
	1    =A10+140/38.5
	2    =A10+140/38.5
	3    =A10+140/38.5
	4    =A10+140/38.5
	5    =A10+140/38.6
	1    =A10+140/38.7
	2    =A10+140/38.7
	3    =A10+140/38.7
	4    =A10+140/38.7
	5    =A10+140/38.7
	1    =A10+AS1/26.1
	2    =A10+AS1/26.1
	3    =A10+AS1/26.1
	4    =A10+AS1/26.1


	-JX1A1
	Flerpolig
	=A10+AS1/26.0
	1    =A10+AS1/26.1
	2    =A10+AS1/26.1
	3    =A10+AS1/26.1
	4    =A10+AS1/26.1
	+    =A10+AS1/26.1
	-    =A10+AS1/26.1


	-JX2
	Flerpolig
	=A10+140/39.1
	=A10+AS1/26.2
	=A10+AS1/56.4
	=A10+AS1/56.5
	1    =A10+140/39.1
	2    =A10+140/39.2
	3    =A10+140/39.2
	4    =A10+140/39.2
	5    =A10+140/39.2
	1    =A10+140/39.3
	2    =A10+140/39.4
	3    =A10+140/39.3
	4    =A10+140/39.4
	5    =A10+140/39.4
	1    =A10+140/39.5
	2    =A10+140/39.5
	3    =A10+140/39.5
	4    =A10+140/39.5
	5    =A10+140/39.6
	1    =A10+140/39.7
	2    =A10+140/39.7
	3    =A10+140/39.7
	4    =A10+140/39.7
	5    =A10+140/39.7
	1    =A10+AS1/26.2
	2    =A10+AS1/26.3
	3    =A10+AS1/26.3
	4    =A10+AS1/26.3


	-JX2A1
	Flerpolig
	=A10+AS1/26.2
	1    =A10+AS1/26.2
	2    =A10+AS1/26.3
	3    =A10+AS1/26.3
	4    =A10+AS1/26.3
	+    =A10+AS1/26.2
	-    =A10+AS1/26.2
	+    =A10+AS1/26.3
	-    =A10+AS1/26.3



	JXI
	-JXI1
	Flerpolig
	=A10+140/39.3
	=A10+140/41.1
	1    =A10+140/39.3
	2    =A10+140/39.3
	3    =A10+140/39.4
	4    =A10+140/39.4
	1    =A10+140/41.1
	2    =A10+140/41.2
	3    =A10+140/41.2
	4    =A10+140/41.2
	5    =A10+140/41.2
	1    =A10+140/41.3
	2    =A10+140/41.4
	3    =A10+140/41.3
	4    =A10+140/41.4
	5    =A10+140/41.4
	1    =A10+140/41.5
	2    =A10+140/41.5
	3    =A10+140/41.5
	4    =A10+140/41.5
	5    =A10+140/41.6
	1    =A10+140/41.7
	2    =A10+140/41.7
	3    =A10+140/41.7
	4    =A10+140/41.7
	5    =A10+140/41.7



	JXQ
	-JXQ1
	Flerpolig
	=A10+140/40.1
	=A10+AS1/26.4
	=A10+AS1/56.6
	=A10+AS1/56.7
	1    =A10+140/40.1
	2    =A10+140/40.2
	3    =A10+140/40.2
	4    =A10+140/40.2
	5    =A10+140/40.2
	1    =A10+140/40.3
	2    =A10+140/40.4
	3    =A10+140/40.3
	4    =A10+140/40.4
	5    =A10+140/40.4
	1    =A10+140/40.5
	2    =A10+140/40.5
	3    =A10+140/40.5
	4    =A10+140/40.5
	5    =A10+140/40.6
	1    =A10+140/40.7
	2    =A10+140/40.7
	3    =A10+140/40.7
	4    =A10+140/40.7
	5    =A10+140/40.7
	1    =A10+AS1/26.4
	2    =A10+AS1/26.5
	3    =A10+AS1/26.5
	4    =A10+AS1/26.5


	-JXQ1A1
	Flerpolig
	=A10+AS1/26.4
	1    =A10+AS1/26.4
	2    =A10+AS1/26.5
	3    =A10+AS1/26.5
	4    =A10+AS1/26.5
	+    =A10+AS1/26.4
	-    =A10+AS1/26.4
	+    =A10+AS1/26.5
	-    =A10+AS1/26.5



	M
	-M1ME1
	Flerpolig
	U1;V1;W1;PE    =A10+AS1/9.1


	-M2ME1
	Flerpolig
	=A10+140/42.2

	-GND
	Flerpolig
	=A10+140/42.2
	=A10+140/42.3


	-IN0
	Flerpolig
	=A10+140/42.3


	-IN1
	Flerpolig
	=A10+140/42.3


	-IN2
	Flerpolig
	=A10+140/42.4


	-IN3-AI+
	Flerpolig
	=A10+140/42.4


	-IN4-AI-
	Flerpolig
	=A10+140/42.3


	-OUT1
	Flerpolig
	=A10+140/42.3


	-OUT2
	Flerpolig
	=A10+140/42.4


	-U-Logic
	Flerpolig
	=A10+140/42.2


	-U-Power
	Flerpolig
	=A10+140/42.2




	OD
	-OD1
	Flerpolig
	=A10+AS1/26.6
	=A10+AS1/57.3
	1    =A10+AS1/26.6
	2    =A10+AS1/26.6
	3    =A10+AS1/26.7
	4    =A10+AS1/26.7
	5    =A10+AS1/26.7
	6    =A10+AS1/26.7
	7    =A10+AS1/26.7
	8    =A10+AS1/26.8


	-OD1A1
	Flerpolig
	=A10+AS1/26.6
	1    =A10+AS1/26.6
	2    =A10+AS1/26.6
	3    =A10+AS1/26.7
	4    =A10+AS1/26.7
	+    =A10+AS1/26.6
	-    =A10+AS1/26.6
	+    =A10+AS1/26.7
	-    =A10+AS1/26.7



	SG
	-SG00
	Flerpolig
	=A10+140/38.1
	1    =A10+140/38.1
	3    =A10+140/38.2
	4    =A10+140/38.2


	-SG01
	Flerpolig
	=A10+140/38.3
	1    =A10+140/38.3
	3    =A10+140/38.3
	4    =A10+140/38.4


	-SG02
	Flerpolig
	=A10+140/38.5
	1    =A10+140/38.5
	3    =A10+140/38.5
	4    =A10+140/38.5




	+AS1.24V
	AS
	-AS2
	-PW1
	Flerpolig
	=A10+AS1/21.1


	-PW2
	Flerpolig
	=A10+AS1/21.2


	-PW7
	Flerpolig
	=A10+AS1/21.4




	DL
	-DL1
	Flerpolig
	=A10+AS1/11.1



	JS
	-JS1
	Flerpolig
	=A10+AS1/8.2


	-JS2
	Flerpolig
	=A10+AS1/8.6



	JW
	-JW1
	Flerpolig
	=A10+AS1/14.5



	KX
	-KX1
	Flerpolig
	=A10+AS1/11.3


	-KX2
	Flerpolig
	=A10+AS1/11.5


	-KX3
	Flerpolig
	=A10+AS1/11.7



	UE
	-UE1
	Flerpolig
	=A10+AS1/9.2


	-UE2
	Flerpolig
	=A10+AS1/9.6




	+130.24V
	JW
	-JW1
	Flerpolig
	=A10+AS1/25.1





	=A11
	+100
	JX
	-JX1
	Flerpolig
	=A11+100/46.1
	=A10+AS1/27.1
	=A10+AS1/55.4
	1    =A11+100/46.1
	2    =A11+100/46.2
	3    =A11+100/46.2
	4    =A11+100/46.2
	5    =A11+100/46.2
	1    =A11+100/46.3
	2    =A11+100/46.4
	3    =A11+100/46.3
	4    =A11+100/46.4
	5    =A11+100/46.4
	1    =A11+100/46.5
	2    =A11+100/46.5
	3    =A11+100/46.5
	4    =A11+100/46.5
	5    =A11+100/46.6
	1    =A11+100/46.7
	2    =A11+100/46.7
	3    =A11+100/46.7
	4    =A11+100/46.7
	5    =A11+100/46.7
	1    =A10+AS1/27.1
	2    =A10+AS1/27.1
	3    =A10+AS1/27.1
	4    =A10+AS1/27.2
	=A10+AS1/55.5


	-JX1A1
	Flerpolig
	=A10+AS1/27.1
	1    =A10+AS1/27.1
	2    =A10+AS1/27.1
	3    =A10+AS1/27.1
	4    =A10+AS1/27.2
	+    =A10+AS1/27.1
	-    =A10+AS1/27.1
	+    =A10+AS1/27.2
	-    =A10+AS1/27.2


	-JX2
	Flerpolig
	=A11+100/45.1
	=A10+AS1/27.2
	=A10+AS1/55.6
	1    =A11+100/45.1
	2    =A11+100/45.2
	3    =A11+100/45.2
	4    =A11+100/45.2
	5    =A11+100/45.2
	1    =A11+100/45.3
	2    =A11+100/45.4
	3    =A11+100/45.3
	4    =A11+100/45.4
	5    =A11+100/45.4
	1    =A11+100/45.5
	2    =A11+100/45.5
	3    =A11+100/45.5
	4    =A11+100/45.5
	5    =A11+100/45.6
	1    =A11+100/45.7
	2    =A11+100/45.7
	3    =A11+100/45.7
	4    =A11+100/45.7
	5    =A11+100/45.7
	1    =A10+AS1/27.3
	2    =A10+AS1/27.3
	3    =A10+AS1/27.3
	4    =A10+AS1/27.3
	=A10+AS1/55.7


	-JX2A1
	Flerpolig
	=A10+AS1/27.3
	1    =A10+AS1/27.3
	2    =A10+AS1/27.3
	3    =A10+AS1/27.3
	4    =A10+AS1/27.3
	+    =A10+AS1/27.3
	-    =A10+AS1/27.3



	JXI
	-JXI1
	Flerpolig
	=A11+100/44.1
	=A11+100/46.6
	1    =A11+100/46.7
	2    =A11+100/46.7
	3    =A11+100/46.7
	4    =A11+100/46.7
	1    =A11+100/44.1
	2    =A11+100/44.2
	3    =A11+100/44.2
	4    =A11+100/44.2
	5    =A11+100/44.2
	1    =A11+100/44.3
	2    =A11+100/44.4
	3    =A11+100/44.3
	4    =A11+100/44.4
	5    =A11+100/44.4
	1    =A11+100/44.5
	2    =A11+100/44.5
	3    =A11+100/44.5
	4    =A11+100/44.5
	5    =A11+100/44.6
	1    =A11+100/44.7
	2    =A11+100/44.7
	3    =A11+100/44.7
	4    =A11+100/44.7
	5    =A11+100/44.7



	M
	-M1ME1
	Flerpolig
	U1;V1;W1;PE    =A10+AS1/9.5


	-M2A1SG03
	Flerpolig
	=A11+100/44.1
	1    =A11+100/44.1
	3    =A11+100/44.1
	4    =A11+100/44.1


	-M2A2SG04
	Flerpolig
	=A11+100/44.2
	1    =A11+100/44.3
	3    =A11+100/44.3
	4    =A11+100/44.3


	-M2A3SG05
	Flerpolig
	=A11+100/44.4
	1    =A11+100/44.4
	3    =A11+100/44.5
	4    =A11+100/44.4


	-M2A4SG06
	Flerpolig
	=A11+100/44.6
	1    =A11+100/44.6
	3    =A11+100/44.6
	4    =A11+100/44.6



	SG
	-SG00
	Flerpolig
	=A11+100/46.1
	1    =A11+100/46.1
	3    =A11+100/46.2
	4    =A11+100/46.2


	-SG01
	Flerpolig
	=A11+100/46.3
	1    =A11+100/46.3
	3    =A11+100/46.3
	4    =A11+100/46.4


	-SG02
	Flerpolig
	=A11+100/46.5
	1    =A11+100/46.5
	3    =A11+100/46.5
	4    =A11+100/46.5


	-SG06
	Flerpolig
	=A10+130/37.6

	-Black(Return)
	Flerpolig
	=A10+130/37.6


	-Drain(Open)
	Flerpolig
	=A10+130/37.6


	-Screen
	Flerpolig
	=A10+130/37.6


	-White(sensor )
	Flerpolig
	=A10+130/37.6




	VE
	-VE1
	Flerpolig
	=A11+100/43.1
	=A10+AS1/55.8
	FE    =A11+100/43.2
	=A10+AS1/55.9
	1    =A11+100/43.1
	2    =A11+100/43.1
	3    =A11+100/43.2
	4    =A11+100/43.2




	+110
	AX
	-AX1
	Flerpolig
	=A11+110/54.0
	UL    =A11+110/54.0
	UL    =A11+110/54.9
	UP    =A11+110/54.0
	UP    =A11+110/54.9
	1    =A11+110/54.1
	2    =A11+110/54.1
	3    =A11+110/54.1
	4    =A11+110/54.1
	5    =A11+110/54.1
	1    =A11+110/54.7
	2    =A11+110/54.7
	3    =A11+110/54.7
	4    =A11+110/54.7
	5    =A11+110/54.7
	1    =A11+110/54.3
	2    =A11+110/54.3
	3    =A11+110/54.3
	4    =A11+110/54.2
	5    =A11+110/54.3
	6    =A11+110/54.3
	7    =A11+110/54.3
	8    =A11+110/54.4
	9    =A11+110/54.4
	10    =A11+110/54.4
	11    =A11+110/54.4
	12    =A11+110/54.3
	GND    =A11+110/54.0
	1    =A11+110/54.2
	2    =A11+110/54.2
	3    =A11+110/54.2
	5    =A11+110/54.2
	2    =A11+110/54.4
	4    =A11+110/54.3
	5    =A11+110/54.4
	1    =A11+110/54.8
	2    =A11+110/54.8
	3    =A11+110/54.8
	4    =A11+110/54.8
	5    =A11+110/54.8
	1    =A11+110/54.6
	2    =A11+110/54.6
	3    =A11+110/54.6
	4    =A11+110/54.6
	5    =A11+110/54.6
	1    =A11+110/54.4
	2    =A11+110/54.5
	3    =A11+110/54.4
	4    =A11+110/54.5
	5    =A11+110/54.5
	GND    =A11+110/54.9



	JW
	-JW1
	Flerpolig
	=A10+AS1/28.5
	=A10+AS1/55.8

	-0V
	Flerpolig
	=A10+AS1/28.5



	-JW1A1
	Flerpolig
	=A10+AS1/28.5
	1    =A10+AS1/28.5
	2    =A10+AS1/28.5
	3    =A10+AS1/28.5
	4    =A10+AS1/28.5
	+    =A10+AS1/28.5
	-    =A10+AS1/28.5



	JX
	-JX1
	Flerpolig
	=A11+110/51.1
	=A10+AS1/28.1
	=A10+AS1/55.4
	=A10+AS1/55.5
	1    =A11+110/51.1
	2    =A11+110/51.2
	3    =A11+110/51.2
	4    =A11+110/51.2
	5    =A11+110/51.2
	1    =A11+110/51.3
	2    =A11+110/51.4
	3    =A11+110/51.3
	4    =A11+110/51.4
	5    =A11+110/51.4
	1    =A11+110/51.5
	2    =A11+110/51.5
	3    =A11+110/51.5
	4    =A11+110/51.5
	5    =A11+110/51.6
	1    =A11+110/51.7
	2    =A11+110/51.7
	3    =A11+110/51.7
	4    =A11+110/51.7
	5    =A11+110/51.7
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	-JX1A1
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	=A10+AS1/28.1
	1    =A10+AS1/28.1
	2    =A10+AS1/28.1
	3    =A10+AS1/28.2
	4    =A10+AS1/28.2
	+    =A10+AS1/28.1
	-    =A10+AS1/28.1
	+    =A10+AS1/28.2
	-    =A10+AS1/28.2



	JXI
	-JXI1
	Flerpolig
	=A11+110/51.3
	=A11+110/53.1
	1    =A11+110/51.3
	2    =A11+110/51.3
	3    =A11+110/51.4
	4    =A11+110/51.4
	1    =A11+110/53.1
	2    =A11+110/53.2
	3    =A11+110/53.2
	4    =A11+110/53.2
	5    =A11+110/53.2
	1    =A11+110/53.3
	2    =A11+110/53.4
	3    =A11+110/53.3
	4    =A11+110/53.4
	5    =A11+110/53.4
	1    =A11+110/53.5
	2    =A11+110/53.5
	3    =A11+110/53.5
	4    =A11+110/53.5
	5    =A11+110/53.6
	1    =A11+110/53.7
	2    =A11+110/53.7
	3    =A11+110/53.7
	4    =A11+110/53.7
	5    =A11+110/53.7
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	-JXQ1
	Flerpolig
	=A11+110/52.1
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	=A10+AS1/55.7
	1    =A11+110/52.1
	2    =A11+110/52.2
	3    =A11+110/52.2
	4    =A11+110/52.2
	5    =A11+110/52.2
	1    =A11+110/52.3
	2    =A11+110/52.4
	3    =A11+110/52.3
	4    =A11+110/52.4
	5    =A11+110/52.4
	1    =A11+110/52.5
	2    =A11+110/52.5
	3    =A11+110/52.5
	4    =A11+110/52.5
	5    =A11+110/52.6
	1    =A11+110/52.7
	2    =A11+110/52.7
	3    =A11+110/52.7
	4    =A11+110/52.7
	5    =A11+110/52.7
	1    =A10+AS1/28.3
	2    =A10+AS1/28.3
	3    =A10+AS1/28.3
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	+    =A10+AS1/28.3
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	+    =A10+AS1/28.4
	-    =A10+AS1/28.4



	M
	-M1ME1
	Flerpolig
	=A11+110/54.2

	-GND
	Flerpolig
	=A11+110/54.3


	-IN0
	Flerpolig
	=A11+110/54.3


	-IN1
	Flerpolig
	=A11+110/54.3


	-IN2
	Flerpolig
	=A11+110/54.4


	-IN3-AI+
	Flerpolig
	=A11+110/54.4


	-IN4-AI-
	Flerpolig
	=A11+110/54.4


	-OUT1
	Flerpolig
	=A11+110/54.3


	-OUT2
	Flerpolig
	=A11+110/54.4


	-U-Logic
	Flerpolig
	=A11+110/54.2


	-U-Power
	Flerpolig
	=A11+110/54.3
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	-SG00
	Flerpolig
	=A11+110/51.5
	1    =A11+110/51.5
	2    =A11+110/51.5
	3    =A11+110/51.5
	4    =A11+110/51.5




	+120
	EXT
	-120EXT1
	Flerpolig
	=A11+120/50.0
	1    =A11+120/50.1

	-1
	Flerpolig
	=A11+120/50.0
	=A11+120/50.1
	=A11+120/50.2
	=A11+120/50.3
	=A11+120/50.4
	=A11+120/50.5


	-2
	Flerpolig
	=A11+120/50.0
	=A11+120/50.1
	=A11+120/50.2
	=A11+120/50.4
	=A11+120/50.5
	=A11+120/50.6


	-3
	Flerpolig
	=A11+120/50.1
	=A11+120/50.2
	=A11+120/50.3
	=A11+120/50.4
	=A11+120/50.6


	-4
	Flerpolig
	=A11+120/50.1
	=A11+120/50.2
	=A11+120/50.3
	=A11+120/50.5
	=A11+120/50.6


	-5
	Flerpolig
	=A11+120/50.1
	=A11+120/50.3
	=A11+120/50.4
	=A11+120/50.5
	=A11+120/50.6


	-K1
	Flerpolig
	A1;A2    =A11+120/50.1


	-K2
	Flerpolig
	A1;A2    =A11+120/50.2


	-K3
	Flerpolig
	A1;A2    =A11+120/50.3


	-K4
	Flerpolig
	A1;A2    =A11+120/50.5


	-K5
	Flerpolig
	A1;A2    =A11+120/50.6


	-K6
	Flerpolig
	13;14    =A11+120/50.1


	-K7
	Flerpolig
	13;14    =A11+120/50.2


	-K8
	Flerpolig
	13;14    =A11+120/50.3
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	=A11+120/47.1
	=A10+AS1/29.3
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	1    =A11+120/47.1
	2    =A11+120/47.2
	3    =A11+120/47.2
	4    =A11+120/47.2
	5    =A11+120/47.2
	1    =A11+120/47.3
	2    =A11+120/47.4
	3    =A11+120/47.3
	4    =A11+120/47.4
	5    =A11+120/47.4
	1    =A11+120/47.5
	2    =A11+120/47.5
	3    =A11+120/47.5
	4    =A11+120/47.5
	5    =A11+120/47.6
	1    =A11+120/47.7
	2    =A11+120/47.7
	3    =A11+120/47.7
	4    =A11+120/47.7
	5    =A11+120/47.7
	1    =A10+AS1/29.4
	2    =A10+AS1/29.4
	3    =A10+AS1/29.4
	4    =A10+AS1/29.4


	-JX1A1
	Flerpolig
	=A10+AS1/29.3
	1    =A10+AS1/29.4
	2    =A10+AS1/29.4
	3    =A10+AS1/29.4
	4    =A10+AS1/29.4
	+    =A10+AS1/29.4
	-    =A10+AS1/29.4



	JXI
	-JXI1
	Flerpolig
	=A11+120/47.3
	=A11+120/48.1
	1    =A11+120/47.3
	2    =A11+120/47.3
	3    =A11+120/47.4
	4    =A11+120/47.4
	1    =A11+120/48.1
	2    =A11+120/48.2
	3    =A11+120/48.2
	4    =A11+120/48.2
	5    =A11+120/48.2
	1    =A11+120/48.3
	2    =A11+120/48.4
	3    =A11+120/48.3
	4    =A11+120/48.4
	5    =A11+120/48.4
	1    =A11+120/48.5
	2    =A11+120/48.5
	3    =A11+120/48.5
	4    =A11+120/48.5
	5    =A11+120/48.6
	1    =A11+120/48.7
	2    =A11+120/48.7
	3    =A11+120/48.7
	4    =A11+120/48.7
	5    =A11+120/48.7



	JXQ
	-JXQ1
	Flerpolig
	=A11+120/49.1
	=A10+AS1/29.2
	=A10+AS1/55.4
	=A10+AS1/55.5
	1    =A11+120/49.1
	2    =A11+120/49.2
	3    =A11+120/49.2
	4    =A11+120/49.2
	5    =A11+120/49.2
	1    =A11+120/49.3
	2    =A11+120/49.4
	3    =A11+120/49.3
	4    =A11+120/49.4
	5    =A11+120/49.4
	1    =A11+120/49.5
	2    =A11+120/49.5
	3    =A11+120/49.5
	4    =A11+120/49.5
	5    =A11+120/49.6
	1    =A11+120/49.7
	2    =A11+120/49.7
	3    =A11+120/49.7
	4    =A11+120/49.7
	5    =A11+120/49.7
	1    =A10+AS1/29.2
	2    =A10+AS1/29.2
	3    =A10+AS1/29.2
	4    =A10+AS1/29.2


	-JXQ1A1
	Flerpolig
	=A10+AS1/29.2
	1    =A10+AS1/29.2
	2    =A10+AS1/29.2
	3    =A10+AS1/29.2
	4    =A10+AS1/29.2
	+    =A10+AS1/29.2
	-    =A10+AS1/29.2
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	-SG00
	Flerpolig
	=A11+120/47.1
	1    =A11+120/47.1
	2    =A11+120/47.2
	3    =A11+120/47.2
	4    =A11+120/47.2


	-SG01
	Flerpolig
	=A11+120/47.5
	1    =A11+120/47.5
	2    =A11+120/47.5
	3    =A11+120/47.5
	4    =A11+120/47.5
	5    =A11+120/47.6


	-SG02
	Flerpolig
	=A10+130/37.7

	-Black(Return)
	Flerpolig
	=A10+130/37.7


	-Drain(Open)
	Flerpolig
	=A10+130/37.7


	-Screen
	Flerpolig
	=A10+130/37.7


	-White(sensor )
	Flerpolig
	=A10+130/37.7





	+110.24V
	JW
	-JW1
	Flerpolig
	=A10+AS1/28.5
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